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ilgili kilavuzlar listesi
GENEL KILAVUZLAR

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu (0,75...160 kW) /
(1...200 hp)
3AUA0000064112 (3AUA0000001418) (Tiirkge)

Guvenlik

Kurulum

Devreye alma, 1/0 ve ID Run ile kontrol
Kontrol panelleri
Uygulama makrolari
Parametreler

Dahili fieldbus
Fieldbus adaptor
Diagnostik

Bakim

Teknik veriler

Flans Montaj Talimatlan

Kit, IP21 / UL tip 1 Kasa tipi Kod (ingilizce)
FMK-A-R1 R1 100000982
FMK-A-R2 R2 100000984
FMK-A-R3 R3 100000986
FMK-A-R4 R4 100000988
AC8-FLNGMT-R5 1 R5 ACSS800-
AC8-FLNGMT-R6 1 R6 PNTGO1U-EN

1. ACS550-01 serisi icin bulunmamaktadir

Kit, IP54 / UL tip 12 Kasa tipi Kod (ingilizce)
FMK-B-R1 R1 100000990
FMK-B-R2 R2 100000992
FMK-B-R3 R3 100000994
FMK-B-R4 R4 100000996

SECENEK KILAVUZLARI

(opsiyonel ekipmanlarla birlikte verilir)

MFDT-01 FlashDrop Kullanim Kilavuzu
3AFE68591074 (Ingilizce)

OHDI-01 115/230 V Dijital Giris Modiilii Kullanim
Kilavuzu .
3AUA0000003101 (Ingilizce)

OREL-01 Role Cikigi Uzatma Modiilii Kullnm. Kilavuzu
3AUA0000001935 (Ingilizce)

MTAC-01 Puls Enkoder Arayiiz Modiilii Kullanim
Kilavuzu .
3AUA0000001938 (Ingilizce)

RCAN-01 CANopen Adaptérii Kullanim Kilavuzu
3AFE64504231 (Ingilizce)

RCCL-01 CC-Link Adaptor Modiilii Kullanim Kilavuzu
3AUA0000061340 (Ingilizce)

RCNA-01 ControlNet Adaptorii Kullanim Kilavuzu
3AFE64506005 (Ingilizce)

RDNA-01 DeviceNet Adaptorii Kullanim Kilavuzu
3AFE64504223 (Ingilizce)

RECA-01 EtherCAT Adaptor Modilii Kullanim
Kilavuzu .
3AUA0000043520 (Ingilizce)

REPL-01 Ethernet POWERLINK Adaptor Modiilii
Kullanim Kilavuzu
3AUA0000052289 (Ingilizce)

RETA-01 Ethernet Adaptér Modiilii Kullanim Kilavuzu
3AFE64539736 (Ingilizce)

RETA-02 Ethernet Adaptér Modiilii Kullanim Kilavuzu
3AFE68895383 (Ingilizce)

RLON-01 LonWorks® Adaptor Modiilii Kullanim
Kilavuzu .
3AFE64798693 (Ingilizce)

RPBA-01 PROFIBUS DP Adaptéri Kullanim Kilavuzu
3AFE64504215 (Ingilizce)

SREA-01 Ethernet Adaptorii Kullanim Kilavuzu
3AUA0000042896 (Ingilizce)

Tipik igerik

Glvenlik

Kurulum
Programlama/Devreye alma
Diagnostik

Teknik veriler

BAKIM KILAVUZLARI

ACS50, ACS55, ACS150, ACS310, ACS320, ACS350,
ACS550 ve ACH550 icin Kondansator Yenileme
Kilavuzu ]

3AFE68735190 (ingilizce)

CANopen, CAN in Automation e.V.'nin tescilli bir ticari
markasidir.

CC-Link, CC-Link Partner Association'in ticari markasidir.
ControlNet™, ODVA™'nin ticari markasidir.
DeviceNet™, ODVA™'nin ticari markasidir.

DRIVECOM, DRIVECOM User Group e.V'nin tescilli ticari
markasidir.

EtherCAT, Beckhoff'un tescilli ticari markasidir.
EtherNet/IP™, ODVA™'nin ticari markasidir.
LonWorks®, Echelon Corporation'in tescilli ticari markasidir.

Modbus ve Modbus/TCP, Schneider Automation Inc'in
tescilli ticari markalaridir.

PROFIBUS, PROFIBUS DP ve PROFINET 10O, Profibus
International'in tescilli ticari markalaridir.
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Guvenlik

Uyari ve notlarin kullanilmasi

> B B b DB bbb

Bu kilavuz iki ¢esit guvenlik bilgisi icerir:
* Notlar, okuyucunun 6zel dikkat g0stermesi gereken veya hakkinda ek bilgi
bulunan boélumleri gosterir.

» Uyarilar, ciddi yaralanma veya 6lim ve/veya ekipmanin hasar gérmesine neden
olabilecek durumlari gésterirler. Ayrica, tehlikelerin nasil 6nlenebilecegi de
aciklanir. Uyar isaretleri agagidaki sekilde kullanilir:

Elektrik uyarisi fiziksel yaralanmalara veya hasara yol agabilen elektrikten
kaynaklanan tehlikeler konusunda kullantlir.

Genel uyari, elektriksel olmayan yollardan olusabilecek yaralanma ve/veya hasar
durumlarinda kullanihr.

UYARI! ACS550 AC AC sdiructlerinin tim montaj islemleri SADECE uzman teknik
personel tarafindan gerceklestiriimelidir.

UYARI! Motor durmus olsa dahi, U1, V1, W1 ve U2, V2, W2 gu¢ devresi
terminallerinde ve kasa tipine bagl olarak UDC+ ve UDC- veya BRK+ ve BRK-
terminallerinde tehlikeli dizeyde gerilim bulunur.

UYARI! Giris beslemesi bagliyken tehlikeli dizeyde gerilim vardir. Gug¢ besleme
baglantisini kestikten sonra, kapagi ¢ikarmadan dnce, ara devre kondansatorlerinin
bosalmasi i¢in en az 5 dakika bekleyin.

UYARI! ACS550’nin giris terminallerinde gii¢ kapatilsa dahi, RO1...RO3 réle
cikislarinin terminallerinde, harici gu¢ kaynaklarindan gelen tehlikeli gerilim
bulunabilir.

UYARI! iki veya daha fazla siiriiciiniin kontrol terminalleri paralel bagliyken, bu
kontrol baglantilarinin yardimci gerilimi tek bir kaynaktan alinmali ve kaynak olarak
surlculerden biri veya bir harici gi¢ kaynagi kullaniimalidir.

Glivenlik
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UYARI! Bir IT sistemine (topraklamasiz gug¢ sistemi veya yuksek direng topraklamali
[30 ohm Uizerinde] gli¢ sistemi) stirlicti takarken dahili EMC filtresinin baglantisini
kesin, aksi halde sistem, EMC filtre kondansatdrleri yoluyla toprak potansiyeline
baglanir. Bu, tehlikeye veya siirliciide hasara neden olabilir.

Kosede topraklamali TN sistemine sirtici takarken dahili EMC filtresinin baglantisini
kesin, aksi halde surticu hasar gorecektir.

Not: Dahili EMC filtresi sokuldiguinde, surictinin EMC uyumlu olmayacagini
unutmayin.

Bkz. bélim Dahili EMC filtresinin sékiilmesi sayfa 23. Ayrica bkz. IT sistemleri sayfa
280 ve Kbsede topraklamali TN sistemleri sayfa 279.

UYARI! Surdcinidn giris terminallerine gug gelirken EM1, EM3, F1 veya F2 vidalarini
takmayi veya ¢ikarmayi denemeyin.

UYARI! Motoru kesme cihaziyla kontrol etmeyin (kesme araglari); bunun yerine
ve (@D kontrol paneli start ve stop anahtarlari veya surtcinin I/O karti
Uzerinden komutlar kullanin. DC kondansatorlerinin izin verilen maksimum sarj
dongusi (gug vererek galistirma) on dakikada bestir.

UYARI! ACS550-01/U1, yerinde onarilamaz. Arizal bir stirlicliyll onarma girisiminde
bulunmayiniz; degistirme igin fabrikaya veya yerel Yetkili Servis Merkezine
basvurunuz.

UYARI! Harici ¢alistirma komutunun aktif olmasi durumunda, giris geriliminde bir
kesinti yasandiktan sonra ACS550 otomatik olarak devreye girer.

UYARI! Sogutma blogu yiksek bir sicaklik degerine ulasabilir. Bkz. Teknik veriler
boélimda, sayfa 271.

Not: Daha fazla teknik bilgi igin yerel ABB temsilcisine basvurunuz.

Givenlik
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Kurulum

/N

Baglamadan 6nce kurulum talimatlarini dikkatlice okuyunuz. Uyarilara ve
talimatlara uyulmamasi, arizalara veya tehlikelere neden olabilir.

UYARI! Baslamadan 6nce bkz. Giivenlik boélimu, sayfa 5.

Not: Kurulum her zaman yurtrlikteki yerel yasa veya diizenlemelere uygun olarak
gerceklestiriimelidir. ABB, yerel yasalari ve/veya diger diizenlemeleri ihlal eden
kurulumlar icin hicbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir. ABB tarafindan verilen
talimatlar izlenmezse, cihazda garanti kapsami disinda kalan sorunlar meydana
gelebilir.

Kurulum iglem sirasi

ACS550 AC surdculerinin kurulum islemleri asagida agiklanmistir. Kurulum islemi,
verilen siraya gore gercgeklestiriimelidir. Her adimin sag§ tarafinda, suriictiniin dogru
bicimde kurulumunu saglamaya ydnelik ayrintili bilgiler verilmigtir.

Gorev Bkz.
‘ Kurulum icin HAZIRLANMA ‘ Kurulum hazirligi sayfa 12
‘ Kurulum yerinin HAZIRLANMASI ‘ Kurulum yerinin hazirlanmasi sayfa 16
‘ On kapagin GIKARILMASI ‘ On kapagi ¢ikarin sayfa 17
‘ Siiriiciiniin KURULUMU ‘ Sriiciiniin monte edilmesi sayfa 18
Kablo baglantilarin YAPILMASI Kablo baglantisi genel bilgileri sayfa 19 ve

Kablolarin takilmasi sayfa 26

v

‘ Kurulumun KONTROL EDILMESI ‘ Kurulumun kontrol edilmesi sayfa 31
‘ Kapagin GERI TAKILMASI ‘ Kapagjin geri takilmasi sayfa 32
‘ DEVREYE ALMA ‘ Stirtictiniin devreye alinmasi sayfa 33

Kurulum
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Kurulum hazirhgi

Siriuciinin kaldiriimasi

Siriclyl sadece metal
sasiden tutarak kaldirin.

Siriciinin paketinin agiimasi
1.

2. Hasar olup olmadigini kontrol
edin ve hasarli bir par¢a varsa
derhal nakliye sirketine
bildirin.

Ambalaj igerigini siparisinizle
ve nakliye bilgileriyle karsilastirin ve tim pargalarin eksiksiz oldugundan emin olun.

Surdci ambalajini agin.

1P2040

3.

Siricinin tanimlanmasi

Siirticii etiketleri

Kurulumunu yaptiginiz strtcunun tipini belirlemek i¢in asagidakilere bagvurunuz:

* montaj delikleri arasindaki sok bobini plakasinin Ust kisminda bulunan seri
numarasi etiketi veya

ACS550-01-08A8-4 <§—— Tip belirleme

(Um0

'irn*

un 3~ 380.. 480 V
12HAThd 8.8/69 A
FH/PRG  4.0/3.0 kW

— Seri numarasi

surlict kapaginin sag tarafinda, sogutma blogunda bulunan tip belirleme etiketi.
Asagida, tip belirleme etiketine iki 6rnek verilmigtir.

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

nput U1 3 3680.._480 V IP21, UL type 1, MEMA 1 ABB D?
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" whu CEH @
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12Wazhd  B.8/6.9 A
e Illllllﬂllﬂllll Hﬂﬂllﬂliﬂl |
Motor  PHPhd  4.0/3.0 KW s=ma k10650 T04 eri numarasi

ACS550-01-08A8-4 <e—— Tip belirleme

Fid frude el 0Tl b Lhaee 3 WA

1 PHA BT H

st IPHAE_§1 e LT or
Neigeifl] 208280 Vax 08,240 Vi PEUA TWEY
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Seri numarasi

L L

1 <g—— Tip belirleme

Kurulum
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Tip belirleme

Tip belirleme ve seri numara etiketinde bulunan tip belirlemeyi yorumlamak igin
asagidaki tabloyu kullanin.

ACS550-01-08A8-4+J404+...

AC, Standart Siiriicii - 550 Uriin serisi

Yapi (bolgeye 6zgii)
01 = IEC montaj ve uyum gerekliliklerine 6zgl kurulum ve parcalar
U1= US montaj ve NEMA uyum gerekliliklerine 6zgt kurulum ve pargalar

Cikis akim degerleri
6rn. 08A8 = 8.8 A, ayrintilar igin bkz. bolim Degerler sayfa 271

Nominal Gerilimler
2 =208...240 VAC
4 =380...480 VAC
6 = 500...600 VAC

Opsiyonlar

Segenek 6rnekleri:

B055 = 1P54 / UL tip 12 (6zellik belirtiimemis = IP21 / UL tip 1).
ACS550-01-290A-4 icin UL tip 12 kullanilamaz.

0J400 = Kontrol paneli yok

J404 = ACS-CP-C Temel Kontrol Paneli
L511 = OREL-01 llave role gikisl
K451 = RDNA-01 DeviceNet

K452 = RLON-01 LonWorks
K454 = RPBA-01 PROFIBUS DP

Nominal Degerler ve kasa tipi

Bolim Degerler sayfa 271'deki tabloda teknik dzellikler verilmis ve bu kilavuzdaki
bazi talimatlarin surlicl kasa tipine gore farklilagsmasi nedeniyle, striicinin kasa tipi
tanimlanmigtir. Nominal degerler tablosunu okumak icin, tip etiketindeki “Cikis
nominal akimi” bilgisi gerekir. Ayrica, nominal degerler tablosu, sirtict “Nominal
Gerilimlerine” gore bélimlere ayriimigtir.

Seri numarasi

Etiketlerdeki slrtcl seri numarasinin formati asagida agiklanmistir.

Seri numarasi CYYWWXXXXX formatindadir ve

C: Uretildigi tilkeyi

YY: Uretim yilini

WW: Uretildigi haftayi; 1. hafta, 2. hafta, 3. hafta icin 01, 02, 03, ...
XXXXX: Her hafta icin 00001 degerinden baslayan tamsayiyi belirtir.

Kurulum
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Motor uyumlulugu

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Motor, surlcu ve sebeke birbiriyle uyumlu olmalidir:

Motor ozellikleri

Dogrulama

Referans

Motor tipi

3 fazli endiiksiyon motoru

Nominal akim

Motor degeri bu araligin
icindedir: 0.2...2.0 - Iypq
(Iopg = surucl agir sartlar
kullanim akimr)

+ Sirlcudeki tip etiketi, Cikis o4 degeri veya
» Sirlcu Gzerindeki tip etiketi ve bolim Teknik
veriler, sayfa 271'deki nominal deger tablosu.

Nominal frekans

10...500 Hz

Gerilim arahgi

Motor, ACS550 gerilim
araligina uyumludur.

208...240 V (ACS550-X1-XXXX-2 icin) veya
380...480 V (ACS550-X1-XXXX-4 icin) veya
500...600 V (ACS550-U1-XXXX-6 icin)

Yalitim

500...600 V suructiler:
Motor NEMA MG1 Bo6lim
31 ile uyumludur veya
motor ve surlicu arasinda
du/dt filtresi kullanilr.

ACS550-U1-XXXX-6 igin

Gereken araglar

ACS550 montaiji icin asagidaki aletler gereklidir:

tornavidalar (kullanilan montaj donanimina uygun olarak)

kablo siyirici
serit metre

matkap

ACS550-U1, R5 veya R6 kasa tipleri ve IP 54 / UL tip 12 muhafazalarinin
kurulumlari igin: kablo kanali montaj delikleri olugturmak igin matkap

ACS550-U1, R6 kasa tipi ile ilgili kurulumlar i¢in: gui¢ kablosu pabuglari igin uygun
kivirma aleti. Bkz. bolim Gli¢ terminallerinde dikkate alinacaklar - R6 kasa tipi

sayfa 281.

montaj aletleri: vidalar veya somunlar ve civatalar, her biri dért adet. Donanim tipi,

montaj ylzeyine ve kasa tipine baghdir:

Kasa tipi Montaj aletleri:
R1...R4 M5 #10
R5 M6 1/4 ing
R6 M8 5/16 in¢

Uygun ortam kosullari ve koruma sinifi

Kurulum yerinin ortam kosullarini sagladigindan emin olun. Striicinin kurulum
Oncesi hasar gérmesini dnlemek igin, saklama ve nakliye i¢in tanimlanan ortam
kosullarina uygun olarak saklanmali ve nakledilmelidir. Bkz. bélim Ortam kosullari
sayfa 300.

Kurulum
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Koruma sinifinin, montaj yeri kirlilik seviyesine uygun oldugundan emin olun:

IP21 / UL tip 1 muhafaza: Montaj yerinde havadan kaynaklanan tozlar, korozif gaz
veya sivilar ve su damlamasi, yogunlasma, karbon tozu ve metal partiklleri gibi
iletken kirleticiler bulunmamalidir.

IP54/UL tip 12 koruma sinifi: Bu koruma sinifi, havadan kaynaklanan tozlara ve
sigrayan veya damlayan suya karsi her yonden koruma saglar.

Herhangi bir nedenden dolayi, bir IP21 strlcunun kablo kanali kutusu veya
kapagi olmadan; veya bir IP54 slrdclnin kablo kanali plakasi veya baslik
olmadan kurulmasi gerekirse, bolim Teknik veriler, 304. sayfadaki nota géz atin.

Uygun kurulum yeri

Montaj yerinin asagidaki kosullari sagladidindan emin olun:

Surlcu, yukarida tanimlanan sekilde uygun bir ortamda, diz ve sert bir ylzey
Uzerine dikey olarak monte edilmelidir. Yatay kurulumda, ayrintili bilgi igin IUtfen
bulundugunuz yerdeki ABB temsilcisine bagvurun.

Saruci icin minimum alan gereksinimleri, dis boyutlar (bkz. bélim Dig boyutlar
sayfa 298) ve ayrica surlcunun etrafindaki hava akis alanidir (bkz. Sogutma
sayfa 295).

Motor ve surlcu arasindaki uzaklhk, maksimum motor kablosu uzunluguyla
sinirlidir. Bkz. bélim Motor baglanti 6zellikleri sayfa 283.

Montaj ylizeyi, surtcinun agirhigini tagsimahldir. Bkz. bélim Agirlik sayfa 299.

Kurulum
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Siiriiciniin kurulumu

UYARI! ACS550’yi monte etmeden Once, surlicinin giris glic beslemesinin enerjili
olmadigindan emin olun.

Flans montaji (striiciniin sogutma havasi kanalina monte edilmesi) igin, bkz. ilgili
Flans Montaji Talimatlari.

IP21 / UL tip 1 IP54 / UL tip 12
Kasa tipi . .
Kit Kod (Ingilizce) Kit Kod (Ingilizce)
R1 FMK-A-R1 100000982 FMK-B-R1 100000990
R2 FMK-A-R2 100000984 FMK-B-R2 100000992
R3 FMK-A-R3 100000986 FMK-B-R3 100000994
R4 FMK-A-R4 100000988 FMK-B-R4 100000996
R5 AC8-FLNGMT-R5 ! | ACS800-PNTGO1U- | -
R6 AC8-FLNGMT-R6 ' EN -

1. ACS550-01 serisinde bulunmamaktadir.

Kurulum yerinin hazirlanmasi —~—
ACS550, sadece Kurulum hazirligi bélumda, sayfa 12'te ®
tanimlanan tim kosullari saglayan yerlere monte
edilebilir.

1. Surlculyle birlikte verilen montaj sablonunun yardimiyla 1
montaj deliklerinin konumunu igaretleyin. \A&Q 0002

2. Delikleri agin.

Not: R3 ve R4 kasa tiplerinde st kisimda dort delik bulunmaktadir. Bunlarin sadece
ikisini kullanin. Mimkunse distaki iki deligi kullanin (bu sayede fani bakim amacli
sokmek kolaylasir).

Not: ACS400 suriciileri, orijinal montaj delikleri kullanilarak ACS550 ile
degistirilebilir. R1 ve R2 kasa tiplerinde montaj delikleri aynidir. R3 ve R4 kasa
tiplerinde, ACS550 suricilerin Ustlindeki ic montaj delikleri ACS400 ile uyumludur.

Kurulum
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On kapag: gikarin
P21/ UL tip 1

1.

Takil ise, kontrol panelini gikarin.

2. Ustteki tespit vidasini gevsetin.

3. Kapagi ustten gekerek gikarin.

IP54 /UL tip 12

1.

Bir baglik varsa: Bashgi tutan vidalari
(2) sokun.

Bir baslik varsa: Bashgi yukari
kaydirin ve kapaktan gikarin.

Kapagin gevresindeki tespit
vidalarini gevsetin.

Kapagi ¢ikarin.

R6

17

T

-/‘.;

I

4‘4!?
l\

y ',Ab

1P2000
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18 ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu
Siriciunin monte edilmesi 1
P21/ UL tip 1 ]
1. ACS550’yi montaj vidalari veya civatalari ile dort “;
kosesinden sikarak sabitleyin. %
-
~
)
Not: ACS550'yi metal sasisinden kaldirin (kasa tipi > %
R6, her iki tarafta st kisimda bulunan montaj 5 %
o ~
delikleri ile). g
‘
2. Ingilizce konusulmayan yerler: Modiiliin Gstiindeki =) |
mevcut uyarinin tizerine uygun dilde bir uyar etiketi oL~

. 1P2002
ekleyin.

IP54 /UL tip 12

. Erisim icin gerektiginde kauguk tipalari ¢ikarin.

IP54 / UL tip 12 koruma siniflarinda, stricl montaj yuvalarina erigim i¢in kullanilan
deliklerde kauguk tipalar bulunmasi gerekir.

Tipalari surticinin arkasindan bastirarak cikarin.

R5 ve R6: Sac metal kapagi (gésteriimemektedir)
surdcunin Ust montaj delikleriyle hizalayin. (Sonra
yerine takin.) 14

ACS550’yi montaj vidalari veya civatalari ile dort
kosesinden sikarak sabitleyin.

Not: ACS550'yi metal sasisinden kaldirin (kasa tipi
R6, her iki tarafta st kisimda bulunan montaj
delikleri ile).

Kauguk tipalari tekrar takin.

5. ingilizce konusulmayan yerler: Modiiliin Gistiindeki mevcut uyarinin tizerine uygun

dilde bir uyari etiketi ekleyin.

Kurulum
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Kablo baglantisi genel bilgileri

Kablo kanali/Kablo rakoru seti

Sdardcdlerin IP21 / UL tip 1 muhafazali kablo tesisatlari i¢in, agagidaki elemanlari
iceren bir kablo kutusu seti sirticu ile birlikte verilir ve asagidakileri igerir:

kablo kanali/kablo rakoru seti

bes (5) adet kablo kelepgesi (Sadece ACS550-01)
vidalar

kapak.

Bu set, IP21 / UL tip 1 muhafazalarina dahildir.

Kablo baglantisi gereksinimleri

N

UYARI! Motorun ACS550 ile birlikte kullanima uyumlu oldugundan emin olun.
Surlcu Kurulum hazirhigir bdlimu, sayfa 72'te tanimlanan hususlar dikkate alinarak
yetkili bir kisi tarafindan monte edilmelidir. SUphe durumunda yerel ABB satis veya
servis ofisiyle iletisim kurun.

Kablo montaji yaparken asagidakilere dikkat edin:

Kablo tesisatlar ile ilgili dort ayri talimat bulunmaktadir — strtici muhafaza tipi
(IP21 / UL tip ve IP54 / UL tip 12) ve kablo tesisati tipi ile olusturulan
kombinasyonlarin her biri icin bir talimat bulunur. Uygun prosedirtn secildiginden
emin olun.

Yerel kanunlara gore elektromanyetik uyumluluk (EMC) kosullarini belirleyin. Bkz.
bolim CE ve C-Tick uyumlulugu igin motor kablosu gereksinimleri sayfa 287.
Genel olarak:

— Kablo boyutu hakkindaki yerel kanunlar.

— Bu doért kablo sinifini birbirlerinden ayri tutun: giris besleme kablosu, motor
kablosu, kontrol/haberlesme kablosu ve frenleme Unitesi kablosu.

Giris glici kablosu ve motor kablolarini takarken asagidakilere bakin:

Terminal Aciklama Spesifikasyonlar ve notlar

U1, v1, w1’ 3 fazli besleme girisi Girig gli¢ baglantilari sayfa 275
PE Koruyucu Toprak Toprak baglantilari sayfa 279
U2, v2, W2 Motora gug¢ ¢ikisi Motor baglantilari sayfa 283

T ACS550 -x1-xxxx-2 (208...240 V serisi) tek fazl bir gi¢ kaynagi ile birlikte kullanildiginda ¢ikis
akiminin %50 azalacagi g6z 6ntinde bulundurulmalidir. Tek fazl giic kaynagi gerilimi igin, gli¢
baglantisini U1 ve W1’de yapin.

Giris glict kablosu ve motor baglanti terminallerinin yerini bulmak igin, bkz. Gii¢
baglantisi semalari b6limu, sayfa 21. Gug terminallerinin spesifikasyonlari igin,
bkz. Sdriictintin gli¢ baglanti terminalleri bélimi, sayfa 280.

Kdsede topraklamali TN sistemleri igin, bkz. bolum Késede topraklamali TN
sistemleri, sayfa 279.

IT sistemleri igin, bkz IT sistemleri bélim, sayfa 280.

Kurulum
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* R6 kasa tipinde uygun kablo pabuglarini takmak igin, bkz. Gli¢ terminallerinde
dikkate alinacaklar - R6 kasa tipi bolimu, sayfa 281.

* Frenleme (opsiyonel) kullanan surlculer igin asagidakilere bagvurun:

Kasa tipi Terminal Aciklama Frenleme aksesuari
R1, R2 BRK+, BRK- Fren direnci Fren direnci. Bkz. bolim Fren
komponentleri sayfa 289.
R3, R4, R5, R6 UDC+, UDC- DC bara Asagidakileri siparis etmek icin ABB

temsilcisi ile iletisim kurun:
» frenleme Unitesi veya
* kiyici ve direng

» Kontrol kablolarini takarken asagidaki bélimlere basvurun:

— Kontrol terminalleri tablosu sayfa 24
— Kontrol baglantilari sayfa 293
— Uygulama makrolari sayfa 73

— Tum parametrelerin agiklamalari sayfa 101

— Dadhili fieldbus sayfa 199

— Fieldbus adaptér sayfa 231.

Kurulum



ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Gli¢ baglantisi semalari

21

Asagidaki semada, R5/R6 gli¢ ve toprak terminalleri hari¢c genelde R1...R6 kasa

tiplerii igin gecerli olan R3 kasa tipi terminal diizeni gosterilmektedir.

J1 - DIP anahtarlari, analog girigler igin (iki tip kullanilabilir)

f J1 f J1
) Ay Al1: (gerilim konumunda)
~ .
L »[I0Q Al2: (akim konumunda)

X1 — Analog girigler ve gikiglar
(ve 10V ref. gerilim gikisi)

X1 — Dijital girigler
(ve 24 V yardimci gerilim ¢ikisi) ™

X1 —Rdle cikiglar

~!

J2 — DIP anahtari
RS485 sonlandirmasi igin

Kasa tipleri
R5/R6 farki.
Bkz.
sonraki sayfa.

J2 J2
r— " —

A

A AGIK
AGIK L =]

Kpl konumu  Agik konumu

=
"~ Giig girisi =

(U1, V1, W1)

‘\EM3

GND

Semada, R3 kasa g0sterilmistir.
Diger kasalar benzer diizene sahipt

Panel konnektori

| FlashDrop opsiyonu

- Gug LED (yesil)
— Hata LED’i (kirmizi)

I~ Opsiyonel modul 1

™~ X1 — Haberlesmeler
(RS485)
|~ Opsiyonel modiil 2

Motora glg cikisi
(U2, V2, W2)

3AUA0000001571

Opsiyonel frenleme

.. Terminal :

Kasa tipi etiketleri Fren opsiyonlari
R1, R2 BRK+, BRK- |Fren direnci
R3, R4 UDC+, UDC- |+ Frenleme Unitesi

» Kiyici ve direng

N

sayfa 23.

UYARI! Tehlikeyi veya surtcunun hasar gormesini dnlemek igin, IT sistemlerinde ve
koésede topraklamali TN sistemlerinde, bkz. bélim Dahili EMC filtresinin sékiilmesi

Kurulum
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Asagidaki semada, R5 ve R6 kasa tipleri igin gli¢ ve topraklama terminali diizeni
gOsterilmektedir.

R5 R6
-k
L]
F2
.
@mﬂmmﬁg
@ ERIT
(@3]
Giig girisi Motora gli¢ ¢ikisi
(U1, V1, W1) (U2, v2, W2) F1
0o Filter Connection 1}
Opsiyonel frenleme [[jﬂ
Kasa | Terminal . 0 o U ]
tipi etiketleri Fren opsiyonlari U U
R5, R6 |UDC+, UDC- |» Frenleme lnitesi
» Kiyici ve direng
ubc-

R+ UDC- U2 V2 W2
PaN

© )
X0013
GND \
Gug girisi Motora glig ¢ikisi
(U1, V1, W1) (U2, v2, W2)

UYARI! Tehlikeyi veya sirtcuntn hasar gérmesini 6nlemek igin, IT sistemlerinde ve
kosede topraklamali TN sistemlerinde, bkz. bélim Dahili EMC filtresinin s6kilmesi
sayfa 23.

N

Kurulum
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ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Dahili EMC filtresinin sékiilmesi

Bazi sistem tiplerinde, dahili EMC filtresinin baglantisini kesmeniz gerekir; aksi
halde sistem, EMC filtre kondansatorleri yoluyla toprak potansiyeline baglanir ve

tehlikeye veya surticinin hasar gérmesine neden olabilir.

23

Not: Dahili EMC filtresi sokuldugunde, surictinin EMC uyumlu olmayacagini

unutmayin.

Asagidaki tablo, sistem tipine ve kasa tipine bagh olarak, filtreyi baglamak veya

sokmek amaciyla EMC filtre vidalari icin montaj kurallarini géstermektedir. Farkli
sistem tipleri ile ilgili daha fazla bilgi igin, bkz. IT sistemleri, sayfa 280 ve Késede
topraklamali TN sistemleri, sayfa 279.

EM1 ve EM3 vidalarinin konumlari, 21. sayfadaki semada gdsterilmistir. F1 ve F2

vidalarinin konumlari, 22. sayfadaki semada gdsterilmigtir.

Kasa Simetrik topraklanmig Kosede (to Ir.l;lfli:;sansl:ir\i/e a
- . Vida TN sistemleri (TN-S topraklamali TN pr : y
tipleri sistemleri) sistemleri yuksek direng
topraklamali[> 30 ohm])
EM1 X X o
R1...R3 7
EM3 X . .
EM1 X X -
R4 7
EM3 X - -
F1 X X -
R5...R6
F2 X X -

x

- 1 e

= Vidayi takin. (EMC filtresi baglanir.)
= Vidayi, birlikte verilen poliamit vida ile degistirin. (EMC filtresi sokulur.)
= Vidayi ¢ikarin. (EMC filtresi soklur.)

ACS550-U1 suructleri, EM3 vidasi gikariimig olarak teslim edilir.

Kurulum
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Kontrol terminalleri tablosu

Asagidaki, surlcu Uzerindeki X1 terminaline kontrol kablolarini baglamak igin bilgi

saglar.
X1 Donanim agiklamalari
1 | SCR Sinyal kablosu ekrani igin terminal (ekran). (Sasi toprak hattina baglidir)
2 | A1 Analog giris kanali 1, programlanabilir. Hazir deger2 = frekans referansi. GozUnurlik
%0,1, dogruluk + %1
iki farkli DIP anahtar tipi kullanilabilir.
. . - T
J1: Al KAPALI: 0..10 V (R =312 kohm) (B pp| =) ( |3
. . _ r
J1: Al1 ACIK: 0...20 mA (R; = 100 ohm) LT}_; }| - BE
AGND | Analog giris devresi ortak ucu. (sasi toprak hattina 1 Mohm Uzerinden baglanir) .
g +10V | Potansiyometre referans kaynagi: 10 V = %2, maks. 10 mA (1 kohm <R <
2 10 kohm).
g5 |A2 Analog giris kanali 2, programlanabilir. Hazir deger2 = kullaniimiyor. CézUnurltk
< %0,1, dogruluk + %1
iki farkli DIP anahtar tipi kullanilabilir.
. i _ 1
J1: AI2 KAPALL: 0...10 V (R; = 312 kohm) |3 P> , "B 5
=
J1: AlI2 ACIK: 0...20 mA (R; = 100 ohm) L 3_; | 2 EE
AGND | Analog giris devresi ortak ucu (sasi toprak hattina 1 Mohm Uzerinden baglanir) .
AO1 Analog cikis, programlanabilir Hazir deger2 = frekans. 0...20 mA (yuk < 500 ohm).
Hassasiyet +%3
8 | AO2 Analog ¢ikis, programlanabilir Hazir deger2 = akim. 0...20 mA (yuk < 500 ohm).
Hassasiyet +%3
9 | AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu. (sasi toprak hattina 1 Mohm Uzerinden baglanir) .
10 | +24V | Yardimci gerilim gikisi 24 V DC / 250 mA (GND'ye referans), kisa devre korumali.
11 | GND Yardimci gerilim ortak ¢ikisi (kayan olarak dahili sekilde baglanir).
12 | DCOM | Dijital girig ortak ucu. Bir dijital girisi etkinlestirmek igin, o girig ve DCOM arasinda
S+10V
(veya £ -10 V) olmalidir. 24 V gerilim, ACS550’den (X1-10)'dan veya ayni polaritede
Fa“: harici bir 12...24 V kaynag! ile saglanabilir.
f 13 | D1 Dijital giris 1, programlanabilir Hazir deger2 = start/stop.
o — - = - -
= 14 | DI2 Dijital giris 2, programlanabilir. Ha2|rdeger2 = ileri/geri.
E‘ 15| DI3 Dijital giris 3, programlanabilir. Hazir deger2 = sabit hiz se¢ (kod).
16 | DI4 Dijital giris 4, programlanabilir. Hazir deger2 = sabit hiz se¢ (kod).
17 | DI5 Dijital giris 5, programlanabilir. Hazir deger2 = rampa Gifti segimi (kod).
18 | DI6 Dijital giris 6, programlanabilir. Hazir deger2 = kullaniimiyor.

Kurulum



ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu 25

X1 Donanim agiklamalari
19 |RO1C | ——— Roéle ¢ikisi 1, programlanabilir Hazir deger2 = Hazir.
20 |RO1A | — Maksimum: 250 VAC /30 V DC, 2 A
N Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
21| RO1B |
E 22 |RO2C | —— Role ¢ikisi 2, programlanabilir. Hazir deger2 = Galisiyor
g 23 |RO2A | — Maksimum: 250 VAC /30 V DC, 2 A
o N Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
% 24 |RO2B | __,
® | 25|RO3C | —— Role ¢ikisi 3, programlanabilir. Hazir deger2 = Hata (-1).
26 |RO3A | — Maksimum: 250 VAC /30 V DC, 2 A
N Minimum: 500 mW (12 V, 10 mA)
27 |RO3B | __,

1 Dijital giris empedansi 1,5 kohm. Dijital girisler igin maksimum gerilim 30 V.
2 Hazir deger kullanilan makroya baglidir. Belirtilen degerler varsayilan makro igindir. Bkz. Uygulama
makrolari bolima, sayfa 73.

Not: 3, 6 ve 9 numarali terminaller, ayni potansiyeldedir.

Not: Glvenlik nedeniyle, ACS550 besleme gerilimi kesildiginde surticu hata rélesi
bir “hata” sinyali génderir.

sahip bir bolgede, yani, ayni anda erisilebilen tim iletken pargalarin aralarinda
olusan tehlikeli gerilimleri engellemek igin elektriksel olarak birbirlerine bagl
olduklari bir boélgede kullaniimalidir. Bu, uygun fabrika topraklamasi sayesinde
gerceklesir.

c UYARI! Surlciuye bagli olan tim ELV (Asiri Algak Gerilim) devreleri esit potansiyele

Terminallere bagli harici devrelerin de gereksinimleri karsilamasi ve 2000 m'nin
(6562 ft) altinda olmasi durumunda, kontrol kartinin ve karta eklenebilen istege bagl
modiillerin Gstlindeki terminaller, EN 50178'te belirtilen Koruyucu Asiri Algak Gerilim
(PELV) gereksinimlerini karsilar.

Dijital giris terminallerini, ya bir PNP ya da NPN konfiglirasyonunda baglayabilirsiniz.

PNP baglanti (kaynak) NPN bgl (sogtm blogu)
X1 X1
10 [+24V 10 [+24V
E‘H GND 11 IGND
12 |DCOM 12 I DCOM
—"—13|DI1 131DI1
—"—14|DI2 14 DI2
—"—15(DI3 15|DI3
—"—16|Dl4 16 |DI4
—"—17|DI5 171DI5
—"—18|DI6 181DI6
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Kablolarin takilmasi

Motor ve motor kablosu yalitiminin kontrol edilmesi

N

UYARI! SirGcuyd, giris gictine baglamadan 6nce motor ve motor kablosu yalitimini
kontrol edin. Bu test i¢in, motor kablolarinin surtciye bagli OLMADIGINDAN emin
olun.

. Motorun, motor kablosu baglantilarini tamamlayin ama siriici ¢ikis terminallerine

baglantilari gergeklestirmeyin (U2, V2, W2).

500 V DC olgim gerilimi kullanarak her bir faz iletkeni

ile motor Koruyucu Toprak iletkeni arasindaki yalitim
direncini 6lgtin. ABB motorunun yalitim direnci

10 Mohm'u ge¢melidir (referans deger 25 °C veya @
77 °F'de). Diger motorlarin yalitim direnci icin litfen
Ureticinin talimatlarina bakin. Not: Motor muhafazasi
icindeki nem yalitim direncini dugurecektir. E§er nemden suphe edilirse motoru
kurulayin ve 6lgimi tekrarlayin.
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Kablo baglantisilP 21/ UL tip 1 kablolu muhafaza

1.

Kablo baglanti kutusundaki uygun tirnaklari agin.
(Bkz. bélum Kablo kanali/Kablo rakoru seti sayfa 19.)

Besleme/motor kablolarinin kablo kelepgelerini takin.

Giris besleme kablosunda, telleri ayri ayri gérecek
sekilde dis kilifi geriye dogru siyirin.

Motor kablosunda, bakir kablo ekranini gérene kadar
kilifi geriye dogru siyirin; bu sayede ekran bir demet
(sag Orgusii) seklinde bikulebilecektir. Girdlta
yayilimini en aza indirmek igin demeti, genisliginin
bes katini gegmeyecek sekilde tutun.

Gurultt yayitlimini indirmek amaciyla motor kablosu
icin kelepgenin altinda 360° topraklama 6nerilir. Bu
durumda, kablo kelepgesindeki ekrani ¢ikarin.

5. Her iki kabloyu kelepgelerden gegirin.

6. Besleme/motor kablolarini ve glg toprak kablosunu

siyirin ve sirtict terminallerine baglayin. Sikma
momentleri igin bkz. sagdaki tablo.

Not: R6 kasa tipi i¢in, bkz. Gli¢ terminallerinde
dikkate alinacaklar - R6 kasa tipi bolimu, sayfa 281.

Olusturulan demeti (sa¢ 6rgusi) motor kablosu
ekranindan GND (toprak) terminaline baglayin.

8. Kablo bagl. kutusunu takin ve kablo kelepcelrn. sikin.

9. Kontrol kablosunun kelepcelerini takin. (Besleme/

10.

11.

12.

13.

14.

motor kablolari ve kelepceleri sekilde
gOsterilmemistir.)

Kontrol kablosunun kilifini siyirin ve bakir ekrani
demet (sag 6rglist) seklinde bikin.

Kontrol kablolarini kelepgelerden gecirin ve
kelepceleri sikin.

X1-1’deki dijital ve analog I/O kablolar igin toprakli
ekran demetini (sa¢ 6rgusu) baglayin. (Sadece
surlict ucunda topraklayin.)

Kontrol kablolarini tek tek siyirin ve strici 1/0
terminallerine baglayin. Bkz. bélim Kontrol
terminalleri tablosu sayfa 24. 0,4 N-m (0,3 Ib-ft)
degerinde bir sikma momenti kullanin.

Kablo baglanti kutusunun kapagini takin (1 vida).

27

X0004

1P2001

Kasa tipi Sikma momenti
N'm Ib-ft

R1, R2 1,4 1

R3 25 1,8

R4 5,6; PE:2 |4, PE1,5

R5 15 11

R6 40; PE: 8 |30; PE: 6

X0005

X0006

1P2003
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Kablo baglantisilP21 / UL tip 1 kablo kanalli muhafaza

1. Kablo baglanti kutusundaki uygun tirnaklari agin.
(Bkz. bolim Kablo kanali/Kablo rakoru seti sayfa 19.)

2. Kablo kanal kelepgelerini takin (birlikte
verilmemigtir).

3. Kablo baglanti kutusunu takin.

4. Kablo kanalinin uglarini kutuya baglayin.

5. Giris glicli ve motor kablo baglantisini kablo
kanallari Gzerinden ydnlendirin (ayri kablo kanal
olmalidir).

6. Kablolari siyirin.

ReY

7. Besleme, motor ve toprak kablolarini siricu 5
terminallerine baglayin. Sikma momentleri igin bkz. 4
o . T IP2004
sagdaki tablo.
Kasa Sikma momenti
Not: R6 kasa tipi igin, bkz. Gii¢ terminallerinde tipi  N'm Ilb-ft
dikkate alinacaklar - R6 kasa tipi bolumu, sayfa 287. |R1,R2 |14 1
R3 2,5 1,8
R4 56, PE:2 [4,PE1,5
R5 15 11
R6 40; PE: 8 [30; PE: 6

8. Kontrol kablosunu kablo kanalindan yonlendirin
(giris guict ve motor kablo kanallarindan ayri
olmahdir).

9. Kontrol kablosunun kilifini siyirin ve bakir ekrani
demet (sa¢ 6rglsu) seklinde bikuin.

10. X1-1’deki dijital ve analog I/O kablolar igin toprakli
ekran demetini (sa¢ 6rgusu) baglayin. (Sadece
surlict ucunda topraklayin.)

11. Kontrol kablolarini tek tek siyirin ve sirici /0
terminallerine baglayin. Bkz. bolim Kontrol
terminalleri tablosu sayfa 24. 0,4 N-m (0,3 Ib-ft)
degerinde bir sikma momenti kullanin.

12. Kablo baglanti kutusunun kapagini takin (1 vida).

1P2005
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Kablo baglantisi IP54 / UL tip 12 kablolu muhafaza

1.

10.

Kablo contalarini, besleme, motor ve kontrol
kablolari icin gereken sekilde kesin. Kablo
contalari, surdcinidn altinda bulunan koni seklinde
kauguk contalardir. Contalarin konik pargasi,
contalar gegcisli plaka deliklerine takilirken agagi
dogru olmaldir.

Giris besleme kablosunda, telleri ayri ayri gérecek
sekilde dis kilifi geriye dogru siyirin.

Motor kablosunda, bakir kablo ekranini gérene
kadar kilifi geriye dogru siyirin; bu sayede ekran
bir demet (sag orgusu) seklinde bikulebilecektir.
Gurdltd yayihmini en aza indirmek igin demeti,
genisliginin bes katini gegmeyecek sekilde tutun.
Gurdlth yayilimini en aza indirmek amaciyla motor
kablosu icin kelepgenin altinda 360° topraklama
onerilir. Bu durumda, kablo kelepgesindeki ekrani
cikarin.

Her iki kabloyu kelepgelerden gegirin ve kelepgeleri
sikin.

Besleme/motor kablolarini ve gug toprak
kablosunu siyirin ve suricu terminallerine
baglayin. Sikma momentleri igin bkz. sagdaki
tablo.
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Kasa Sikma momenti
tipi  [N-m Ib-ft
R1,R2 (1,4 1
R3 2,5 1,8
R4 5,6;PE:2 |4;PE1,5
R5 15 11
R6 40; PE: 8 |30; PE: 6

Not: R6 kasa tipi icin, bkz. Gli¢c terminallerinde dikkate alinacaklar - R6 kasa tipi

bolimd, sayfa 2817.

Olusturulan demeti (sag¢ 6rgisi) motor kablosu
ekranindan GND (toprak) terminaline baglayin.

Kontrol kablosunun kilifini siyirin ve bakir ekrani
demet (sag 6rglist) seklinde bikin.

Kontrol kablolarini kelepgelerden gegirin ve
kelepceleri sikin.

X1-1’deki dijital ve analog I/O kablolar igin toprakli
ekran demetini (sa¢ 6rgusu) baglayin. (Sadece
surlict ucunda topraklayin.)

Kontrol kablolarini tek tek siyirin ve stricui 1/0
terminallerine baglayin. Bkz. bélim Kontrol
terminalleri tablosu sayfa 24. 0,4 N-m (0,3 Ib-ft)
degerinde bir sikma momenti kullanin.

IP5005

Kurulum
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Kablo baglantisi IP54 / UL tip 12 kablo kanalli muhafaza
1.

o o ko

Kablo kanalinin monte edilecegi yerlerdeki kablo
contalarini sékiin. (Kablo contalari, strictnin
altinda bulunan koni seklinde kauguk contalardir.)

Her bir kablo kanali i¢in, su gegirmez kablo kanali
konnektorleri takin (birlikte verilmemigtir).

Besleme kablosunu kanala déseyin.
Motor kablosunu kanala déseyin.
Kablolari siyirin.

Besleme, motor ve toprak kablolarini stricu

terminallerine baglayin. Sikma momentleri igin bkz.

sagdaki tablo.

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu
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Not: R6 kasa tipi i¢in, bkz. Gii¢ terminallerinde

dikkate alinacaklar - R6 kasa tipi blimu, sayfa 281.

Kontrol kablosunu kanala doseyin.

8. Kontrol kablosunun kilifini siyirin ve bakir ekrani

10.

demet (sag 6rglist) seklinde bikin.

X1-1’deki dijital ve analog I/O kablolar i¢in toprakli

Kasa Sikma momenti
tipi  [N-m Ib-ft
R1,R2 (1,4 1
R3 2,5 1,8
R4 5,6; PE:2 |4;PE1,5
R5 15 11
R6 40; PE: 8 |30; PE: 6

ekran demetini (sa¢ Orgusi) baglayin. (Sadece suricli ucunda topraklayin.)

Kontrol kablolarini tek tek siyirin ve stiriicti /0 terminallerine baglayin. Bkz. bolim
Kontrol terminalleri tablosu sayfa 24. 0,4 N-m (0,3 Ib-ft) degerinde bir sikma momenti

kullanin.

Kurulum



ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Kurulumun kontrol edilmesi

Enerji vermeden once asagidaki kontrolleri yapin.

31

v

Kontrol

Tesisat ortam kosullarinin, surriict spesifikasyonlarinda belirtilen ortam kosullarina uymasi.

Sirucunin guvenli bir bicimde monte edilmesi.

Sirlci gevresindeki bos alanin, siriici spesifikasyonlarinda belirtilen sogutma kosullarina
uymasi.

Motor ve yikin galistirmaya hazir olmasi.

IT sistemleri ve késede topraklamali TN sistemleri igin: Dahili EMC filtresi baglantisinin ayrilmig

olmasi (bkz. bolim Dahili EMC filtresinin sékilmesi, sayfa 23).

Sirlcinin uygun bicimde topraklanmis olmasi.

Giris besleme geriliminin, strdciniin nominal giris gerilimine uymasi.

U1, V1 ve W1'deki giris besleme baglantilarinin, tanimlanan sekilde baglanmis ve sikiimig
olmasi.

Giris besleme sigortalarinin takilmis olmasi.

U2, V2 ve W2'deki motor baglantilarinin, tanimlanan sekilde baglanmis ve sikilmis olmasi.

Motor kablosu diger kablolardan uzaga désenmis.

Motor kablosunda HICBIR gii¢ faktérii kompanzasyon kondansatoriiniin olmamasi.

Kontrol baglantilarinin, tanimlanan sekilde baglanmig ve sikilmig olmasi.

Siiriiciiniin iginde HICBIR alet veya yabanci madde bulunmamasi.

Motor igin HICBIR alternatif giic kaynaginin (baypas baglanti, vb.) baglanmamis olmasi —
surdcunun ¢ikisina hicbir gerilim uygulanmamis olmasi.

Kurulum
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Kapagin geri takilmasi
P21/ UL tip 1

1.

Kapagi yerine oturtun.

2. Tespit vidasini sikin.
3.

4. Devreye alma ile devam edin. Bkz. Devreye
alma, I/0O ve ID Run ile kontrol bolim, sayfa

Kontrol panelini tekrar takin.

33.

IP54 /UL tip 12

1.
2.

Kapagi yerine oturtun.

Kapagin gevresindeki tespit
vidalarini sikin.

Baslidi kapagin Gzerine oturtun.
(Sadece UL tip 12 kurulumlari igin
gerekir.)

Basligi tutan iki vidayi takin.
(Sadece UL tip 12 kurulumlari igin
gerekir.)

Kontrol panelini takin.

Not: IP54 / UL tip 12 gerekliliklerini
saglamak igin, kontrol paneli
penceresi kapatiimalidir.

R6

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Opsiyonel: Kontrol paneli penceresini sabitlemek igin bir kilit (birlikte verilmemistir)

kullanin.

Devreye alma ile devam edin. Bkz. Devreye alma, I/O ve ID Run ile kontrol bolim,

sayfa 33.

Kurulum
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Devreye alma, I/O ve ID Run ile kontrol

Bu bélim asagidakilerin nasil yapilacagini agiklar:

* devreye alma

» start, stop, donls yonini degistirme ve 1/O arayuzi ile motorun hiz ayari.
+ sdrucd i¢in bir ID RUN (Motor tanimlama) gergeklestirme.

Bu gorevlerin gergeklestiriimesi icin kontrol paneli kullanimi, bu bélimde kisaca
aciklanmaktadir. Kontrol paneli kullanimi hakkinda daha ayrintili bilgi almak igin
litfen 43 numaral sayfadaki Kontrol panelleri bélimine bagvurun.

Suruciinin devreye alinmasi

Surlcuyl nasil devreye alacaginiz, sahip oldugunuz kontrol paneline baghdir.

+ Eger Gelismis Kontrol Paneliniz varsa, Devreye Alma Asistanini (bkz. bolim
Yénlendirmeli devreye almanyn gercekleptiriimesi, sayfa 38) ¢alistirabilir ya da
sinirli devreye alma gercgeklestirebilirsiniz (bkz. bélim Synyrly devreye almanyn
gergekleptiriimesi, sayfa 33).

Yalnizca Gelismis Kontrol Panelinde bulunan Devreye Alma Asistani, yapiimasi
gereken tim ayarlar konusunda size rehberlik eder. Sinirli devreye alma
sirasinda surucu sizi herhangi bir sekilde yonlendirmez; kilavuzdaki talimatlara
gOre en temel ayarlar yapabilirsiniz.

+ Eger Temel Kontrol Paneliniz varsa, bkz. talimatlar, bolim Synyrly devreye
almanyn gergekleptiriimesi, sayfa 33.

Sinirli devreye almanin gergeklestiriimesi

Sinirli devreye alma igin Temel Kontrol Panelini ya da Gelismis Kontrol Panelini
kullanabilirsiniz. Asagidaki talimatlar her iki kontrol paneli igin gegerlidir, ancak
yalnizca Gelismis Kontrol Paneli icin gegerli olan talimatlar hari¢ gosterilen tim
ekranlar Temel Kontrol Paneli ekranlardir.

Baslamadan 6nce motor plaka degerlerinin elinizde olduguna emin olun.

GUVENLIK

Devreye alma sadece yetkili bir elektrikci tarafindan gergeklestirilebilir.
Devreye alma prosedurt boyunca Givenlik bdliminde verilen givenlik talimatlari
uygulanmalidir.

Harici galistirma komutunun agik olmasi durumunda siirlict, gliic kaynagi
saglandiginda otomatik olarak devreye girer.

O ‘ Montaji kontrol edin. Bkz. sayfa 31, Kurulum bélimundeki kontrol listesi.

Devreye alma, I/0O ve ID Run ile kontrol
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O | Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agmayacagindan emin olun.
Asagidaki durumlarda motor ile makine arasindaki mekanik baglantiyi sokiin:

+ yanhs ydonde donls durumunda hasar tehlikesi varsa, veya

+ sirlcu devreye alma esnasinda bir ID Run gergeklestiriimesi gerekiyorsa. ID Run sadece
maksimum motor kontrol hassasiyeti gerektiren uygulamalarda gereklidir.

ENERJi VERME
O | Giris besleme gerilimini uygulayin. O O .

REM
Temel Kontrol Paneli, Cikis modunda galisir.

CIKIS FwWD
Geligsmis Kontrol Paneli, Devreye Alma Asistanini ¢alistirmak Bg‘('/rg/ zE%l‘r’lna
isteyip istemediginizi sorar. Eger > tusuna basarsaniz, asistinjnj kullanmak
Devreye Alma Asistani ¢calismaz ve asagida, Temel Kontrol 1 5 misiniz:
Panelinde anlatilan sekilde manuel devreye alma ile devam Hayir
edebilirsiniz. GIKIS | 00:00 | TAMAM

MANUEL DEVREYE ALMA VERI GIRIiSI (Grup 99: BAPLAMA VERYLERY)

O | Eger Gelismis Kontrol Paneliniz varsa, dili se¢in (Temel Kontrol REM U PAR YAZ
Panelinde dil destegi bulunmamaktadir). Kullanilabilecek 9901 DIL SECIMI
dillerle ilgili degerler icin 9901 parametresine bakin. Parametre ENGLISH
agiklamalarini, 101. sayfada baslayan Tiim parametrelerin (0]

¢ m y s &y ump I IPTAL | 00:00 [KAYDET

agyklamalary boliminde bulabilirsiniz.

Genel parametre ayari prosedirt asagida Temel Kontrol Paneli igin
aciklanmistir. Temel Kontrol Paneli ile ilgili daha ayrintili talimatlar igin bkz.
69. Gelismis Kontrol Paneli ile ilgili talimatlar igin bkz. 57.

Genel parametre ayar islemleri: r. E F
REM
1. Ana meniiye gitmek igin alt satirda CIKIS yaziyorsa “Y_J tuguna basin; |
aksi takdirde alt kisimda MENU yazisi gériilene kadar (=77 tusuna art MENU FwD
arda basin.

2. “PAr” yazisini gériinceye kadar ~a~\/<¥ 7 tuslarina basin ve “%_)|

tusuna basin. REM — O 1 —

PAR FWD

3. AN/ 7 tuslarina basarak uygun parametre grubunu bulun ve %)

tusuna basin. REM 2 O O 1

PAR FWD
4. ~a~/¥ > tuslarini kullanarak grup icinde uygun parametreyi bulun. - 2 O O 2
PAR FWD
5. Parametre degeri, alt kisminda ile gbsterilene kadar ~Y_J tuguna
basin ve iki saniye kadar basil tutun. REM -
PAR FWD
6. Degeri ~a\/<¥_~ tuslarini kullanarak degistirin. Tusa basil
tuttugunuzda degder daha hizl degisecektir. REM rom

PAR FWD

Devreye alma, I/0 ve ID Run ile kontrol
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7. Parametre degerini, “Y_] tusuna basarak kaydedin.

O | Uygulama makrosunu segin (parametre 9902). Genel

parametre ayar islemleri yukarida agiklanmistir.
Hazir deger 1 (ABB STANDART) bircok durumda uygundur.

O | Motor kontrol modunu segin (parametre 9904).

sarucdileri igin

kiguk oldugunda

1 (VEKTOR: HiZ) birgok durumda uygundur. 2 (VEKTOR: MOM) moment kontrol
uygulamalari igin uygundur. 3 (SKALER: FREK) Onerilir

+ sUriclye baglanan motorlarin sayisinin degisken oldugu ¢oklu motor
* motorun nominal akim degeri, striictiinin nominal akiminin %20’sinden

* slrlcl, motor baglanmadan test amagli kullanildiginda

O | Motor plakasindan motor degerlerini girin:

(& &
ABB Motors C€
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [ »—
| No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz [kW [ rmin [ A [cos ®{laIN[tE/s
690Y |50 |30 |1475 | 32.5 [0.83
400D [ 50 |30 1475 | 56 [0.83
660Y [ 50 |30 [1470 | 34 [0.83 380V
380D [ 50 |30 [1470 | 59 [0.83 | -@— besleme
415D [ 50 [ 30 [1475 | 54 [0.83 -
440D [60 | 35 [1770 | 59 [0.83 gerilimi
Cat.no _ 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 48 6210/C3 [ 180 kg
.@. IEC 34-1 Q

+ motor nominal gerilimi (parametre 9905)

* motor nominal akimi (parametre 9906)
izin verilen aralik: 0.2...2.0 - lypq A

« motor nominal frekansi (parametre 9907)

* motor nominal hizi (parametre 9908)

» motor nominal glict (parametre 9909)
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e 2002

PAR FWD

= 9904

=~ 9904

Not: Motor degerini motor
plakasindaki degerin aynisina
ayarlayin. Ornegin plakadaki
motor nominal hizi 1470 rpm ise
9908 MOTOR NOM Hiz
parametresinin degerini

1500 rpm olarak ayarlamak
surdcude yanhs galismaya yol
acar.

« 9905

PAR FWD

=~ 9306

« 9907

PAR FWD

= 93908

- 9909

PAR FWD

Devreye alma, I/0O ve ID Run ile kontrol
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O | Motor tanimlama ydntemini (parametre 9970) segin.

Tanimlama miknatislama kullanan 0 (OFF/ID MIK) varsayilan degeri birgok uygulama igin
uygundur. Temel devreye alma islemlerinde uygulanir. Ancak bunun igin asagidakiler
gereklidir:

* parametre 9904 1 (VEKTOR: HiZ) veya 2 (VEKTOR: MOM) olarak ayarlanmigtir veya

» parametre 9904 3 (SKALER: FREK) olarak, parametre 27017 ise 3 (SKALER FLYST) veya
5 (FLY+ASIR MOM) olarak ayarlanmistir.

Eger secgiminiz O (OFF/ID MIK) ise sonraki adima gegin.
Ayri bir ID Run gergeklestiren Deger 1 (ON), asagidaki durumlarda segilmelidir:

» vektor kontrol modu kullaniimaktadir [parametre 9904 = 1 (VEKTOR: Hiz) veya 2 (VEKTOR:
MOM)], ve/veya

+ calisma noktasi sifir hiz yakinlarinda oldugunda ve/veya

» motor nominal momentin Gzerinde genis hiz aralidi icinde ve dlgllmus herhangi bir geri
besleme olmadan moment araliginda calisma gerektiginde.

Eger ID Run galistirma [deder 1 (ON)], yapmaya karar verirseniz sayfa 41, ID Run nasyl
gergekleptirilir bdliminde verilen 6zel talimatlari uygulayin ve 36. sayfadaki MOTOR
DONUP YONU. adima gegin.

ID RUN SECIiMI 0 (OFF/ID MIK) IKEN TANIMLAMA MIKNATISLAMA

O | Yukarida belirtildigi gibi, tanimlama miknatislama sadece asagidaki durumlarda
gerceklestirilir:

» parametre 9904 1 (VEKTOR: HiZ) veya 2 (VEKTOR: MOM) olarak ayarlanmistir veya

» parametre 9904 3 (SKALER: FREK) olarak, parametre 2707 ise 3 (SKALER FLYST) veya
5 (FLY+ASIR MOM) olarak ayarlanmistir.

Lokal kontrole ge¢cmek icin tusuna basin (sol tarafta LOC tusu gérintilenir).

Surlcuyu start etmek igin tusuna basin. Motor modeli, motoru sifir hizda 10-15 s
arasinda miknatislayarak hesaplanir (motor dénmemektedir).

MOTOR DONUS YONU

O | Motor donus yonunu kontrol edin.

+ Surlcu, uzaktan kontroldeyse (REM sol tarafta gosterilir), oc
tusuna basarak lokal kontrole gegin. X)(.X Hz
* Ana menulye gitmek i¢in alt satirda CIKIS yaziyorsa ~Y_J FWD

tusuna basin; aksi takdirde alt kissmda MENU yazisi
gérilene kadar =7 tusuna art arda basin.

» “rEF” yazisini gériinceye kadar ~a~/<¥ > tuslarina basin
ve %] tusuna basin.

» Frekans referansini sifirdan kiigik bir dedere ylkseltmek icin
A tusunu kullanin.

* Motoru start etmek igin tusuna basin.

* Motorun gergek ydnunin, ekranda goérintilenenle ayni olup
olmadigini kontrol edin (FWD, ileri ve REV geri anlamina
gelmektedir).

* Motoru stop etmek igin (&> tusuna basin.

Devreye alma, I/0 ve ID Run ile kontrol
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Motor dénme ydnunu degistirmek igin:

+ Girig gucunin baglantisini striiciden ayirin ve ara devre
kondansatdrlerinin yiki bosaltmalari igin 5 dakika bekleyin.
Her bir giris terminali (U1, V1 ve W1) arasindaki gerilimi
Ol¢iin ve slrdcl yukandn bosaltildigindan emin olmak igin bir
multimetre ile topraklayin.

» Sdrdcu ¢ikis terminallerinde veya motor baglanti kutusunda
bulunan iki motor kablo faz iletkeninin yerini degistirin.

 Giris guclini uygulayarak ve kontrolli yukarida tarif edildigi
gibi tekrarlayarak yaptiginizin dogrulugunu kontrol edin.

ileri yon
D
R
S
§
©

geri yon

HIZ LIMITLERI VE HIZLANMA/YAVASLAMA RAMPALARI

Minimum hizi ayarlayin (parametre 2001).

Maksimum hizi ayarlayin (parametre 2002).

Hizlanma zamani 1'i (parametre 2202) ayarlayin.

Not: Eger uygulamada iki hizlanma rampasi kullanilacaksa
ayni zamanda hizlanma rampasi 2’yi de (parametre 2205)
kontrol edin.

Yavaslama zamani 1'i (parametre 2203) ayarlayin.

Not: Eger uygulamada iki yavaglama rampasi kullanilacaksa
ayni zamanda yavaslama rampasi 2’yi de (parametre 2206)
ayarlayin.
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LoC

2001

PAR FWD

LoC

2002

PAR FWD

LOC

2202

PAR FWD

LoC

2203

PAR FWD

KULLANICI PARAMETRESI AYARI KAYDEDILIYOR VE SON KONTROL

Devreye alma artik tamamlanmigstir. Ancak, bu asamada
uygulamanin gerektirdigi parametrelerin ayarlanmasi ve
ayarlarin sayfa 83, Kullanycy parametre setleri b6limunde
belirtilen sekilde kullanici parametresi olarak kaydedilmesi
faydali olabilir.

Sirdcl durumunun tamam olup olmadigini kontrol edin.

Temel Kontrol Paneli: Ekranda hata veya alarm gosterilip
gosterilmedigini kontrol edin. Surtcindn 6n tarafindaki LED'leri
kontrol etmek igin, paneli sékerek kirmizi LED'in yanmadigini,
yesil LED'in ise yandigini ancak yanip sénmekte olmadigindan
emin olmadan énce uzaktan kumandaya gegin (aksi taktirde bir
hata olusturur).

Gelismis Kontrol Paneli: Ekranda herhangi bir ariza ya da
alarmin gorintilenmediginden ve panel LED'inin yesil renkte
oldugundan ve yanip sénmekte olmadigindan emin olun.

Siricu artik kullanima hazirdir.

LOC

9902

PAR FWD

Devreye alma, I/0O ve ID Run ile kontrol
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Yonlendirmeli devreye almanin gergeklestiriimesi

Yoénlendirmeli devreye almayi gergeklestirebilmek igin Gelismis Kontrol Paneline
ihtiyaciniz bulunmaktadir.

Baslamadan dnce motor plaka degerlerinin elinizde olduguna emin olun.

GUVENLIK

uygulanmalidir.

Harici galistirma komutunun agik olmasi durumunda siiriicti, glic kaynagi

Devreye alma sadece yetkili bir elektrikci tarafindan gerceklestirilebilir.
Devreye alma prosedlrid boyunca Givenlik bélumuinde verilen glvenlik talimatlari
A saglandiginda otomatik olarak devreye girer.

O | Montaji kontrol edin. Bkz. sayfa 31, Kurulum bélimundeki kontrol listesi.

O | Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agmayacagindan emin olun.
Asagidaki durumlarda motor ile makine arasindaki mekanik baglantiyi sokiin:

+ yanhs yonde donlis durumunda hasar tehlikesi varsa, veya

» sUrlcu devreye alma esnasinda bir ID Run gergeklestiriimesi gerekiyorsa. ID Run sadece
maksimum motor kontrol hassasiyeti gerektiren uygulamalarda gereklidir.

ENERJi VERME

O | Giris besleme gerilimini uygulayin. Kontrol paneli 6ncelikle, REM U SECIM
Devreye alma

Devreye Alma Asistanini ¢calistirmak isteyip istemediginizi sorar. asistanini kullanmak

i ?
 Devreye Alma Asistanini galistirmak igin % tusuna basin 1sm1 Simzs
(B vurgulanmis halde iken). % 00:00 TAMAM™
» Devreye Alma Asistanini galistirmak istemiyorsaniz =* tusuna

basin.

« ¥ 7 tusuna basarak segenegini vurgulayin ve panelin, $Eﬂi&§]E%II‘1{I1m
surucuyu tekrar actiginizda Devreye Alma Asistani ile ilgili devreye alma acistani

>/ e Ima_as
soruyu sormasi (ya da sormamasi) igin % tusuna basin. 90”51” m ¢

Hayir
CIKIS | 00:00 [ TAMAM

DiL SEGIimi

O | Devreye Alma Asistanini galistirmaya karar verdiginizde, ekranda ||REM U PAR YAZ -
dili segmeniz istenir. ~a~/<¥ > tuglariyla istediginiz dile gelin ve |[9901 pIL SECIMI

S tusuna basarak onaylayin. ENGLISH

% tusuna basmaniz halinde Devreye Alma Asistani durdurulur. [((;)%T| 00:00 [KAYDET

Devreye alma, I/0 ve ID Run ile kontrol
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YONLENDIRMELI SET-UP iSLEMINi BASLATMA

O | Devreye Alma Asistani, motor ayarlarindan baslayarak ayarlama ||REM UPAR YAZ -
gbrevlerinde sizi yonlendirecektir. Motor degerini motor 9905 MOTOR _NOM GER
plakasindaki degerin aynisina ayarlayin.

@/%Ttuﬁarml kullanarak istediginiz parametre degerine —CIRTS ] 00:00 [RAYDET
gelin ve 5 tusuna basarak onaylayin ve Devreye Alma
Asistanina devam edin.

Not: Herhangi bir zamanda &3> tusuna bastiginizda, Devreye
Alma Asistani durdurulur ve ekran Cikis moduna geger.

O | Devreye alma goérevi tamamlandiktan sonra Devreye Alma REM U SECIM E—
e . Uygulama setup
Yardimcisi siradakini énerir. 1)(

ile deva_tm_e'gmg)k
2 . o . .. 1ster misiniz:
+ Onerilen gorev ile devam etmek igin % tusuna basin (EEYEI
. . Atla
isaretlendiginde.) CIKTS ] 00:00 [TAMAM
» ¥ ’tusuna basarak secenegini isaretleyin ve % tusuna
basarak onerilen gorevi tamamlamadan sonrakine gegin.

* Devreye Alma Asistanini durdurmak igin % tusuna basin.

KULLANICI PARAMETRESI AYARI KAYDEDILIYOR VE SON KONTROL

O | Devreye alma artik tamamlanmistir. Ancak, bu asamada
uygulamanin gerektirdigi parametrelerin ayarlanmasi ve ayarlarin
sayfa 83, Kullanycy parametre setleri bélimunde belirtilen sekilde
kullanici parametresi olarak kaydedilmesi faydali olabilir.

O | Ayarlar tamamlandiginda, ekranda herhangi bir ariza ya da alarmin
goruntilenmediginden ve panel LED'inin yesil renkte oldugundan
ve yanip sonmekte olmadigindan emin olun.

Siricu artik kullanima hazirdir.

Devreye alma, I/0O ve ID Run ile kontrol
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Surucu /0 arayuzi ile nasil kontrol edilir

Asagidaki tablo belirtilen durumlarda surtdctnidn dijital ve analog giriglerle nasil
calistirilacagini anlatir;

* motorun devreye almasi gergeklestirildiginde ve
* hazir deger (standart) parametre ayarlari gegerli oldugunda.

Temel Kontrol paneli Ekranlari 6rnek olarak verilmigtir.

ON AYARLAMALAR

Donls ydnunu degistirmeniz gerekirse 1003 parametresinin 3 (IKI
YONLU) olarak ayarlanmig oldugundan emin olun.

Kontrol baglantilarinin ABB Standart makrosu igin verilmis baglanti Bkz. bolim ABB Standart
semasindaki gibi yapildigina emin olun. makrosu sayfa 74.
Surdcunun uzaktan kontrolde oldugundan emin olun. Uzaktan ve Uzaktan kontrolde, panel
lokal kontrol arasinda gegis igin &%) tusuna basin. ekraninda REM yazis

gOruntalenir.

MOTORUN HIZINI KONTROL ETMEK VE START ETME

DI1 dijital girisini agarak start edin. O O
Gelismis Kontrol Paneli: Ok donmeye baslar. Set degerine erigilene ~ [|X™" . Hz
kadar noktalidir. GIKIS FWD

Temel Kontrol Paneli: FWD yazisi hizl sekilde yanip sénmeye baglar
ve set degerine ulasildiktan sonra durur

Al1 analog girisinin gerilimini ayarlayarak stirlict ¢ikis frekansini REm 5 O O !
z

(motor hizi) ayarlayin.
CIKIS FwD

MOTOR DONUS YONUNU DEGISTIRME

Ters yon: DI2 dijital girigi ON. REM 5 O O Hz
REV

CIKIS
lleri yon: DI2 dijital girisi OFF. - 5 OO -
CIKIS FwD
MOTORU STOP ETME
DI1 dijital girisi OFF. Motor durur. O O
Geligsmis Kontrol Paneli: Ok dénmeyi durdurur. REM . Hz
Temel Kontrol Paneli: FWD metni yavasca yanip sbnmeye baslar. GIKIS Fwb

Devreye alma, I/0 ve ID Run ile kontrol



ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

41

ID Run nasil gergeklestirilir

Sdricd, ilk kez gahstirildiginda ve motor parametrelerinde (Grup 99: BAPLAMA
VERYLERY) degisiklik yapildiginda tanimlama miknatislama kullanarak motor
Ozelliklerini otomatik olarak tahmin eder. Bu, 99710 parametresi ID RUN degeri 0
(OFF/ID MIK) oldugunda ve asagidaki durumlarda gecerlidir.

* parametre 9904 = 1 (VEKTOR: Hiz) veya 2 (VEKTOR: MOM) veya

+ parametre 9904 = 3 (SKALER: FREK) ve parametre 27107 = 3 (SKALER FLYST) veya
5 (FLY+ASIR MOM).

Bircok uygulamada ayri bir ID Run [9970 ID RUN = 1 (ON)] gergeklestirmeye gerek
yoktur. ID Run asagidaki durumlarda gegerlidir:

+ vektor kontrol modu kullaniimaktadir [parametre 9904 = 1 (VEKTOR: Hiz) veya
2 (VEKTOR: MOM)], ve/veya

+ ¢alisma noktasi sifir hiz yakinlarinda oldugunda ve/veya

* motor nominal momentin Gzerinde genis hiz araligi iginde ve dlgulmus herhangi
bir geri besleme olmadan moment araliginda ¢alisma gerektiginde.

Not: ID Run isleminden sonra motor parametreleri (Grup 99: BAPLAMA
VERYLERY) degistirildiginde islem tekrarlanmalidir.

ID Run iglemleri

Genel parametre ayarlari prosediri burada tekrar edilmez. Gelismis Kontrol Paneli
icin bkz. sayfa 57, Temel Kontrol Paneli igin sayfa 69, bolim Kontrol panelleri.

d

o ooogo O

o O

AN

ON KONTROL

UYARI! ID Run sirasinda motor nominal hizin yaklasik %50...80 arasinda galisir.
Motor ileri dogru dénecektir. ID Run gergeklestirmeden 6nce motoru
c¢alistirmanin givenli olup olmadigini kontrol edin!

Asagidaki durumlarda motor ile ekipman arasindaki baglantiyr sokun.

Motor verileri parametreleri 9905...9909, 35 sayfasindaki adimlarda gosterildigi gibi motor
plakasindakilere esdegerdir.

Eger ID Run 6ncesinde parametre degerleri (Grup 01: CALIPMA VERYLERY - Grup 98:
OPSYYONLAR) degistirilmigse yeni ayarlarin alttaki kosullara uyup uymadigini kontrol edin:

2001 MINIMUM HIZ < 0 rpm
2002 MAXIMUM Hiz > motor nominal devrinin %80'i
2003 MAXIMUM AKIM > lopqg

2017 MAX MOMENT 1 > %50 veya 20718 MAX MOMENT 2 > %50, 2074 MAX MOMENT SEC
parametresine gore hangi yukun kullanimda olduguna bagh olarak.

Calisma izni sinyalinin agik olup olmadigini kontrol edin (parametre 71607).

Panelin lokal kontrolde olup olmadidini kontrol edin (LOC ifadesi sol / Ust tarafta
gorintilenir). Lokal ve uzaktan kontrol arasinda gegis yapmak igin tusuna basin

Devreye alma, I/0O ve ID Run ile kontrol
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GELiSMiS KONTROL PANELI iLE ID RUN

OO | 9970 ID RUN parametresini 1 (ON) konumuna getirin. Yeni LOC UPAR YAZ —
ayarlari KAY@%ET tusuna basarak kaydedin. 9910 ID RUN
[1]
“IPTAL | 00:00 [KAYDET
O | ID Run sirasinda gergek degerleri izlemek isterseniz, Cikis Loc v
moduna ulasana kadar % tusuna basin. 0.0 Hz
0.0 A
0.0 %
" _YON 100:00 [ MENU _
O | ID Run islemini baslatmak igin tusuna basin. Panel, ID LOC L ALARM —
Run iglemini ilk baslattiginizda géruntilenmekte olan ekran ile ALARM 2019
sag tarafta gorintilenen alarm ekrani arasinda gegis yapmaya ID run
devam eder.
~ " 1o00:00 [

Genelde ID Run esnasinda higbir kontrol panel tusuna
basilmamasi tavsiye edilir. Ancak (&> tusuna basarak ID Run
islemini her an durdurabilirsiniz.

ID Run tamamlandiktan sonra alarm ekrani gériintilenmeye LOC T HATA B
devam etmez. HATA 11
ID Run igleminin basarisiz olmasi halinde sag tarafta ariza ID RUN HATA
ekrani géruntilenir. ——00:00
TEMEL KONTROL PANELI iLE ID RUN
OO | 9970 ID RUN parametresini 1 (ON) konumuna getirin. Yeni Loc 9 9 10
ayarlari %] tusuna basarak kaydedin.

PAR FWD

LoC 1

PAR FWD

Hz

O | ID Run sirasinda gergek degerleri izlemek isterseniz, Cikis Loc O O

moduna ulasana kadar =7 tusuna basin.
CIKIS FwD

O | ID Run iglemini baglatmak igin tusuna basin. Panel, ID Loc A2 O 19

Run islemini ilk baslattiginizda goértntilenmekte olan ekran ile
sag tarafta gorlntilenen alarm ekrani arasinda gegis yapmaya FwD
devam eder.

Genelde ID Run esnasinda higbir kontrol panel tusuna
basilmamasi tavsiye edilir. Ancak (&> tusuna basarak ID Run
islemini her an durdurabilirsiniz.

ID Run tamamlandiktan sonra alarm ekrani gorintilenmeye Loc FO O 1 1
devam etmez.

ID Run igleminin basarisiz olmasi halinde sag tarafta ariza
ekrani gorintulenir.

FWD

Devreye alma, I/0 ve ID Run ile kontrol
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Kontrol panelleri

Kontrol panelleri hakkinda

Uyumluluk

Surtcltyu kontrol etmek, durum verilerini okumak ve parametreleri ayarlamak igin bir
kontrol paneli kullaniimahdir. StrGcu, iki farkli tip kontrol panelinden biri ile kontrol
edilebilir:

Temel Kontrol Paneli — Bu panelde (Temel Kontrol Paneli blimu, sayfa 64'de
aciklanmistir), parametre degerlerinin manuel olarak girilmesinde kullanilan temel
araclar bulunur.

Gelismis Kontrol Paneli — Bu panelde (asagida agiklanmistir), yaygin kullanilan
parametrelerin ayarlarini otomatiklestirmek igin, 6nceden programlanmis
yardimcilar bulunur. Panel dil destegi saglamaktadir. Farkl dil setleriyle
kullanilabilmektedir.

Kilavuz asagidaki panel versiyonlari ile uyumludur:

Temel Kontrol Paneli: ACS-CP-C Rev.M veya daha yeni

Gelismis Kontrol Paneli (Alan 1): ACS-CP-A Rev.F veya daha yeni
(yeni panel serisi 2007'den bu yana XYYWWRXXXX seri numarasi ile
Uretilmektedir, burada yil YY = 07 veya daha yeni ve revizyon R=F, G, E, ...)

Geligsmis Kontrol Paneli (Asya): ACS-CP-D Rev.Q veya daha yeni

Gelismis Kontrol Paneli sGrumand nasil belirleyebilecediniz konusunda bkz. sayfa
47. Cesitli Gelismis Kontrol Panelleri tarafindan desteklenen dilleri gérmek igin bkz.
parametre 9907 DIL SECIMI.

Kontrol panelleri
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Gelismis Kontrol Paneli

Ozellikler

Geligsmis Kontrol Paneli asagidaki 6zelliklere sahiptir:

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

LCD ekranl alfanimerik kontrol paneli

ekran dili segimi

Suriclyu devreye almayi kolaylastiran Devreye Alma Asistani

kopyalama fonk. — Parametreler, daha sonra baska siriculere aktarmak veya
belirli bir sistemi yedeklemek amaciyla kontrol paneli bellegine kopyalanabilir.

kosullara duyarl yardim

gercek zamanli saat.

Genel Bilgiler

Asagida, Gelismis Kontrol Panelinde temel fonks. ve ekranlar igin 6zet bilgiler vardir.

) No.

Kullanimi

1

Durum LED'i - Normal ¢alisma igin yesil. LED yanip sdénuyorsa ya da kirmizi
renkte ise bkz Diagnostik ekranlari bolimu, sayfa 253.

LCD ekran - Ug ana alana ayriimistir:

a. Durum satiri - galisma moduna goére degisir, bkz. Durum satiri bélimi,
sayfa 45.

b. Orta - degisken; genelde, sinyal ve parametre degerlerini, mendileri veya
listeleri gosterir. Hatalari ve alarmlari da gosterir.

c. Alt satir - iki fonksiyon butonunun gegerli fonksiyonunu ve etkinlestiriimigse
saati gosterir.

Program tusu 1 - Fonksiyon kosullara baglidir. LCD ekranin sol alt kdsesindeki
metin fonksiyonu gosterir.

Program tusu 2 - Fonksiyon kosullara baglhdir. LCD ekranin sag alt
kosesindeki metin fonksiyonu gosterir.

Yukari -

» LCD ekran ortasindaki menu veya listede yukari ilerlemek igin kullanilir.

* Bir parametre segilmisse, degeri artirmak igin kullanilir.

» Sag Ust kdse vurgulanmis ise referans degerini artirir.

Tusun asagi dogru tutulmasi degerin daha hizli sekilde degismesini saglar.

Asagi -

» LCD ekranin ortasinda gdsterilen menii veya listede asadi dogru ilerlemek
icin kullanihr.

* Bir parametre secilmisse, degeri azaltmak igin kullanilir.

» Sag Ust kdse vurgulanmis ise referans degerini azaltir.

Tusun asagi dogru tutulmasi degerin daha hizli sekilde degismesini saglar.

LOC/REM - Siriict galisma modunu lokal kontrolden uzaktan kontrole
degigtirir.

Yardim - Tusa basildiginda, kosullara duyarli bilgileri gosterir. Gosterilen
bilgiler, ekranin ortasindaki alanda vurgulanan 6geyi agiklar.

STOP - Suricliyl lokal kontrolde durdurur.

START - Surictyi lokal kontrolde baglatir.

Kontrol panelleri
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Durum satiri

LCD ekranin st satirinda suriiciinin temel durum bilgileri gosterilir.

| Loc | [ Loc vana MEND 1]
No. [Saha Segenekler Anlami
1 |Gostergede LOC Siricu kontroli lokal, yani kontrol panelinde.
Kontrol yeri
REM Siricu kontrol, slrtct I/O'lari ve fieldbus gibi
uzaktandir.
2 |Durum 1 Saft yonu ileri
J Saft yonu geri
Doénen ok Sirucu galisir durumda set degerindedir.
Noktali donen ok Sirici galisir durumdadir ancak set degerinde
degildir.
Sabit ok Siricu stop eder.
Noktal sabit ok Baslat komutu var ama motor, érn. start izni
olmadigindan galismiyor.
3 |Panel galisma * Gegerli modun adi
modu + Gorlintiilenen liste ya da meniiniin adi
* Calisma durumunun adi, 6rn. PAR YAZ.
4 |Segilen madde * Cikis modunda referans deger
iQirl referans « Vurgulanan maddenin numarasi, érn. mod,
deger ya da parametre grubu ya da hata.
numara
Calisma

Kontrol panelini mendler ve tuslar yardimiyla galistirabilirsiniz. Tuglar arasinda,
gecerli iglevleri Ustlerindeki gostergedeki metinle belirtilen iki adet icerige duyarli
program tusu bulunmaktadir.

Calisma modu ya da parametre gibi bir segenegi segmek igin, segenek vurgulanana
kadar ~a~ ve <¥ > ok tuslari ile hareket edin ve ilgili program tusuna basin. Sag
program tusu genellikle mod girmek, bir segenegdi onaylamak ya da degisiklikleri
kaydetmek icin kullanilir. Sol program tusu yapilan degisiklikleri iptal etmek ve
onceki galisma dizeyine geri donmek igin kullanilr.

Geligsmis Kontrol Panelinde dokuz panel modu bulunmaktadir: Cikis, Parametreler,
Asistanlar, Degistiriimis Parametreler, Hata Kayit, Saat ve Tarih, Parametre
Yedekleme, 1/0 Ayarlari ve Hata. ilk sekiz modun galistiriima yéntemi bu bélimde
anlatiimaktadir. Bir hata ya da meydana geldiginde panel, hata veya alarmi gésteren
Hata moduna otomatik olarak geger. Cikis ya da Hata modunda resetleyebilirsiniz
(bkz. bolim Diagnostik).

Kontrol panelleri
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ilk olarak panel calistirabileceginiz, durdurabileceginiz, LoC &
yonU degistirebileceginiz, lokal ve uzaktan kumanda 49.1 Hz
arasinda gegis yapabileceginiz, referans degeri . A
degistirebileceginiz ve Ui adete kadar gercek degeri 10.7 %
izleyebileceginiz Cikis modundadir. Diger gorevleri YON [ 00:00 [ MENU
gerceklestirmek icin ilk olarak Ana menuye gidin ve LOC U ANA MENU —1
meniide uygun modu segin. Durum satiri (bkz. bélim PARAMETRELER
Durum satiri, sayfa 45) gegerli menii, mod, madde yada |ASISTANLAR
durumun adini gésterir. DEGISEN PAR
CIKIS 1 00:00 [ GIR

Genel g6revier hakkinda bilgiler

Asagidaki tabloda genel gorevler, bunlari gerceklestirebileceginiz modlar ve s6z
konusu gorevler hakkinda ayrintili bilgilerin saglandigi sayfa numaralari
verilmektedir.

Gorev Mod Sayfa
Yardim alma Herhangi bir 47
Panel strimind bulma Calistirma 47
Ekran kontrastini ayarlama Cikis 50
Lokal ve uzaktan kontrol arasinda gegis Herhangi bir 48
Sirucu start/stop Herhangi bir 48
Motor donme yoninun degistiriimesi Cikis 49
Hiz, frekans ya da moment referansinin ayarlanmasi Cikis 50
Parametre degerinin degistiriimesi Parametreler 51
izlenen sinyallerin segilmesi Parametreler 52
Asistanlarla yonlendirmeli gérevlerin (ilgili parametre setinin Asistanlar 53
spesifikasyonlari) gerceklestiriimesi

Degistirilen parametrelerin gérintilenmesi ve diizenlenmesi Degistirilen Parametreler | 56
Hatalari géruntileme Hata Kayit 57
Hatalarin ve alarmlarin resetlenmesi Cikis, Hata 260
Saati goérintileme/gizleme, tarih ve saat formatlarini degistirme, Saat ve Tarih 58
saati ayarlama ve giin isigindan yararlanma degisiklerinde saatin

otomatik olarak ayarlanmasini devreye alma/devre digi birakma

Parametrelerin siriictiden kontrol paneline kopyalanmasi Parametre Yedekleme 61
Parametrelerin kontrol panelinden suriictiye kopyalanmasi Parametre Yedekleme 61
Yedekleme bilgilerini gérintileme Parametre Yedekleme 62
I/O terminalleriyle iliskili olarak parametre ayarlarini dizenleme ve |l/O Ayarlar 63
degistirme

Kontrol panelleri
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Yardim alma

47

Adim

Eylem

Ekran

Vurgulanmis olan madde ile ilgili icerige duyarli yardim metinlerini
gérintilemek igin (?) tusuna basin.

Eger madde ile ilgili yardim metni bulunuyorsa, ekranda géruntdlenir.

LOC L PAR GRUPLAR —10
01 CALISMA VERILERI
03 FB GERCEK SINYAL
04 HATA TARIHCESI

10 START/ YON

11 REF YERI SECIMI

| CIKIS 1 00:00 SEC

LOC U YARDIM

Bu grup start,
ve yon degisim
komutlari i¢cin
harici kaynaklari

(HAR1 ve HAR2)
CIKIS 100:00 [

stop

Metnin tamami goruntilenmiyorsa, ~~a™ ve ¥ tuslari ile satirlari kaydirin.

LOC U YARDIM _

ve ydn degisim
komytlari icin .
harici kaynaklari
(HAR1_ve HAR2)
tanimlar.

CIKIS | 00:00

Metni okuduktan sonra % tusuna basarak 6nceki ekrana donun.

LOC T PAR GRUPLAR —10
01 CALISMA VERILERI
03 FB GERCEK SINYAL
04 HATA TARIHCESI
YON
REF YERI SECIMI

| CIKIS 1 00:00 SEC

Panel siiriimiinii bulma

Adim

Eylem

Ekran

Eger gu¢ agiksa kapatin.

Glcu agarken ve bilgileri okurken @ tusunu basili tutun. Ekranda agagidaki
panel bilgileri goruntulenir:

Panel FW: panel yazilimi stiriima

ROM CRC: panel ROM kontrol degeri

Flash Rev: flash igerigi sirimu

Flash icerigi yorumu.

@ tusunu biraktiginizda, panel Cikis moduna geger.

PANEL VERSION INFO

Panel Fw: X . XX
ROM CRC: XXXXXXXXXX
Flash Rev: X . XX
XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX

Kontrol panelleri
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Start/stop ve lokal/uzaktan kontroller arasinda gegis

istediginiz mod icinde start/stop edebilir ve lokal ve uzaktan modlari arasinda gegis
yapabilirsiniz. Suriiclyu start veya stop etmek igin sirtcinin lokal kontrolde olmasi

gerekir.
Adim | Eylem Ekran
1. » Uzaktan kontrol (durum satirinda REM gdsterilmektedir) ve lokal kontrol LOC UMESAJ —
(durum satirinda LOC gdésterilmektedir) arasinda gecis yapmak icin hgléﬁlakggg'ﬂg].
tusuna basin.
Not: Lokal kontrole gegis, 7606 LOKAL KILIT parametresi ile devre digl —_1o00:00

birakilabilir.

Sirucu ilk kez agildiginda uzaktan kontroldedir (REM) ve suriicinin 1/0
terminalleri ile kontrol edilir. Lokal kontrol (LOC) moduna gegmek ve suriiclyl
kontrol panelini kullanarak kontrol etmek igin basin. Sonug, tusa ne kadar
sure boyunca bastiginiza gore degisir:

» Tusu hemen birakirsaniz (ekranda “Lokal kontrol moduna gegiliyor” ifadesi
yanip soner) suriicu durur. Kontrol referansini sayfa 50'de anlatilan sekilde
ayarlayin.

» Tusa yaklasik iki saniye basarsaniz surucu daha 6nce oldugu sekilde devam
eder. Surucu, ¢alisma/durma durumu ve referans igin gecerli uzaktan
kumanda degerlerini kopyalar ve bunlari ilk lokal kontrol ayarlari olarak
kullanir.

Durum satirindaki ok (L

* Lokal kontrolde surlcuyu durdurmak igin tusuna basin.
y ¢in (@D tus veya J) dénmeyi durdurur.

Durum satirindaki ok (&
veya J) ddnmeye baslar.
Sirucl set noktasina
ulasana kadar noktaldir.

* Lokal kontrolde suriiciiyu galistirmak igin tusuna basin.

Kontrol panelleri
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Cikis modu

Cikis modunda asagidakileri gergeklestirebilirsiniz:

49

» Grup 01: CALISMA VERILERI'da (i¢ adete kadar sinyalin gergek degerini izleme

+ motor ddonme yéninu degistirme
+ frekans ya da moment referansini ayarlama

» ekran kontrastini ayarlama

+ start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

% tusuna arka arkaya basarak Cikis moduna gegebilirsiniz.

LOC U

A
24.4 %

Ekranin sag kogesinde referans [ gc v,
degeri goruntdlenir. Orta, Gge 49.1 Hz
kadar sinyal degerini veya .5 A

cubuk grafigi gosterecek 10.7 %
sekilde konfigure edilebilir. YON 1 00:00 [ MENU

YON 1 00:00 [ MENU

Goruntlileme igin bir veya iki

sinyal segildiyse, degere veya gubuk grafige ek olarak gorintilenen her sinyalin
numarasli ve adi gosterilir. Izlenen sinyallerin secilmesi ve degistiriimesi ile ilgili

talimatlar icin bkz. sayfa 52.

Motor dénme ybniiniin degigtiriimesi

Adim | Eylem Ekran
1. Eger Cikis modunda degilseniz, Cikis moduna gegene kadar % tusuna REM U 49, 1Hz
basin. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
YON 00:00 MENU
2. Suriicl, uzaktan kontroldeyse (durum satirinda REM gosterilir), tusuna LoCc v
basarak lokal kontrole gegin. Ekranda mod degistiriimesi ile ilgili kisa bir mesaj 49 . 1 Hz
gorintilenir ve Cikis moduna donlir. 0 . 5 A
10.7 %
YON 00:00 MENU
3. Yonu ileriden (durum satirinda T géruntulenir) geriye (durum satirinda J LOC J 49, 1HZ
gorintilenir) almak ya da tam tersi igin % tusuna basin. 49 . 1 Hz
0.5 A
10.7 %
Not: 7003 DONUS YONU parametresi 3 (IKI YONLU) olarak ayarlanmalidir. “YON 1 00:00 [ MENU

Kontrol panelleri
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Hiz, frekans ya da moment referansinin ayarlanmasi

Adim | Eylem Ekran
1. Eger Cikis modunda degilseniz, Cikis moduna gegene kadar % tusuna REM U 49, 1HZ
basin. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
~_YON_100:00 [ MENU
2. Siirlict, uzaktan kontroldeyse (durum satirinda REM gosterilir), tusuna LoC © 49, 1HZ]
basarak lokal kontrole gegin. Ekranda mod degistirilmesi ile ilgili kisa bir mesaj 49 . 1 Hz
goruntilenir ve Cikis moduna dondilir. 0.5 A
; - . U 10.7 %
Not: Grup 11: REF YERI SECIMI ile, uzaktan kumanda ile referans degisikligi o (Y
T YON 00:00 MENU
yapilabilir.
3. * Ekranin sag Ust kdsesinde gorintilenen vurgulanan degeri artirmak igin Loc v 50, 0HZ
<A™ tusuna basin. Deder hemen degisir. Stirlicli kalici belleginde saklanir 50 . O Hz
ve kapatildiginda otomatik olarak geri ytklenir. O . 5 A
eri ic 10.7 %
* Degeri azaltmak igin \_¥_ tusuna basin. = (Y
YON 00:00 MENU
Ekran kontrastini ayarlama
Adim | Eylem Ekran
1. Eger Cikis modunda degilseniz, Cikis moduna gegene kadar % tusuna LoCc v 49, 1HZ
basin. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
YON 00:00 MENU
2. « Kontrasti artirmak icin % ve /A tuslarina ayni anda basin. LoC © 49, 1HZ
* Kontrasti azaltmak igin % ve (_¥_ tuglarina ayni anda basin. 4(9) - %— RZ
10.7 %

YON 00:00 [ MENU
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Parametreler modu

Parametreler modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

» parametre degerlerini goérintileme ve degistirme

+ start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

Parametre se¢gme ve dederini degistirme

Adim

Eylem

Ekran

Cikis modundaysaniz & tusuna basarak Ana menuye gidin, aksi takdirde
Ana menuye ulasana kadar % tusuna basin.

LOC T ANA MENU —1

PARAMETRELER
ASISTANLAR
DEGISEN PAR
“CIKIS 100:00 [ GIR

Meniide ~ &> ve <_¥_~ tuslari ve % tusuna basarak PARAMETRELER
segenegini secin ve Parametreler moduna gegin.

LOC_U PAR_GRUPLAR —01

01 CALISMA VERILERI |
03 FB GERCEK SINYAL
04 HATA TARIHCESI

10 START/STOP/YON

11 REF YERI SECIMI
CIKIS ] 00:00 [ SEC

A ve ¥ 7 tuslarini kullanarak uygun parametre grubunu segin.

% tusuna basin.

LOC L PAR GRUPLAR —99
99 START-UP DATA

01 CALISMA VERILERI
03 FB GERCEK SINYAL
04 HATA TARIHCESI

10 START/STOP/YON
CIKIS | 00:00 SEC

LOC U PARAMETRELER —

9901 DIL SECIMI
ENGLISH

9902 UYGULAMA MAKROSU

9904 MOTOR KONTRL MOD

9905 MOTOR NOM_GER

CIKIS | 00:00 YAZ

AN ve ¥ tuslarini kullanarak uygun parametreyi secin. Gegerli
parametre degeri, segilen parametrenin altinda gorintilenir.

YAZ
N tusuna basin.

LOC U PARAMETRELER —

9901 DIL SECIMI

9902 UYGULAMA MAKROSU
ABB_STANDART

9904 MOTOR KONTRL MOD

9905 MOTOR NOM GER

CIKIS | 00:00 [ YAZ

LOC U PAR YAZ
9902 UYGULAMA MAKROSU

ABB STANDART
[1]
TPTAL | 00:00 [KAYDET

AN ve ¥ _ tuslarini kullanarak parametre igin yeni bir deger belirleyin.

Tusa bir kez basildiginda deg@er artar ya da azalir. Tusun asagi dogru tutulmasi
degerin daha hizli sekilde dedismesine neden olur. Tuglara ayni anda
basildiginda goriintiilenen deder, varsayilan degerle deg is tirilir.

LOC U PAR YAZ
9902 UYGULAMA MAKROSU

KABLOLU
[2]
TPTAL | 00:00 [KAYDET

KAYDET

* Yeni degeri kaydetmek igin N tusuna basin.

* Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak igin % tusuna basin.

LOC U PARAMETRELER —

9901 DIL SECIMI

9902 UYGULAMA MAKROSU
3 KABLOLU

9904 MOTOR KONTRL MOD

9905 MOTOR NOM_GER

CIKIS | 00:00 [ YAZ
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izlenen sinyallerin segilmesi
Adim | Eylem Ekran

1. Cikis modunda hangi sinyallerin izlenecegini ve nasil goérintilenecegini Grup LOC U PAR YAZ —
34: PANEL AYARLARI parametreleriyle segebilirsiniz. Parametre degerlerinin 3401 SINYAL 1 PAR
degistiriimesi hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. sayfa 57. CIKIS FREKANSI
Fabrika ayari olarak, ekranda (¢ sinyal gosterilir. Varsayilan sinyallerin hangileri [103]
olacagdi 9902 UYGULAMA MAKROSU parametresinin degerine baglidir: varsayilan IPTAL | 00:00 [KAYDET
9904 MOTOR KONTRL MOD parametre degeri 1 (VEKTOR: Hiz) olan makrolarda LOC TPAR YAZ —
sinyal 1 igin varsayilan deger 07102 Hiz, digerleri igin 0103 CiKiS FREKANSI 3408 SINYAL 2 PAR
SEKLINDEDIR. 2 ve 3 sinyalleri varsayilan degerleri her zaman sirasiyla 0104 AKIM
AKIM ve 0105 MOMENT seklindedir. [104]

Hazir sinyalleri degistirmek igin Grup 01: CALISMA VERILERI iginden IPTAL | 00:00 [KAYDET

gorintilenmek igin Ui¢ adete kadar sinyal segin. LOC T PAR YAZ —

Sinyal 1: 3407 SINYAL 1 PAR parametresinin degerini Grup 01: CALISMA 3415 SINYAL 3 PAR
VERILER/'deki sinyal parametresinin indeksine degistirin (= bastaki sifir [105] MOMENT
haricinde parametrenin numarasi), 6rnegin, 105 0705 MOMENT parametresini

gOstermektedir. 100 degeri, hicbir sinyalin goruntilenmedigini gosterir. IPTAL | 00:00 |KAYDET

2 (3408 SINYAL 2 PAR) ve 3 (3415 SINYAL 3 PAR) sinyalleri igin bu islemleri

tekrarlayin.

2. Sinyallerin nasil gérintilenmesini istediginizi secin: ondalik say! a da gubuk LOC U PAR YAZ —
grafik olarak. Ondalik sayilar igin ondalik ayiricinin yerini belirleyebilir ya da 3404 CIKIS 1 DSP FORM
sinyal kaynaginin ondalik ayirici konumu ve birimini kullanabilirsiniz [ayar (9 DIREKT
(DIREKT)]. Daha fazla bilgi icin, bkz. 3404 parametresi. [9]

Sinyal 1: parametre 3404 GiKiS 1 DSP FORM IPTAL | 00:00 [KAYDET

Sinyal 2: parametre 3411 GikiS 2 DSP FORM

Sinyal 3: parametre 3418 CiKiS$ 3 DSP FORM.

3. Sinyaller igin goruntilenecek birimleri seger. Parametre 3404/3411/3418 9 LOC U PAR YAZ —_—
(DIREKT) olarak ayarlanmisgsa bunun higbir etkisi yoktur. Daha fazla bilgi icin, 3405 CIKIS 1 BIRIM
bkz. 3405 parametresi. Hz
Sinyal 1: parametre 3405 GiKi$ 1 BIRIM (3]

Sinyal 2: parametre 3412 GIKiS 2 BIRIM IPTAL | 00:00 [KAYDET

Sinyal 3: parametre 3479 CiKig 3 BIRIM.

4. Minimum ve maksimum goriintileme degerlerini belirleyerek sinyallerin LOC UPAR YAZ —
dlceklendirmesini belirler. Parametre 3404/3411/3418 9 (DIREKT) olarak 3406 CIKIS 1 MIN
ayarlanmigsa bunun higbir etkisi yoktur. Daha fazla bilgi igin, bkz. 3406 ve 3407 . O Hz
parametreleri.

Sinyal 1: 3406 Gikis 1 MIN ve 3407 GIKi$ 1 MAX IPTAL | 00:00 |KAYDET
parametreleriSinyal 2: 3413 GIKi$ 2 MIN ve 3414 GIKi$ 2 MAX LOC U PAR YAZ —
parametreleriSinyal 3: 3420 CiKiS 3 MIN ve 3421 GiKiS 3 MAX parametreleri. 3407 CIKIS 1 MAX

,0 Hz
IPTAL | 00:00 [KAYDET
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Asistan modu

Sirici ilk galistinldiginda, Devreye Alma Asistani temel parametreleri ayarlarken
sizi yonlendirir. Devreye Alma Asistani, her biri iliskili parametre setini (6rn. Motor
Ayarlari veya PID Kontroli) belirleme gérevinde size kilavuzluk eden iki adet
asistana ayrilmigtir. Asistanlari, Devreye Alma Asistaninin dnerilerine gére sirayla
etkinlegtirebilecegdiniz gibi, ayri ayri da etkinlegtirebilirsiniz. Asistanlarin gorevleri, 54.
sayfadaki tabloda gdsterilir.

Asistan modunda asagidakileri gergeklestirebilirsiniz:

+ asistanlari kullanarak bir temel parametre setinin spesifikasyonlari ile ilgili yardim
alma

« start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.
Asistanlari kullanma

Asagidaki tabloda, asistanlar ile ilgili olarak size yardimci olacak temel ¢alisma
sekansi verilmektedir. Motor Ayarlari Asistani érnek olarak kullaniimistir.

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz <& tusuna basarak Ana meniye gidin, aksi takdirde LOC U ANA MENU —1
Ana meniiye ulagana kadar % tusuna basin. PARAMETRELER
ASISTANLAR

DEGISEN PAR
“CIKIS 1.00:00 [ GIR _

2. Meniide A ve <_¥_ tuslari ve % tusuna basarak ASISTANLAR LOC U ASISTANLAR —1
Sini ) H H Devreye alma asistani
segenegini secin ve Asistanlar moduna gegin. Motor Ayarlar]
Uygulama

H1z kontrolu EXT1
Hiz kontroli EXT2

CIKIS | 00:00 SEC

3. AN ve ¥ tuslariyla asistani segin ve % tusuna basin. LOC U PAR YAZ —
Devreye Alma Asistani disinda bir asistani segmeniz halinde bu asistan, 9905 MOTOR NOM GER

asagidaki 4. ve 5. islemlerinde gosterildigi gibi parametre setinin spesifikasyonu
konusunda size yardimci olacaktir. Bundan sonra Asistanlar menusuinde bir

baska asistan segebilir ya da Asistanlar modundan gikabilirsiniz. Motor Ayarlari || CIKIS | 00:00 [KAYDET
Asistani burada 6rnek olarak kullaniimigtir.

LOC T SECYM —
U¥gu1ama setup
ile devam_ etmek
ister misiniz?

Devreye Alma Asistanini segmeniz halinde bu asistan, asadidaki 4. ve 5.
islemlerinde gosterildigi gibi parametre setinin spesifikasyonu konusunda size
yardimci olacak olan ilk asistani etkinlegtirir. Devreye Alma Asistani daha sonra
sizden sonraki asistanla devam etmek ya da bu asistani gegcmek arasinda Atla

segim yapmanizi ister; A ve <_¥_~ tuslarini kullanarak uygun yaniti secin CIKIS | 00:00 [ TAMAM
ve = tusuna basin. Gegmeyi secerseniz Devreye Alma Asistani ayni soruyu
bir sonraki asistan igin sorar ve bu sekilde devam eder.

4. * Yeni bir deg@er belirlemek igin ~~a™ ve ¥ _~ tuglarina basin. LOC L PAR YAZ —_—
9905 MOTOR_NOM GER

CIKIS | 00:00 [KAYDET
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Adim | Eylem Ekran
. ; o i . LOC UYARDIM K&~ ——
Gerekli parametre hakkinda bilgi |sterr.u_ek. icin @ tgsune}Kt;23|n. A Ve Motor plakasinda
Q¥ tuslarina basarak yardim metni iginde ilerleyin. tusuna basarak veri ]I en (élege ri girin.
Gerilim degeri moto-
yardimi kapatin. run D/Y ba81 antisina
ore olmalydyr.
CIKIS 1 00:00 [
5. * Yeni degeri onaylamak ve sonraki parametrenin ayarlanmasi islemiyle devam ||LOC U PAR YAZ —
. . KAYDET
etmek igin N tusuna basin. 9906 MOTOR NOM AKIM
* Asistani durdurmak igin % tusuna basin. .
CIKIS | 00:00 [KAYDET
Asagidaki tablo, asistanlarin gérevlerini ve ilgili stiricii parametrelerini gosterir.
Uygulama gorevinde (9902 UYGULAMA MAKROSU parametresi) yapilan segime
gore Devreye Alma Asistani dnerecegi bir sonraki goreve karar verir.
Adi Aciklama ilgili parametreler
Dil se¢imi Dilin segilmesi 9901
Motor ayarlari Motor verilerinin girilmesi 9904...9909
Motor tanimlamanin gergeklestiriimesi. (Eger hiz limitleri izin 9910

verilen aralikta degilse: Limitlerin ayarlanmasi.)

(Eger Al1 kullaniliyorsa: Al1 analog girig limitleri, 6lcekleme, ters
gevirmenin ayarlanmasi)

Referans limitlerinin ayarlanmasi
Hiz (frekans) limitlerinin ayarlanmasi
Hizlanma ve yavaslama rampa sdurelerinin ayarlanmasi

Uygulama Uygulama Makrosunun segilmesi 9902, makro ile ilgili
parametreler

Opsiyon Opsiyon modiillerinin aktiflestirimesi Grup 35: MOTOR ISI OLCUMU

modiilleri Grup 52: PANEL HABERLESME
9802

Hiz kontrolii EXT1| Hiz referansi igin kaynak segilmesi 1103

(71301...1303, 3001)

1104, 1105
2001, 2002, (2007, 2008)
2202, 2203

Hiz kontrolii EXT2

Hiz referansi igin kaynak segilmesi

(Eger Al1 kullaniliyorsa: Al1 analog girig limitleri, 6lcekleme, ters
gevirmenin ayarlanmasi)

Referans limitlerinin ayarlanmasi

1106
(71301...1303, 30017)

1107, 1108

Moment kontrolii

Moment referansi igin kaynak segilmesi

(Eger Al1 kullaniliyorsa: Al1 analog giris limitleri, lgekleme, ters
gevirmenin ayarlanmasi)

1106
(71301...1303, 3007)

Referans limitlerinin ayarlanmasi 1107, 1108
Moment yukari rampa ve asagdi rampa sirelerinin ayarlanmasi 2401, 2402
PID kontrol Proses referansi igin kaynak secilmesi 1106
(Eger Al1 kullaniliyorsa: Al1 analog girig limitleri, 6lcekleme, ters | (1301...1303, 3007)
gevirmenin ayarlanmasi)
Referans limitlerinin ayarlanmasi 1107, 1108
Hiz (referans) limitlerinin ayarlanmasi 2001, 2002, (2007, 2008)
Proses gergek degeri icin kaynak ve limitlerin ayarlanmasi 4016, 4018, 4019
Start/Stop EXT1 ve EXT2 harici kontrol konumlarinin start ve stop 1001, 1002
kontrolii sinyallerinin kaynak segilmesi
EXT1 ve EXT2 arasinda segim yapilmasi 1102
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Adi Aciklama ilgili parametreler
Yon kontrollnin tanimlanmasi 1003
Start ve stop modlarinin tanimlanmasi 2101...2103
Calisma izni sinyalinin kullaniminin segilmesi 1601
Zamana bagh Zamana bagli fonksiyonlarin ayarlanmasi Grup 36:' ZAMANSAL
fonksiyonlar FONKSIYON
EXT1 ve EXT2 harici kontrol konumlari igin zamana bagli 1001, 1002
baslatma/durdurma kontroliiniin secilmesi
Zamana bagli EXT1/EXT2 kontroliiniin segilmesi 1102
Zamana bagl sabit hiz 1'in etkinlegtiriimesi 1201
RO rdle gikigl araciligiyla gosterilen zaman baglantili fonksiyon 1401
durumunun segilmesi
Zamana bagli PID1 parametre seti 1/2 kontroliinin segilmesi 4027
Korumalar Akim ve moment limitlerinin ayarlanmasi 2003, 2017
Cikis sinyalleri Role cgikisi RO araciligiyla gosterilen sinyallerin segilmesi Grup 14: ROLE CIKISLARI
Analog gikis AO araciligiyla gosterilen sinyallerin segilmesi Grup 15: ANALOG CIKISLAR
Minimum, maksimum, élgekleme ve ters ¢cevirme degerlerinin
ayarlanmasi
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Degistirilen Parametreler modu
Degistirilmis parametreler modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:
* makro hazir degerlerinden degistiriimis tim parametrelerin listesini gérintileme
* bu parametreleri degistirme
« start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.
Dedgistirilen parametrelerin gériintiilenmesi ve diizenlenmesi
Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz = tusuna basarak Ana menuye gidin, aksi takdirde LOC TANA MENU —1
Ana meniiye ulasana kadar % tusuna basin. PARAMETRELER
ASISTANLAR
DEGISEN PAR
CIKIS | 00:00 GIR
2. Meniide /A ve ¥ _~ tuslari ve <= tusuna basarak DEQSEN PAR LOC UDEGISEN PAR ——
. . . . 1202 SABIT HIZ 1
segenegini segin ve Degistirilen Parametreler moduna gegin. 10.0 Hz
1203 SABIT HIZ 2
1204 SABIT HIZ 3
9902 UYGULAMA MAKROSU
CIKIS | 00:00 YAZ
3. A ve ¥ tuslarini kullanarak degistirilen parametreyi listede segin. LOC U PAR YAZ _—
Secilen parametrenin de@eri parametrenin altinda gorintilenir. Degeri 1202 SABIT HIZ 1
wi 4. . YAZ
degjistirmek igin <) tusuna basin. 0 , 0 Hz
IPTAL | 00:00 [KAYDET
4. AN ve ¥ tuslarini kullanarak parametre icin yeni bir deger belirleyin. LOC U PAR YAZ —_—
Tusa bir kez basildiginda deger artar ya da azalir. Tugun asagi dogru tutulmasi ||1202 SABIT HIZ 1
degerin daha hizli sekilde dedismesine neden olur. Tuglara ayni anda 5 y O Hz
basildiginda gorintilenen deger, varsayilan degerle deg is tirilir.
IPTAL | 00:00 [KAYDET
5. * Yeni degeri kabul etmek icin (o tusuna basin. Eger yeni de@er varsayilan LOC U DEGISEN PAR ——
deger ise parametre, degistirilen parametreler listesinden gikarihr. 120¢ SAB%E Slﬁzl
* Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak icin % tusuna basin. %%82 gﬁg%$ H%% %
9902 UYGULAMA MAKROSU
CIKIS | 00:00 YAZ
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Hata Kayit modu
Hata Kayit modunda asagidakileri gergeklestirebilirsiniz:

* maksimum on hataya kadar slrucl hata gegmisini gértntilemek (gli¢
kapatildiktan sonra, yalnizca en son Ug¢ hata bellekte saklanir)

* en son ¢ hatanin ayrintilarini gérme (glc kapatildiktan sonra, yalnizca en son
hatanin ayrintilari bellekte saklanir)

* hata alarm ile ilgili yardim metnini okuma
« start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

Hatalari gériintiileme

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz = tusuna basarak Ana menuye gidin, aksi takdirde LOC T ANA MENU —1
Ana meniiye ulagana kadar % tusuna basin. PARAMETRELER
ASISTANLAR

DEGISEN PAR
“CIKIS 1 00:00 [ GIR _

2. Menide /~A™ ve ¥ _~ tuslari ve % tusuna basarak HATA KAYIT LOC_ T HATA KAYIT —
segenegini secin ve Hata Kayit moduna gegin. Ekranda, en son hatadan 10'19 . SéNglg '%\%Z .57

baslayarak hata kayitlari gérintulenir. 6: DC DUSUK GER
6: AIl KAYIP

Sirada goriintilenen rakam, Diagnostik béliminde listelenen nedenler ve

¢ézuim yollari arasindan uygun olanini secebileceginiz hata kodudur. CIKIS [ 00:00 | DETAY
3. Hatanin ayrintilarini gériintilemek icin ~~a™ ve ¥ tuslariyla segin ve LOC U PANEL KAYIP —
@DETAY tusuna basin. H/f(I)-A

HATA ZAMANI 1
13:04:57

HATA ZAMANI 2

CIKIS |1 00:00 [ TANI

4. Yardim metnini goruntilemek igin % tusuna basin. /A ve (v LOC L TANI —_—

tuslarina basarak yardim metni icinde ilerleyin. Iégg%cgo;llé Egg?glﬁrfe

Yardim metnini okuduktan sonra % tusuna basarak 6nceki ekrana lsrcépiiaﬂg%ﬂegiggZ ,

donebilirsiniz. arametreleri.
CIKIS | 00:00 [ TAMAM
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Saat ve Tarih modu
Saat ve Tarih modunda yapabilecekleriniz:
» saati goruntileme ya da gizleme
+ tarih ve saat gorintileme formatini degistirme
+ tarih ve saat ayari yapmak
* gun 1sigindan yararlanma degisiklerinde saatin otomatik olarak ayarlanmasini
devreye alma/devre disi birakma
+ start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.
Geligmis Kontrol Panelinde, panele surtcu tarafindan enerji saglanmadigi
durumlarda da saatin ¢alismasini saglayan bir pil bulunmaktadir.
Saati gériintiileme veya gizleme, ekran formatlarini degistirme, tarih ve saati ayarlama ve
glin 1s1gindan yararlanma dedisiklerinde saatin otomatik olarak ayarlanmasini devreye
alma veya devre disiI birakma
Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz &= tusuna basarak Ana meniiye gidin, aksi takdirde LOC T ANA MENU —1
Ana meniiye ulasana kadar % tusuna basin. PARAMETRELER
ASISTANLAR
DEGISEN PAR
CIKIS 100:00 [ GIR
2. Tarih ve Saat moduna gegmek icin meniide .~ a™ ve (¥ tuglari ile LOC N ZAMAN&TARYH —1
ZAMAN&TARIH segenegini segin ve % tusuna basin. GUK
TARIH FORMATI
ZAMANI GIR
TARIHI GIR
CIKIS 100:00 [ SEC
3. + Saati gériintiilemek (gizlemek) igin meniide SAAT GORUNURLUK secenegini |[LOC T SAAT GORUNUR —1

segin, % tusuna basin, Saat goster (Saat sakla) segeneklerini segin ve
2 tusuna basin ya da degisiklik yapmadan 6nceki ekrana donmek igin

CcI
7 tusuna basin.

» Tarih formatini belirlemek igin meniide TARIH FORMATI segenegini segin,
< tusuna basin ve uygun bir format segin. Degisiklikleri kaydetmek igin
TAl . .. IPTAL
N va da iptal etmek igin = tusuna basin.

« Zaman formatini belirlemek icin meniide ZAMAN FORMATI segenegini segin,
SE! . . ESNTIT] . ..
tusuna basin ve uygun bir format secin. Degisiklikleri kaydetmek igin
mﬁ, ya da iptal etmek igin % tusuna basin.

« Saati ayarlamak igin meniide ZAMANI GIR segenegini segin ve = tusuna
basin. /~a™ ve (¥ _ tuslarina basarak saati ayarlayin ve & tusuna
basin. Daha sonra dakikayi ayarlayin. Degisiklikleri kaydetmek icin % ya

IPTAL

da iptal etmek igin = tusuna basin.

Saat goster
Saat sakla

CIKIS ] 00:00 [ SEC

LOC O TARIH FORMATI -1
dd

aa/gg/yy

gg.aa.yyyy

aa/g9/yyyy

IPTAL | 00:00 [ TAMAM

LOC U ZAMAN FORMATI—1
24-saat
12-saat

IPTAL | 00:00 | TAMAM

LOC U ZAMANI GIR —

iN:41
IPTAL 00:00 TAMAM
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Adim

Eylem

Ekran

« Tarihi ayarlamak igin meniide TARIHI GIR segenegini segin ve tusuna
basin. /~a™ ve (¥ tuslarini kullanarak tarihin ilk bélimunu (segilen tarih
formatina gore degisir) ayarlayin ve & tU§una basin. Ayni iglemi ikinci
kisimigin tekrarlayln Yil ayarladiktan sonra ﬁ tusuna basin. Degisiklikleri
iptal etmek icin 7 tusuna basin.

» GUn 1s1gindan yararlanma degisiklerinde saatin otomatik olarak ayarlanmasini
devreye almak veya devre disi birakmak igin meniide GUN ISIK TAS
segenegini segin ve %’ tusuna basin.

@ tusuna basildiginda, izlenmesi igin secebilecediniz gun i1sigindan
yararlanma degisikliklerinin uygulandigi Ulke ya da bolgelerdeki gunigigindan
yararlanma déneminin baslangig ve bitis tarihlerinin gérintilendigi yardim
acilr.

» Gun 1s1gindan yararlanma degisiklerinde saatin otomatik olarak
ayarlanmasini devre disi birakmak igin Kapali segenegini secin ve %
tusuna basin.

+ Saatin otomatik olarak ayarlanmasini etkinlestirmek icin, giin 1s1gindan
yararlanma degisiklikleri izlenecek olan Ulke veya bolgeyi segin ve
tusuna basin.

* Degisiklik yapmadan 6nceki ekrana donmek igin % tusuna basin.

LOC U TARIHI GIR —

iE].03.05
“IPTAL |1 00:00 [ TAMAM

LOC  GUN ISIK TAS —1
EU

us
Australial:NsSw,vict.
Australia?:Tasmania.

CIKIS | 00:00 SEC

LOC YARDIM

EU:

on: Mar Tlast Sunday
off: oct last Sunday

usS:
CIKIS | 00:00
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Parametre Yedekleme modu

Parametre Yedekleme modu, surlcu parametrelerinin yedeginin alinmasi igin bir
suricuden bagka bir strliclye verilmesi islemidir. Panele ylkleme, iki adete kadar
kullanici seti de dahil olmak Uzere tiim slrtict parametrelerini Gelismis Kontrol
panelinde kaydeder. Tim set, kismi parametre seti (uygulama) ve kullanici setleri
kontrol panelinden bagka bir strlctye veya ayni slricuye kaydedilebilir. Kargiya
yukleme ve kargidan yukleme, lokal kontrolde gergeklestirilebilir.

Kontrol panelinin bellegi ugucu olmayan bellektir ve panel piline bagh degildir.

Parametre Yedekleme modunda asagidakileri gergeklestirebilirsiniz:

tim parametrelerin siriiciiden kontrol paneline kopyalanmasi (PANELE YUKLE).
Bunlarin arasinda kullanici parametre setleri ve ID Run tarafindan olusturulanlar
gibi dahili (kullanici tarafindan degistiriiemeyen) parametreler de bulunmaktadir.

PANELE YUKLE (YEDEKLEME BILGISI) ile kontrol paneline kaydedilmis
yedekleme hakkindaki bilgileri gérintileyin. Buna, yedeklemenin yapildigi
yerdeki surliciinlin tipi ve degeri de dahildir. SURUCUYE YUKLE (TUMU) ile
parametreleri bir baska sirtclye kopyalayacaginizda, surlculerin uygun
oldugundan emin olmak amaciyla bu bilgilerin kontrol edilmesi faydali olacaktir.

parametre setinin tamaminin kontrol panelinden surtcuye yiklenmesi
(SURUCUYE YUKLE (TUMU)). Dahili, kullanici tarafindan degistirilemeyen
motor parametreleri de dahil olmak Uzere tUm parametreler suriclye yazilir. Bu,
kullanicinin parametre setlerini icermez.

Not: Bu fonksiyonu sadece yedeklemeden bir surlclyu geri yiklemek veya
parametreleri orijinal sistem ile benzer sistemlere aktarmak icin kullanin.

kontrol panelinden siriiciye kismi parametre setini (tim setin bir bdlima)
kopyalar (UYGULAMAY| YUKLE). Kismi set kullanici setlerini, dahili motor
parametrelerini, 9905...9909, 1605, 1607, 5201 parametrelerini ve Grup 51:
HARICi HABER MODUL ve Grup 53: EFB PROTOKOL parametrelerini icermez.

Kaynak ve hedef suriicller ile motor boyutlarinin ayni olmasina gerek
bulunmamaktadir.

KULLANICI S1 parametrelerinin kontrol panelinden siirlicliye kopyalanmasi
(KULLANICI SET1 YUKLE). Kullanici seti Grup 99: BASLAMA VERILERI
parametrelerini ve dahili motor parametrelerini icerir.

Fonksiyon mentide yalnizca Kullanici Seti 1'in ilk olarak 9902 uYGULAMA MAKROSU
(bkz. boélim Kullanici parametre setleri, sayfa 83) parametresi kullanilarak
kaydedilmis ve daha sonra PANELE YUKLE ile kontrol paneline yiiklenmis olmasi
durumunda goéruntilenir.

KULLANICI S2 parametrelerinin kontrol panelinden siiriicliye kopyalanmasi
(KULLANICI SET2 YUKLE). Yukaridaki KULLANICI SET1 YUKLE gibi.

start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

Kontrol panelleri
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Parametrelerin yiiklenmesi ve kaydedilmesi
Yikleme ve kaydetme fonksiyonlarinin kullanilabilir olmasi igin yukariya bakin.
Karsiya ylkleme ve karsidan yukleme igin stricinin lokal kontrolde olmasi
gerektigini unutmayin.
Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz = tusuna basarak Ana menuye gidin, aksi takdirde LOC T ANA MENU —1
Ana meniiye ulasana kadar (> tusuna basin. - Durum satirinda REM PARAMETRELER
gosteriliyorsa, lokal kontrole gegmek igin tusuna basin. ASISTANLAR
DEGISEN PAR
CIKIS | 00:00 GIR
2. Meniide ~~A™ ve ¥ tuslari ve % tusuna basarak PAR YEDEKLE LOC U PAR YEDEKLE —1
segenegini secin ve Parametre Yedekleme moduna gegin. ELGISI
SURUCUYE YUKLE (TUMU)
UYGULAMAYI YUKLE .
KULLANICI SET1 YUKLE
CIKIS | 00:00 SEC
3. » Tim parametreleri (kullanici setleri ve dahili parametreler de dahil olmak LOC U PAR YEDEKLE —

Uzere) suriiciden kontrol paneline yiklemek icin ~~A™ ve ¥~ tuslarini
kullanarak Yedekleme parametresi meniisiinde PANELE YUKLE segenegini
segin ve tusuna basin. Aktarim sirasinda, aktarma durumu ekranda
tamamlama ylizdesi olarak gésterilir. Islemi durdurmak igin % tusuna
basin.

Karsiya yikleme islemi tamamlandiktan sonra ekranda bununla ilgili bir mesaj

b - . “ e .. TAMAM
goruntulenir. Parametre Yedekleme menusine dénmek igin N tusuna
basin.

« Yiikleme islemleri gergeklestirmek igin (burada SURUCUYE YUKLE (TUMU)
ornek olarak verilmistir) ~~a™ ve ¥ _~ tuslarini kullanarak Parametre
Yedekleme menisiinde uygun islemi segin ve = tusuna basin. Aktarma
durumu ekranda tamamlama yiizdesi olarak gésterilir. islemi durdurmak igin

% tusuna basabilirsiniz.

Yukleme islemi tamamlandiktan sonra ekranda bununla ilgili bir mesaj

s . . o . .. TAMAM
goruntilenir. Parametre Yedekleme menisiine donmek igin N tusuna
basin.

Parametre

LOC L MESA]
Parametre geri_
yiukTeme basarili.

TAMAM | 00:00

LOC U PAR YEDEKLE —

Parametre )
yiukleniyor (tim
set)

| 00:00 |

LOC T MESAJ] —
Parametre yiklemesi
basariyla.
tamamlandi.

TAMAM | 00:00

Kontrol panelleri




62

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Yedekleme bilgilerinin gériintiilenmesi

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz & tusuna basarak Ana menuye gidin, aksi takdirde LOC W ANA MENU —1
Ana meniiye ulagana kadar % tusuna basin. PARAMETRELER
ASTISTANLAR
DEGISEN PAR
CIKIS | 00:00 GIR
2. | Meniide <A™ ve ¥ tuslan ve <5 tusuna basarak PAR YEDEKLE LOC_TUPAR YEDEKLE —1
segenegini segin ve Parametre Yedekleme moduna gegin. ELGISI
SURUCUYE YUKLE (TUMU)
UYGULAMAYI YUKLE
KULLANICI SET1 YUKLE
CIKIS | 00:00 SEC
3. Parametre Yedekleme meniisiinde YEDEKLEME BILGISI segenegini ~a~\ ve |[LOC U YEDEK BILGISI —
¥ tuslarini kullanarak segin ve tusuna basin. Ekranda, SXEg%OTIPI
yedeklemenin yapildigi strticu ile ilgili asagidaki bilgiler goriintllenir: 3224&2_SURUCU DEGERLERI
. . . . . I
SURUCU TIPI: surdcd tipi 3301 YAZILIM VERSIYON
SURUCU DEGERLERI:XXXYZ formatinda siirliciintin degeri, burada CIKIS | 00:00
XXX: nominal akim degeri. “A” bulunmasi ondalik Lg(C:S.'EJS\(()EDEK BILGISTI —
_ ay_|r|C|y| gOsterir, 6rn 4A6, 4,6 A anlamina gelir. 3304 20RUCU DEGERLERT
Y: 2=200V AA62i
4 =400V 3301 YAZILIM VERSIYON
6= 600V 300F hex
= “CIKIS 100:00 [
Z: i = Avrupa yukleme paketi
n = ABD yikleme paketi
YAZILIM VERSIYON:siiriicii yazilimi stirimii.
Bilgiler arasinda .~a™ ve ¥ _ tuslarini kullanarak gezinebilirsiniz.
4. CIKIS LOC U PAR YEDEKLE —1

Parametre Yedekleme menusune donmek igin = tusuna basin.

PANELE YUKLE
YEDEKLEME BILGISI
SURUCUYE YUKLE (TUMU)
UYGULAMAYI YUKLE
KULLANICI SET1 YUKLE
CIKIS | 00:00 SEC

Kontrol panelleri
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I/0 Ayarlar modu

63

I/O Ayarlari modunda asagidaki islemleri gergeklestirebilirsiniz:

* herhangi bir I/O terminali ile ilgili parametre ayarlarini kontrol etme

+ parametre ayarini dizenleme. Ornegin Ain1 (Analog giris 1) altinda “1103: REF1”
bulunuyorsa, yani 1103 REF1 SECIMI parametresi dederi A1 ise, bu dederi orn. AI2
olarak degistirebilirsiniz. Ancak 1106 REF2 SEGIMI parametresi degerini A1 olarak

ayarlayamazsiniz.

+ start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

I/0 terminalleriyle iligkili olarak parametre ayarlarini diizenleme ve degistirme

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz <$— tusuna basarak Ana meniye gidin, aksi takdirde LOC U ANA MENU —1
Ana meniiye ulasana kadar % tusuna basin. PARAM ETRE
ASISTANLAR
DEGISEN PAR
CIKIS | 00:00 GIR
2. 1/0 Ayarlari moduna gegmek igin ~~a™ ve ¥ _ tuslarini kullanarak meniide ||LOC L I/0 AYARLARI —1
I/0 AYARLARI secenegini secin ve % tusuna basin. G(A
ROLE CIKISLARI
(ROUT)
ANALOG CIKISLAR (AOUT
CIKIS | 00:00 SEC
3. A ve ¥ tuslarini kullanarak 1/0 grubunu, 6rn. DIJITAL GIRISLER LOC L I/0 AYARLARI —
grubunu segin ve tusuna basin. Kisa bir duraklamanin ardindan, START
seciminizle ilgili gegerli ayar ekranda gosterilir. —-DIZ2-
CIKIS 00:00
4. A ve ¥ tuslariyla ayari secin (parametre numarasi olan bir satir) ve LOC U PAR YAZ —_—
YAZ
<y tusuna basin. 1001 HARL KOMUTLAR
[1]
IPTAL | 00:00 [KAYDET
5. A ve ¥ tuslarini kullanarak ayar igin yeni bir deger belirleyin. LOC U PAR YAZ —
Tusa bir kez basildiginda deger artar ya da azalir. Tusun asag dogru tutulmasi [|1001 HARL KOMUTLAR
degerin daha hizli sekilde dedismesine neden olur. Tuglara ayni anda y
basildiginda gorintilenen deger, hazir degere degisir. [2]
IPTAL | 00:00 [KAYDET
6. « Yeni degeri kaydetmek icin KAY@%ET tusuna basin. LOC T I/0 AYARLARI
* Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak igin % tusuna basin. 100% START/STOP (EL
100% YON (EL1)
CIKIS | 00:00
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64 ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Temel Kontrol Paneli

Ozellikler
Temel Kontrol Paneli asagidaki 6zelliklere sahiptir:
» LCD ekranli nimerik kontrol paneli
* kopyalama fonks. — Parametreler, daha sonra baska surtcilere aktarmak veya
belirli bir sistemi yedeklemek amaciyla kontrol paneli bellegine kopyalanabilir.
Genel Bilgiler

Asagidaki tabloda, Ana Kontrol Panelindeki temel fonksiyonlar ve ekranlar hakkinda
Ozet bilgiler saglamaktadir.

No. |Kullanimi

1 |LCD ekran - Bes alana ayrilmistir:

a. Sol ust - Kontrol konumu:
1goc @ 1 1 A (1b LOC: siiriicii kontrolii lokal, yani kontrol panelinde
'FWD 7 REM. sirtcu kontroll, strticu I/O'lari ve fieldbus gibi uzaktandir.

b. Sag Ust - Gorlntiilenen degerin birimi.

1d)cIKIS

€

c. Orta - Degisken; genelde, parametre ve sinyal degerlerini, mendlleri veya
listeleri gOsterir. Hata ve alarm kodlarini da gosterir.

d. Sol alt ve orta - Panel ¢alisma durumu:
CIKIS: Cikis modu
PAR: Parametre modu
MENU: Ana menii
XYM : Hata modu.

e. Sag alt - Gostergeler:
FWD (ileri) / REV (geri): motor dénme yonu
Yavas yanip sonme: durmus
Hizl yanip sénme: ¢alisiyor, set degerinde degil
Sabit: galigiyor, set degerinde
H31: Gortntilenen deder degistirilebilir (Param. ve Referans modlarinda).
2 |RESET/CIKIS - Degistirilmis degerleri kaydetmeden bir st meniye geger.
Cikis ve Hata modlarinda hatalari resetler.

3 |MENU/GIR - Meniiniin alt meniilerine girmek igin kullanilir. Parametre
modunda goruntilenen degeri, yeni ayar olarak kaydeder.

4 |Yukari -

* Bir menu veya listede yukari dogru ilerlemek icin kullanilr.

* Bir parametre segilmisse, degeri artirmak igin kullanilir.

» Referans modunda referans degerini artirir.

Tusun asagi dogru tutulmasi de@erin daha hizli sekilde degismesini saglar.

5 |Asag! -

* Bir menu veya listede asagi dogru ilerleme.

* Bir parametre secilmisse, degeri azaltmak i¢in kullanilir.

*» Referans modunda referans degerini azaltir.

Tusun asagi dogru tutulmasi degerin daha hizli sekilde degismesini saglar.
6 |LOC/REM - Siriici ¢galisma modunu lokal kontrolden uzaktan kontrole
degistirir.

7 | YON - Motor yéniinii degistirir.

STOP - Suricuyu lokal kontrolde durdurur.
9 |START - Suriiclyi lokal kontrolde baslatir.

Kontrol panelleri
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Calisma

Kontrol panelini mendler ve tuslar yardimiyla ¢alistirabilirsiniz. Se¢genek ekranda
belirene kadar ~a~ ve <¥ > ok tuslarini kaydirip %] tusuna basarak bir segenek
segin (6rnegin, calistirma modu veya parametre).

7 tusuyla yapilan degisiklikler kaydedilmeden bir 6nceki calisma dlzeyine geri
donalir.

Temel Kontrol Panelinin bes adet panel modu bulunmaktadir: Cikis, Referans,
Parametre, Kopyalama ve Hata. ik dért modun calistirilma yéntemi bu béliimde
anlatiimaktadir. Bir hata ya da alarm meydana geldiginde panel, hata veya alarm
kodunu goésteren Hata moduna otomatik olarak gecer. Cikis veya Hata modunda
hata veya alarmi resetleyebilirsiniz (bkz. boélim Diagnostik).

Glg kaynagdi agildiginda panel Cikis modundadir;

burada start, stop islemlerini gergeklestirebilir, yonu REM 4 9_1 Hz
degistirebilir, lokal ve uzaktan kumanda modlari CIKIS FWD
arasinda gegcis yapabilir, U¢ adete kadar gercek dederi

izleyebilirsiniz (ayni anda bir adet). Diger gorevleri REM PA r'
gerceklestirmek icin ilk olarak Ana mentye gidin ve MEND FWD

uygun modu segin.
Genel gérevier hakkinda bilgiler

Asagidaki tabloda genel gorevler, bunlari gergeklestirebileceginiz modlar ve s6z
konusu gorevler hakkinda ayrintili bilgilerin saglandigi sayfa numaralari
verilmektedir.

Gorev Mod Sayfa
Lokal ve uzaktan kontrol arasinda gegis Herhangi bir 66
Sirucu start/stop Herhangi bir 66
Motor donme yoninin degistiriimesi Herhangi bir 66
izlenen sinyallerin taranmasi Cikis 67
Hiz, frekans ya da moment referansinin ayarlanmasi Referans 68
Parametre degerinin degistiriimesi Parametre 69
izlenen sinyallerin segilmesi Parametre 70
Hatalarin ve alarmlarin resetlenmesi Cikis, Hata 260
Parametrelerin suriciden kontrol paneline kopyalanmasi Kopyala 72
Parametrelerin kontrol panelinden siiriicliye kopyalanmasi Kopyala 72

Kontrol panelleri
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Start/stop ve lokal/uzaktan kontroller arasinda gegis

istediginiz mod icinde start/stop edebilir ve lokal ve uzaktan modlari arasinda gegis
yapabilirsiniz. Suriiclyu start veya stop etmek igin sirtcinin lokal kontrolde olmasi

gerekir.
Adim | Eylem Ekran

1. + Uzaktan kontrol (REM solda gdsterilmektedir) ve lokal kontrol (LOC solda ||Loc
gOsterilmektedir) arasinda gegis yapmak icin tusuna basin. . Hz
Not: Lokal kontrole gegis, 7606 LOKAL KILIT parametresi ile devre digl CIKIS FWD
birakilabilir.
Tusa bastiktan sonra énceki ekrana dénmeden énce kisa bir sire igin LOC
duruma gore “LoC” veya “rE” mesaiji goriintilenir. L O C

FWD

Sdricl ilk kez agildiginda uzaktan kontroldedir (REM) ve suricinin 1/0
terminalleri ile kontrol edilir. Lokal kontrol (LOC) moduna gegmek ve
surtclyd kontrol panelini kullanarak kontrol etmek igin basin. Sonug,
tusa ne kadar sture boyunca bastiginiza gére degisir:

* Tusu hemen birakirsaniz (ekranda “LoC”) mesaji gorintilenir ve siriict
durur. Kontrol referansini sayfa 68'de anlatilan sekilde ayarlayin.

* Tusa yaklasik iki saniye basarsaniz (ekrandaki metin “LoC” yerine “LoC
r’ seklinde degistiginde birakirsaniz), striicti daha 6nceki sekilde devam
eder. Suricl, ¢alisma/durma durumu ve referans igin gegerli uzaktan
kumanda degerlerini kopyalar ve bunlari ilk lokal kontrol ayarlari olarak
kullanir.

Alt satirdaki FWD veya REV
metinleri yavas sekilde yanip
sbnmeye baslar.

Alt satirdaki FWD veya REV
metinleri hizli sekilde yanip
s6nmeye baslar. Suriici set
degerine ulastiginda yanip
sbnmeye son verir.

« Lokal kontrolde siriictiy(i durdurmak igin (&> tusuna basin.

« Lokal kontrolde siriicliyii galistirmak igin (<> tusuna basin.

Motor dénme ybniiniin degigtirilmesi

Motorun dénme yonunu herhangi bir mod iginden degistirebilirsiniz.

Adim | Eylem Ekran
1. Sdricu, uzaktan kontroldeyse (REM sol tarafta gosterilir), tuguna LOC 4 9 1
A Hz
FWD

basarak lokal kontrole gecin. Onceki ekrana dénmeden dnce kisa bir siire

icin “LoC” mesaji gorintilenir. CIKIS
2. Yénd, ileriden (FWD alt kisimda gosterilir) geriye (REV alt kisimda LoC
gOsterilir) veya tersi sekilde degistirmek igin tusuna basin. . Hz
CIKIS REV

Not: 7003 DONUS YONU parametresi 3 (IKI YONLU) olarak ayarlanmalidir.
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Cikis modu

Cikis modunda asagidakileri gergeklestirebilirsiniz:

+ ayni anda bir sinyal olmak lizere Ui¢ adete kadar Grup 01: CALISMA VERILERI
sinyalinin gercek deg@erlerini izleme

+ start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

Cikis moduna ekranin alt kisminda CIKIS yazisi gdsterilene kadar =7 tusuna
basarak gecebilirsiniz.

Ekranda bir Grup 01: CALISMA VERILERI sinyalinin
degeri goruntilenir. Birim, sag tarafta gértntulenir. 70. |[REM 4 9_1 Hz
sayfa, izlemek amaciyla Cikis modunda Ug¢ adete CIKIS FWD

kadar sinyalin nasil secilecegini agiklamaktadir.
Asagidaki tabloda, ayni anda bir adet olmak tzere bunlarin nasil gériintlilenecegi
gosterilmektedir.

Izlenen sinyallerin taranmasi

Adim | Eylem Ekran
1. izlemek icin birden fazla sinyal secgilmigse (bkz. sayfa 70), bunlara Cikis 4 1
modunda géz atabilirsiniz. REM A Hz
Sinyallere ileri dogru géz atmak igin ~ A tusuna art arda basin. Geri CIKIS FwD
dogru g6z atmak igin <% _ tusuna art arda basin. O 5 A
REM
n
CIKIS FWD
o 107 -
|}
CIKIS FWD
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Referans Modu
Referans modunda asagidakileri gergeklestirebilirsiniz:
+ frekans ya da moment referansini ayarlama
+ start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

Hiz, frekans ya da moment referansinin ayarlanmasi

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz “Y_] tusuna basarak Ana meniye gidin, aksi
takdirde alt kisimda MENU yazisi gériinene kadar 7 tusuna basin. REM PA rl
MENU wD
2. Sdricl, uzaktan kontroldeyse (REM sol tarafta gésterilir), tusuna LOC
basarak lokal kontrole gegin. Lokal kontrole gegmeden 6nce ekranda kisa PA r
slire boyunca “LoC” yazisi gorlntilenir. MENU WD

Not: Grup 11: REF YERI SECiMi ile, uzaktan kumanda (REM) ile referans
degisikligi yapilabilir.

3. Panel, Referans modunda degilse (“rEF” gériinmiyorsa) .~ A veya LOC
¥ tuguna basin ve “rEF” gérintiilendiginde “%_) tusuna basin. r| E F
Ekranda, gegerli referans degeri ve degerin altinda gOsterilir. MENU
Loc
491 -
FWD
4. * Referans degerini artirmak igin ~~a ™ tusuna basin. Loc 5 O O
* Referans degerini azaltmak igin <_¥_~ tusuna basin. Hz
Tusa basilir basiimaz deger degisir. Strlci kalici belleginde saklanir ve Fwb

kapatildiginda otomatik olarak geri yiklenir.
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Parametre modu

Parametre modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

» parametre degerlerini goérintileme ve degistirme

69

* Cikis modunda goérintilenen sinyalleri segme ve degistirme

+ start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

Parametre se¢gme ve degerini degistirme

* Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak igin =7 tusuna basin.

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz “Y_J tusuna basarak Ana meniiye gidin, aksi Loc
takdirde alt kisimda MENU yazisi gériinene kadar 777 tusuna basin. rl E F
MENU FWD
2. Panel, Parametre modunda degilse (“PAr” gériinmiiyorsa) .~ A ™ veya LoC
¥ tuguna basin ve “PAr” gériintlilendiginde “Y_J tusuna basin. PA rl
Ekranda parametre gruplarindan birinin sayisi goruntdlenir. MENU FWD
< =01
PAR FWD
3. istenilen parametre grubunu bulmak igin » A ve <_¥_~ tuslarini kullanin. ||Loc 1 1
PAR FWD
4. “_/ tusuna basin. Ekranda segilen gruptaki parametrelerden biri Loc
gosterilir.
PAR FWD
5. istenilen parametreyi bulmak icin ~ & ve <_¥_~ tuslarini kullanin. LoC 1 10 3
PAR FWD
6. Ekranda parametre degeri ve alt kisimda degerin degistiriimesini artik LocC
miimkiin oldugunu belirten gosterilene kadar ~Y_] tusuna basin ve
basili tutun. PAR FwD
Not: gosterildiginde ~~A™ ve ¥ _~ tuslarina ayni anda basilmasi
gOruntilenen degerin parametrenin hazir degerine degistirir.
7. Parametre degerini segmek icin ~~A™ ve ¥ _ tuslarina basin. LoC
Parametre degerini degistirdiginizde yanip sbnmeye baslar.
PAR FWD
« Goriintiilenen parametre degerini kaydetmek igin “§_J tusuna basin. Loc

1103

Kontrol panelleri
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izlenen sinyallerin segilmesi

Adim | Eylem Ekran

1. Cikis modunda hangi sinyallerin izlenecegini ve nasil gértntulenecegini LocC
Grup 34: PANEL AYARLARI parametreleriyle segebilirsiniz. Parametre 1 O 3
degerlerinin degistiriimesi hakkinda daha fazla bilgi icin, bkz. sayfa 57. PAR FWD
Hazir olarak, g6z atarak Ug sinyali izleyebilirsiniz (bkz. sayfa 67). LOC 1 O 4
Varsayilan sinyallerin hangileri olacagi 9902 uYGULAMA MAKROSU
parametresinin degerine baghdir: varsayilan 9904 MOTOR KONTRL MOD PAR FWD
parametre degeri 1 (VEKTOR: HiZ) olan makrolarda sinyal 1 icin varsayilan LoC
deger 0102 Hiz, digerleri igin 07103 ¢iKis FREKANSI SEKLINDEDIR. 2 ve 3 1 O 5
sinyalleri varsayilan degerleri her zaman sirasiyla 07104 AKiM ve 0105 PAR FWD

MOMENT seklindedir.

Varsayilan sinyalleri degistirmek igin Grup 01: CALISMA VERILERI iginden
g6z atmak igin U¢ adete kadar sinyal segin.

Sinyal 1: 3401 SINYAL 1 PAR parametresinin degerini Grup 01: CALISMA
VERILERI'deki sinyal parametresinin indeksine degistirin (= bastaki sifir
haricinde parametrenin numarasi), érnegin, 105 0705 MOMENT
parametresini gostermektedir. 100 degeri, higbir sinyalin
gOruntilenmedigini gosterir.

2 (3408 SINYAL 2 PAR) ve 3 (3415 SINYAL 3 PAR) sinyalleri igin bu islemleri
tekrarlayin. Ornegin, eger 3401 = 0 ve 3415 = 0, ise goz atma devre digi
birakilir ve sadece 3408 tarafindan belirtilen sinyal ekranda gérintilenir.
Eger her Ug parametre de 0 olarak ayarlanmigsa, yani izleme igin sinyal
segilmemisse panelde “n.A.” seklinde bir metin gorintilenir.

2. Ondalik ayiricinin yerini belirleyin ya da sinyal kaynagdinin ondalik ayirici LocC
konumu ve birimini kullanin [ayar (9 (DIREKT)]. Temel isletim Panelinde 9
gubuk grafikler bulunmamaktadir. Daha fazla bilgi igin, bkz. 3404 PAR FWD
parametresi.

Sinyal 1: parametre 3404 CiKiS 1 DSP FORM
Sinyal 2: parametre 3411 CiKiS 2 DSP FORM
Sinyal 3: parametre 3418 GikiS 3 DSP FORM.

3. Sinyaller igin gériintllenecek birimleri seger. Parametre 3404/3411/34189 ||LOC
(DIREKT) olarak ayarlanmigsa bunun higbir etkisi yoktur. Daha fazla bilgi
icin, bkz. 3405 parametresi. PAR FWD

Sinyal 1: parametre 3405 CiKiS 1 BIRIM
Sinyal 2: parametre 3412 GiKiS 2 BIRIM
Sinyal 3: parametre 3419 Cikis 3 BIRIM.

4. Minimum ve maksimum géruntileme degerlerini belirleyerek sinyallerin LocC
dlgeklendirmesini belirler. Parametre 3404/3411/3418 9 (DIREKT) olarak O O Hz
ayarlanmigsa bunun higbir etkisi yoktur. Daha fazla bilgi igin, bkz. 3406 ve PAR FWD
3407 parametreleri. LoC
Sinyal 1: 3406 CiKiS 1 MIN ve 3407 CiKis 1 MAX 5 O 0.0 Hz
parametreleriSinyal 2: 3413 CiKiS 2 MIN ve 3414 CIKiS 2 MAX PAR FWD

parametreleriSinyal 3: 3420 ¢iKiS 3 MIN ve 3421 GiKiS 3 MAX parametreleri.

Kontrol panelleri
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Kopyalama modu

Temel Kontrol Paneli, bir adet tam suricu parametreleri setini ve iki adete kadar
surlcu parametreleri kullanici setini kontrol panelinde saklayabilir. Kontrol paneli
belledi ugucu degildir.

Kopyalama modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

tim parametrelerin sirtciden kontrol paneline kopyalanmasi (uL - Karsiya
Yukleme). Bunlarin arasinda kullanici parametre setleri ve ID Run tarafindan
olusturulanlar gibi dahili (kullanici tarafindan degistirilemeyen) parametreler de
bulunmaktadir.

tam parametre setinin kontrol panelinden suriiciiye geri yliklenmesi (dL A -
Tumunu Kaydetme). Dahili, kullanici tarafindan degistirilemeyen motor
parametreleri de dahil olmak Uzere tim parametreler siricuye yazilir. Bu,
kullanicinin parametre setlerini icermez.

Not: Bu fonksiyonu sadece bir suricuyu geri yuklemek veya parametreleri orijinal
sistem ile benzer sistemlere aktarmak icin kullanin.

kontrol panelinden bir parametre setinin strlclye kismi olarak kopyalanmasi
(dL P - Kismi YUkleme). Kismi set kullanici setlerini, dahili motor parametrelerini,
9905...9909, 1605, 1607, 5201 parametrelerini ve Grup 51: HARICI HABER
MODUL ve Grup 53: EFB PROTOKOL parametrelerini icermez.

Kaynak ve hedef suriciler ile motor boyutlarinin ayni olmasina gerek
bulunmamaktadir.

KULLANICI S1 parametrelerini kontrol panelinden siiriiciiye kopyalanmasi (dL u1
- Kullanici Set 1 Yukle). Kullanici seti Grup 99: BASLAMA VERILERI
parametrelerini ve dahili motor parametrelerini icerir.

Fonksiyon mentde yalnizca Kullanici Seti 1'in ilk olarak 9902 uYGULAMA MAKROSU
(bkz. bdlim Kullanici parametre setleri, sayfa 83) parametresi kullanilarak
kaydedilmis ve daha sonra panele ylklenmis olmasi durumunda gortntulenir.

KULLANICI S2 parametrelerini kontrol panelinden siiriiciiye kopyalanmasi (dL u2
- Kullanici Set 2 Yukle). As dL u1 - yukaridaki Kullanici Set 1 Yikle.

start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

Kontrol panelleri
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Parametrelerin yiiklenmesi ve kaydedilmesi

Yikleme ve kaydetme fonksiyonlarinin kullanilabilir olmasi igin yukariya bakin.

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz “Y_J tusuna basarak Ana mendiye gidin, aksi LOC
takdirde alt kisimda MENU yazisi gériinene kadar 7 tusuna basin. PA r
MENU WD
2. Eger panel Kopyalama modunda degilse (“CoPY” ifadesi gérinmuyorsa), LoC
“CoPY” ifadesi gorlintlilenene kadar .~ a™ veya <_¥_~ tusuna basin. C O PY
MENU
N tusuna basin. Loc d L u 1
MENU
3. » TUm parametreleri stirticiiden kontrol paneline yiiklemek igin (kullanici LocC
setleri de dahil olmak tzere), ~~a™ ve (¥~ tuslarini kullanarak “uL” u L
secgenegine gidin. MENU
“_J tusuna basin. Aktarim sirasinda, aktarma durumu ekranda Loc L 5 O %
tamamlama yiizdesi olarak gosterilir. u ?
* Yiikleme islemleri gerceklestirmek icin, uygun isleme (burada “dL A”, Loc d L A
TUminG Yikle 6rnek olarak kullaniimistir) ~~a™ ve ¥ tuslarini
kullanarak gegin. MENU
“N_J tusuna basin. Aktarim sirasinda, aktarma durumu ekranda Loc d L 5 O %
tamamlama yilizdesi olarak gosterilir. ?
FWD

Temel Kontrol Paneli alarm kodlan

Sirucu tarafindan olusturulan hatalar ve alarmlara ek olarak (bkz. bolim Diagnostik)
Temel Kontrol Panelinde, A5xxx formatinda kontrol paneli alarmlari gérintulenir.
Alarm kodlar1 ve agiklamalarinin listesi i¢in, bkz. bélim Alarm kodlari (Temel Kontrol
Paneli), sayfa 263.

Kontrol panelleri
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Uygulama makrolari

Makrolar, bir parametre grubunu yeni, énceden tanimlanmis degerlere degistirir.
Parametreleri manuel olarak dizenleme ihtiyacini en aza indirgemek i¢cin makrolari
kullanin. Bir makro segildiginde, asagidakiler diginda diger tim parametreler hazir
degerlere ayarlanir:

» Grup 99: BASLAMA VERILERI parametreleri (9904 parametresi harig)
* 1602 PARAMETRE KILIDI

* 1607 PARAMETRE HAFIZA

» 3018 HAB HATA FONK ve 3079 HAB HATA SURESI

* 9802 HAB PROT SEC

* Grup 50: ENKODER ... Grup 53: EFB PROTOKOL parametreleri

* Grup 29: BAKIM TRIGGER parametreleri.

Bir makro sectikten sonra, kontrol paneli ile manuel olarak bagska parametre
degisiklikleri yapabilirsiniz.

Uygulama makrolarini 9902 UYGULAMA MAKROSU parametresinin degeri ayarlayarak
etkinlegtirirsiniz. Varsayilan olarak, 1, ABB STANDART, etkinlegtirilen makrodur.
Asagidaki bolumlerde, uygulama makrolarinin her biri agiklanmig ve her bir makro
icin bir baglanti 6rnegi verilmistir.

Bu bélimdeki son bolim Parametreler igin makro varsayilan degerleri, makrolarin
degistirdigi parametreler ve her bir makro tarafindan olusturulan hazir degerleri liste
olarak verilir.

Uygulama makrolari
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ABB Standart makrosu

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Bu, hazir deger makrodur. Bu makro, genel bir amag olan 2 kablolu 1/0
konfiglrasyonunun, Ug¢ (3) sabit hizla yapilmasini saglar. Parametre degerleri, bolim
Tim parametre listesi sayfa 87 iginde tanimlanan hazir degerlerdir.

Baglanti 6rnegi:

1 |SCR
2 |A

3 |AGND
4 |10V

5 |AI2
6

7

8

1...10 koh

AGND
AO1
AO2
9 |AGND

24V
GND
DCOM
DI1
DI2
DI3
Dl4
DI5
DI6

RO1C
RO1A
RO1B
RO2C
RO2A
RO2B
RO3C
RO3A
RO3B

Girig sinyalleri

—

—

Sinyal kablo ekrani

Harici frekans referansi 1: 0...10 V'
Analog giris devresi ortak ucu
Referans gerilimi 10 V DC
Kullaniimaz

Analog giris devresi ortak ucu

Cikis frekansi: 0...20 mA

Cikis akimi: 0...20 mA

Analog ¢ikis devresi ortak ucu

Yardimci gerilim gikisi +24 VV DC
Yardimci gerilim gikigl ortak ucu
TUmu icin dijital giris ortak ucu
Start/Stop: Calistirmak igin etkinlestirin

ileri/Geri: D6niis ydniinii ters gevirmek igin etkinlestirin

Sabit hiz set.;imi2

Sabit hiz segimi?

Rampa cifti segimi: 2. hiz/yav rampa ciftini segmek igin etkinlestirin
Kullaniimaz

Not 1. Bir vektdér modu secilmisse,

.. . harici referans hiz referansi olarak
Rdle ¢ikisi 1, programlanabilir

kullanilir.
Fabrikasyon galisma modu: uraniir )
Hazir =>19, 21'e bagl\ ggt:-lfof-_ bl
Rdle ¢ikisi 2, programlanabilir - aglk, 1=bag
Fabrikasyon ¢alisma modu: DI3 | DI4 Cikis

Al1 Uzerinden Referans
SABIT Hiz 1 (1202)
SABIT Hiz 2 (1203)
SABIT Hiz 3 (1204)

Cahigiyor =>22, 24'e bagl 0
Role cikisi 3, programlanabilir 1
0
1

Fabrikasyon galisma modu:
Hata (-1) =>25, 27'ye bagli
(Hata => 25, 26'ya bagh)

= al O O

Cikis sinyalleri Jumper ayari

* Analog referans (Al1) » Analog ¢ikis AO1: Frekans J1
» Start/stop ve yon (DI1,2) * Analog ¢ikis AO2: Akim m TAIM:0...10V
» Sabit hiz secimi (DI13,4) * Role cikisi 1: Hazir AI2: 0(4)...20 mA
» Rampa gifti (1 /2) secimi (DI5) * Role ¢ikisi 2: Calisiyor veya
* Role cikisi 3: Hata (-1) J1

- Jo|Al1:0...10V
n[CT0%|AI12: 0(4)...20 mA

Uygulama makrolari
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3 kablolu makro

Bu makro, sriici gegici butonlar ile kontrol edildiginde kullanilir. Ug (3) sabit hiz
saglar. Etkinlestirmek igin parametre 9902'nin degerini 2 olarak ayarlayin (3
KABLOLU).

Not: Stop girisi (di2) devre disi birakildiginda (giris yokken), kontrol panelinin start/
stop butonlari devre disi kalir.

Baglanti 6rnegi:

1..10koh A1 |SCR Sinyal kablo ekrani
2 |A1 Harici hiz referans1 1: 0...10 V
3 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu

4 |10V Referans gerilimi 10 V DC

5 |AI2 Kullaniimaz
6

7

8

AGND | Analog giris devresi ortak ucu
AO1 Motor ¢ikig hizi: 0...20 mA
AO2 Cikis akimi: 0...20 mA

9 |AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

10[24V Yardimci gerilim gikisi +24 VV DC

11 [GND Yardimci gerilim gikigl ortak ucu
I: 12|DCOM | Tumd icin dijital giris ortak ucu
- 13|DI Start: DI2 aktifken, gegcici olarak devreye alindidinda surtictyu galistirir
L 14|DI2 Stop: Gegici olarak devre digi birakildiginda surtictyl durdurur
—"—15|DI3 ileri/Geri: Etkinlestirildiginde déniis yonii ters gevrilir
.~ [16|DI4 Sabit hiz segimi’
L~ [17|DI5 Sabit hiz segimi’
L—~18|DI6 Kullaniimaz
19|RO1C Role ¢ikisi 1, programlanabilir
20|RO1A Fabrikasyon galigsma modu: Not 1. Kod:
21|RO1B |~  Hazir =>19, 21'e bagli 0 = agik, 1 =bagh
22|R0O2C Role ¢ikisi 2, programlanabilir DI4[DI5 Cikis
23 |RO2A Fabrikasyon galisma modu: 0 |0 |AM Uzerinden Referans
24[RO2B |~ Caligtyor =>22, 24'e baglh T [0 [SABIT HIZ 1 (1202)
25|R0O3C Réle ¢ikisi 3, programlanabilir 0 [T [sABITHIZ2(1203)
26 |RO3A Fabrikasyon g¢aligma modu: T [T |[SABIT Hiz 3 (1204)
27|RO3B |~ Hata (-1) => 25, 27'ye bagl
(Hata => 25, 26'ya bagh)

Girig sinyalleri Cikis sinyalleri Jumper ayari
« Analog referans (Al1) * Analog cikis AO1: Hiz J1
» Start, stop ve yon (DI1,2,3) * Analog ¢ikis AO2: Akim E] TAI1:0...10V
+ Sabit hiz segimi (D1,4,5) + Role gikisi 1: Hazir L |2 P |AI2:0(4)...20 mA
* Role gikisi 2: Calisiyor veya
* Rdle cikisi 3: Hata (-1) J1

- Jo|Al1:0...10V
S[CTU%|AI2: 0(4)...20 mA

Uygulama makrolari
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Alternate makro

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Bu makro, motorun donug yonu degistirilirken kullanilan bir DI kontrol sinyal sirasi
icin 1/0 konfigurasyonu yapilmasini saglar. Etkinlestirmek icin parametre 9902’nin
degerini 3 olarak ayarlayin (ALTERNATE).

Baglanti 6rnegi:

1 |SCR
2 |A

3 |AGND
4 |10V

5 |AI2
6

7

8

1...10 koh

AGND
AO1
AO2
9 |AGND

24V
I: 11 |GND
12|DCOM
DI1
DI2
DI3
Dl4

DI5
DI6

RO1C
RO1A
21|RO1B
RO2C
RO2A
RO2B
RO3C
RO3A
RO3B

Giris sinyalleri

» Analog referans (Al1)
» Start/stop ve yon (DI1

+ Sabit hiz segimi (DI3,4) .
» Rampa cifti 1/ 2 segimi (DI5) .

* Calisma izni (DI6)

Sinyal kablo ekrani

Harici hiz referans1 1: 0...10 V
Analog giris devresi ortak ucu
Referans gerilimi 10 V DC
Kullaniimaz

Analog giris devresi ortak ucu
Motor cikig hizi: 0...20 mA
Cikig akimi: 0...20 mA

Analog cikis devresi ortak ucu

Yardimci gerilim gikisi +24 V DC
Yardimci gerilim ¢ikigi ortak ucu
TUmu igin dijital giris ortak ucu

Start ileri: DI1 ile DI2 ayni durumdaysa, suriict durur

Geri start
Sabit hiz se(;.imi1
Sabit hiz segimi’

Rampa cifti segimi: Etkinlestirildiginde 2. hiz/lyav rampa cifti segilir
Calisma izni: Devre digi birakildiginda her zaman suricuyu durdurur

Role cikisi 1, programlanabilir
Fabrikasyon galisma modu:
—  Haazir =>19, 21'e bagh

Role cikisi 2, programlanabilir
Fabrikasyon g¢alisma modu:
—  Galisiyor =>22, 24'e bagh
Role cikisi 3, programlanabilir
Fabrikasyon g¢alisma modu:
I~ Hata (-1) =>25, 27'ye bagli
(Hata => 25, 26'ya bagli)

2) .

Cikis sinyalleri
» Analog ¢ikis AO1: Hiz

Analog ¢ikis AO2: Akim
Role ¢ikisi 1: Hazir
Role ¢ikisi 2: Calisiyor
* Role ¢ikisi 3: Hata (-1)

Not 1. Kod:

0 = aclk, 1 =bagh

DI3 |DI4 Cikis

0 [0 |Al1 Gzerinden Referans

1 |0 [sABIT Hiz 1 (1202)
0 |1 [sABIT HIZ2 (1203)
1 [1 [sABIT Hiz 3 (1204)

Jumper ayari
J1

2] lAIt0...10V
L 2 P |AI2:0(4)...20 mA

veya
J1

[ Jo|AI:0...10V
~n[C 0% AI2: 0(4)...20 mA

Uygulama makrolari
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Motor Potansiyometresi makro

77

Bu makro, motorun hizini sadece dijital sinyalleri kullanarak degistiren PLC’ler igin
disuk maliyetli bir arabirim saglar. Etkinlestirmek icin parametre 9902’nin degerini 4
olarak ayarlayin (MOTOR POT).

Baglanti 6rnegi:

Giris sinyalleri
« Start/stop ve yon (DI1,2) .
« Referans yukari/asagi (DI3,4) .

« Sabit hiz secimi (DI5)
* Caligma izni (DI6)

(Hata => 25, 26'ya bagli)

Cikis sinyalleri
Analog ¢ikis AO1: Hiz

* Role gikisi 1: Hazir
* Role gikisi 2: Calisiyor
* Role cikisi 3: Hata (-1)

Analog ¢ikis AO2: Akim

» Her ikisi de aktif veya degilse, hiz
referansi degismez.

* Mevcut hiz referansi siricu
dururken veya besleme gerilimi

X1

1 |SCR Sinyal kablo ekrani

2 |A1 Kullaniimaz

3 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu

4 |10V Referans gerilimi 10 V DC

5 |AI2 Kullaniimaz

6 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu

7 |AO1 Motor ¢ikig hizi: 0...20 mA

8 |AO2 Cikig akimi: 0...20 mA

9 |AGND | Analog ¢ikig devresi ortak ucu

10 |24V Yardimci gerilim gikisi +24 VV DC

|: 11 |GND Yardimci gerilim gikigi ortak ucu

12|DCOM | Tumui igin dijital giris ortak ucu
—"—13|DI1 Start/stop: Etkinlestirildiginde suriictiyu calistirir.
—"—14|DI2 ileri/geri: Etkinlestirildiginde déniis yénii ters cevrilir.
——15|DI3 Referans yukari: Etkinlestirildiginde referans™i artirir
—"—16 |DI4 Referans asag:: Etkinlestirildiginde referans™i azaltir
—"—17|DI5 Sabit hiz 1: 1202
—"—18|DI6 Caligma izni: Devre digl birakildiginda her zaman slriicliyl durdurur.

19|RO1C Roéle ¢ikisi 1, programlanabilir

20 |[RO1A Fabrikasyon c¢alisma modu:

21[ROTB_ |+ Hazir =>19, 21'e bagl Not 1. DI3 ve DI4 igin:

22 |R0O2C Role ¢ikisi 2, programlanabilir

23|RO2A Fabrikasyon galisma modu:

24|RO2B |  Galisiyor =>22, 24'e bagh

25|R0O3C Role ¢ikisi 3, programlanabilir

26 [RO3A Fabrikasyon calisma modu: o

57 lRoas | Hata (-1)y=>2(;.5, 2§7'ye bagh kesilirken saklanir.

Not 2.

* Rampa surelerinin hizlanma ve
yavaslama siresi 2 ile ayarlari
(2205 ve 2206 parametreleri).

Jumper ayari

J1
S| [AIt:0...10V
L |2 P |AI2:0(4)...20 mA
veya

J1

Al1:0...10V

"Eo
S T0%|AI2: 0(4)...20 mA

Uygulama makrolari
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Manuel Oto makro

Bu makro, HVAC uygulamalarinda kullanilan bir I/O konfiglirasyonu saglar.
Etkinlestirmek icin parametre 9902’nin de@erini 5 olarak ayarlayin (MAN/OTO).

Not: 2108 START ENGELLEME parametresi varsayilan ayarda, O (OFF) kalmalidir.

Baglanti 6rnegi:

SCR Sinyal kablo ekrani

Al1 Harici referans 1: 0...10 V (Manuel Kontrol)
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

10V Referans gerilimi 10 V DC

Al2 Harici referans 2: 0...20 mA (Otomatik Kontrol)
AGND | Analog giris devresi ortak ucu

AO1 Motor ¢ikis hizi: 0...20 mA

AO2 Cikig akimi: 0...20 mA

AGND | Analog ¢ikis devresi ortak ucu

1...10 koh

Ol N[ B|W[N]| =X
N

10|24V Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC

E 11 |GND Yardimci gerilim ¢ikigi ortak ucu
12|DCOM | Tumdu icin dijital giris ortak ucu

— —13|DI1 Start/Stop (Manuel): Etkinlestirildiginde sirlciyi galigtirir

——14|DI2 ileri/Geri (Manuel): Etkinlestirildiginde déniis yonii ters gevrilir

—"—15|DI3 HARICI1/HARICI2 Segimi: Etkinlestirildiginde otomatik kontrol segilir

— —16 D4 Calisma izni: Devre disi birakildiginda her zaman siiriiciiyti durdurur

——17|DI5 ileri/Geri (Otomatik): Etkinlestirildiginde déniis yonii ters gevrilir

——18 |DI6 Start/Stop (Otomatik): Etkinlestirildiginde siiriiciiyii galistirir

19|RO1C Rdle ¢ikisi 1, programlanabilir
20|RO1A Fabrikasyon calisma modu:
21|RO1B |  Hazir =>19, 21'e bagl
gg Eggg Eéée-ﬁlklgl 2, pniogramlandabilir RIOZtiJ;i.n sensore harici olarak glg
abrikasyon c¢alisma modu: - 1& ‘
26[ROZ8 |~ Gabyor 22, 26ebagis vl Imaligmn llmatirna
25|R0O3C Réle gikisi 3, programlanabilir g|k|§|.taraf|nda¥1 beslengn
26 |RO3A Fabrikasyon gahgrrlla m°‘3'“¢ sensorleri kullanmak igin bkz. sayfa
27|RO3B |~ Hata (-1) =>25, 27'ye bagh 82
(Hata => 25, 26'ya bagli) '
Giris sinyalleri Cikig sinyalleri Jumper ayari

+ ki analog referans (Al1, 2) * Analog ¢ikis AO1: Hiz J1
« Start/stop - man/oto (DI, 6) + Analog gikis AO2: Akim 2p| At:0...10V
+ Y6n - man/oto (DI2, 5) + Role cikisi 1: Hazir L 2 P |AI2: 0(4)...20 mA
» Kontrol yeri segimi (DI3) * Role ¢ikisi 2: Calisiyor veya
* Calisma izni (D14) * Role cikisi 3: Hata (-1) J1

T Jo|AI1:0...10V
o[ 1% AI2: 0(4)...20 mA

Uygulama makrolari
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PID Kontrol makro

79

Bu makro, basing kontrolu, debi kontrolu gibi kapali devre kontrol sistemleri igin
parametre ayarlari saglar. Etkinlestirmek icin parametre 9902’nin degeri 6 olarak
ayarlanmalidir (PID KONTROL).

Not: 2108 START ENGELLEME parametresi varsayilan ayarda, 0 (OFF) kalmalidir.

Baglanti 6rnegi:

x
-

1...10 koh SCR

Sinyal kablo ekrani

Al1

External ref. 1 (Manuel) veya Ext re

AGND

f. 2 (PID): 0...10 V1

Analog giris devresi ortak ucu

10V

Referans gerilimi 10 V DC

Al2

Gergek sinyal (PID): 4...20 mA

AGND

Analog giris devresi ortak ucu

AO1

Motor cikig hizi: 0...20 mA

Not 1.

Manuel: 0...10V => hiz referansi
PID: 0...10V => % 0...100 PID set
degeri

AO2

Cikis akimi: 0...20 mA

OIO|N| OO W[N] —

AGND

Analog cikis devresi ortak ucu

24V

Yardimci gerilim gikisi +24 VV DC

GND

Yardimci gerilim ¢ikisi ortak ucu

DCOM

Tamu igin dijital giris ortak ucu

DI1

DI2

DI3

Sabit hiz segimi 1: (PID kontrolinde

Dl4

Sabit hiz se¢imi 2: (PID kontroliinde

DI5

DI6

RO1C

Roéle ¢ikisi 1, programlanabilir

Not 3.

Al2 igin sensoére harici olarak giig
verilir. imalatginin talimatlarina bakin.
Sdricu yardimel gerilim ¢ikisi
tarafindan beslenen sensorleri
kullanmak icin bkz. sayfa 82.

Start/Stop (Manuel): Etkinlestirildiginde suricuyi calistirir
HARICI1/HARICI2 segimi: Etkinlestirildiginde PID kontrolii segilir

kullanllmaz)2

kullaniimaz)?

Calisma izni: Devre digi birakildiginda her zaman suriictyd durdurur
Start/Stop (PID): Etkinlestirildiginde surliciyu ¢ahstirir

RO1A

Fabrikasyon g¢alisma modu:

RO1B

-

Hazir =>19, 21'e bagh

RO2C

Roéle ¢ikisi 2, programlanabilir

RO2A

Fabrikasyon g¢alisma modu:

RO2B

-

Calistyor =>22, 24'e bagli

RO3C

Roéle ¢ikisi 3, programlanabilir

RO3A

Fabrikasyon ¢alisma modu:

RO3B

-

Hata (-1) =>25, 27'ye baglh

Giris sinyalleri

Analog referans (Al1)
Gergek deger (Al2)

HARICI1/HARICI2 se
Sabit hiz se¢imi (DI3,
Calisma izni (DI15)

Start/stop - manuel/PID (DI1, 6)

Not 2. Kod:
0 = acik, 1 =bagh

DI3 | DI4

Cikis
Al1 Uzerinden Referans
SABIT Hiz 1 (1202)
SABIT Hiz 2 (1203)
SABIT Hiz 3 (1204)

0
1
0
1

al Al O O

(Hata => 25, 26'ya bagl)

Cikis sinyalleri
Analog ¢ikis AO1: Hiz

Role ¢ikisi 1: Hazir
Roéle ¢ikisi 2: Calisiyor
Réle ¢ikisi 3: Hata (-1)

cimi (DI2)
4)

Not: Asagidaki agma sirasini kullanin:

1. HARICI1/HARICI2
2. Calisma izni
3. Start.

Analog ¢ikis AO2: Akim

Jumper ayari

J1
Al1:0...10V

EI N
Al2: 0(4)...20 mA
g

veya
J1

B
N[ 1]

Al1:0...10 V
Al2: 0(4)...20 mA

Uygulama makrolari
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PFC makro

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Bu makro, pompa ve fan kontrol (PFC) uygulamalari igin parametre ayarlari saglar.
Etkinlestirmek icin parametre 9902’nin de@erini 7 olarak ayarlayin (PFC KONTROL).

Not: 2108 START ENGELLEME parametresi varsayilan ayarda, O (OFF) kalmalidir.

Baglanti 6rnegi:

X1
1..10koh 41 |SCR Sinyal kablo ekrani
2 |Al1 External ref. 1 (Manuel) veya Ext ref. 2 (PID/PFC): 0...10 V1
3 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu Not 1.
4 (10V Referans gerilimi 10 V DC Manuel: 0...10V => 0...50 Hz
5 |Al2 Gergek sinyal (PID): 4...20 mA PID/PFC: 0...10V => % 0...100 PID
6 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu set degeri
7 |AO1 Cikis frekansi: 0...20 mA
8 |AO2 Gergek 1 (Pl kontrol cihazi gergek degeri): 0(4)...20 mA
9 |AGND | Analog gikis devresi ortak ucu
1024V Yardimci gerilim ¢ikisi +24 V DC
11 |GND Yardimci gerilim ¢ikigi ortak ucu
|: 12|DCOM | Tumu igin dijital giris ortak ucu
—"—13|DI1 Start/Stop (Manuel): Etkinlestirildiginde suricuyu ¢ahstirir
—"—{14|DI2 CGalisma izni: Devre digi birakildiginda her zaman siirliciyd durdurur
— —15|DI3 HARICI1/HARICI2 segimi: Etkinlestirildiginde PFC kontrolii segilir
—"—16|DI4 i¢ kilit: Devre disi birakildiginda her zaman siiriiclyii durdurur
——17|DI5 ic kilit: Devre disi birakildiginda, sabit hizli motoru durdurur
-—"—18|DI6 Start/Stop (PFC): Etkinlestirildiginde suriciya cahstirir
Not 2.
19|RO1C Réle gikisi 1, programlanabilir | Al2 igin sensore harici olarak giig
20|RO1A Fabrikasyon calisma modu: verilir. Imalatinin talimatiarina
21|RO1B |~  Galisiyor => 19, 21'e bagli bakin. Stricd yardimer gerilim gikisi
25 [RO2C Réle cikig! 2, programlanabilir tarafindan pgslenen sensorleri
23|RO2A Fabrikasyon galisma modu: kullanmak icin bkz. sayfa 82.
24|RO2B [  Hata (-1) =>22, 24'e bagl (Hata => 22, 23'e bagl)
25|R0O3C Réle cikisi 3, programlanabilir
26 |[RO3A Fabrikasyon ¢alisma modu:
27|RO3B —  Yedek motorun agik=>25, 27'ye bagli

Girig sinyalleri

* Analog ref. ve gergek deger (Al1,
2)

» Start/stop - manuel/PFC (DI1, 6)

* Calisma izni (DI2)

+ HARICI1/HARICI2 segimi (DI3)

+ g kilit (DI4, 5)

Not: Asagidaki agma sirasini kullanin:

1. HARICI1/HARICI2
2. Galigma izni
3. Start.

Cikis sinyalleri Jumper ayari
* Analog cikis AO1: Frekans J1
« Analog cikis AO2: Gergek 1 Al:0...10V
« Role cikist 1: Calisiyor i 2 P |AI2: 0(4)...20 mA
* Role cikisl 2: Hata (-1) veya
* Role ¢ikigi 3: Yardimci motor J1

ACIK AT Jo|Al1:0...10V

s[CT0%|AI12: 0(4)...20 mA

Uygulama makrolari
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Moment Kontrol makrosu

81

Bu makro, motorda moment kontrolt gerektiren uygulamalar i¢cin parametre ayarlari
saglar. Kontrol, hiz kontroll olarak da degistirilebilir. Etkinlestirmek i¢in parametre
9902’nin degerini 8 olarak ayarlayin (MOMENT KONTR).

Baglanti 6rnegi:

(Hata => 25, 26'ya bagh)

Giris sinyalleri
Iki analog referans (Al1, 2)
Start/stop ve yon (DI1, 2)
Hiz/moment kontroli (DI3)
Sabit hiz se¢imi (D14)
Rampa cifti 1/ 2 segimi (DI5)

Cikis sinyalleri
Analog ¢ikis AO1: Hiz

Analog ¢ikis AO2: Akim

Role ¢ikisi 1: Hazir
Role ¢ikisi 2: Calisiyor
Roéle ¢ikisi 3: Hata (-1)

* Calisma izni (D16)

X1
1..10koh A1 |SCR Sinyal kablo ekrani
2 |A1 Harici hiz referans1 1: 0...10 V
3 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu
4 |10V Referans gerilimi 10 V DC
5 |AI2 Harici moment referansi: 4...20 mA
6 |AGND | Analog giris devresi ortak ucu
7 |AO1 Motor cikis hizi: 0...20 mA Not 1.
8 |A02 Cikis akimi: 0...20 mA + Hiz kontroliinde dénig yonini
9 |AGND | Analog gikis devresi ortak ucu ters gevirir.
* Moment kontrolinde moment
10|24V Yardimci gerilim gikisi +24 V DC yonini ters gevirir.
11 |GND Yardimci gerilim gikigi ortak ucu
|: 12|DCOM | Tumu igin dijital giris ortak ucu

.~ 113|DI1 Start/stop: Etkinlestirildiginde striclyl gahstirir.

L~ 114|DI2 ileri/geri: Etkinlestirildiginde yon' ters gevrilir

.~ |15|DI3 Hiz’moment kontrolii: Etkinlestirildiginde moment kontrolu segilir

| _~__|16|Dl4 Sabit hiz 1: 1202

|~ |17|DI5 Rampa cifti segimi: 2. hiz/yav rampa ¢iftini segmek igin etkinlestirin

L_~__|18|DI6 GCaligma izni: Devre disi birakildiginda her zaman siiriicliyi durdurur
19|RO1C Role ¢ikisi 1, programlanabilir Not 2
20|RO1A Fabrikasyon gahsmei modu: Al2 igin sensore harici olarak gug
21|/RO1B | Hazir =>19, 21'e bagl L .

i -~ verilir. Imalatcinin talimatlarina bakin.

22 |RO2C Role ¢ikisi 2, programlanabilir  § Siiriicii yardimer gerilim gikisi
23|RO2A Fabrikasyon galisma modu: tarafindan beslenen sensérleri
24|RO2B [~ Cahsiyor =>22, 24'e bagli kullanmak icin bkz. sayfa 82.
25|R0O3C Réle gikisi 3, programlanabilir
26 |RO3A Fabrikasyon galisma modu:
27|RO3B |~ Hata (-1) =>25, 27'ye bagli

Jumper ayari
J1

2P| At0...10V
L [2 P> |AI2: 0(4)...20 mA

veya
J1

~[T o Al1:0...10V
S 1I%|AI2: 0(4)...20 mA

Uygulama makrolari
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iki kablolu ve ii¢ kablolu sensér baglanti 6rnekleri

Birgok uygulama proses PI(D) kullanir ve prosesten geri besleme sinyaline
gereksinim duyar. Geri besleme sinyali genelde analog giris 2'ye (Al2) baghdir.

Bu bélimde daha 6nce bahsedilen makrolarin baglanti semalari, harici beslemeli bir
sensor kullanin (baglanti gosteriimez). Asagidaki sekiller, slrtict yardimci gerilim
cikisi ile beslenen iki kablolu veya g kablolu sensér/verici kullanan baglantilara
ornektir.

iki kablolu sensor/verici

X1 / kontrol karti
- 4...20 A 5TAJ2 Proses gergek deger olgimdi,
s 6 |[AGND|0(4) ... 20 mA, Rin = 100 ohm

X1 / kontrol karti
L 10{+24 V |Yardimci gerilim ¢ikisl, izolesiz,
11|GND |24 V DC, 250 mA

Not: Sensodr beslemesi, akim c¢ikisi yoluyla yapilir ve strlri besleme gerilimini (+24 V) besler. Bu
yuzden ¢ikis sinyali 4...20 mA olmal, 0...20 mA olmamalidir

Ug kablolu sensér/verici

X1/ kontrol karti
OUT _ 0(4)...20 mA [5TA2 Proses gergek deger 6lgimd,

| 6 |AGND|0(4) ... 20 mA, Rin = 100 ohm
T

X1 / kontrol karti
10(+24 V |Yardimci gerilim gikisl, izolesiz,
—111|GND |24 V DC, 250 mA

Uygulama makrolari



ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu 83

Kullanici parametre setleri

Standart uygulama makrolarina ek olarak, kalici hafizaya iki kullanici parametre seti
kaydetmek ve daha sonraki bir zamanda bunlari yiklemek mimkundudr. Bir kullanici
parametre seti, Grup 99: BASLAMA VERILERI dahil kullanici parametre ayarlari ve
motor tanimlama igsleminin sonuglarindan olusur. Panel referansi, kullanici
parametre setinin lokal kontrolde kaydedilmesi ve yiuklenmesi halinde de kaydedilir.
Uzaktan kumanda ayari kullanici parametre setine kaydedilirken lokal kontrol ayari
kaydedilmez.

Asagidaki adimlar, Kullanici Parametre Seti 1'in nasil kaydedilecegini ve
yuklenecegini anlatmaktadir. Kullanici Parametre Seti 2 proseduri, 9902
parametresi degerlerinin farkli olmasi haricinde aynidir.

Kullanici Parametre Seti 1'i kaydetmek igin:

« Parametreleri ayarlayin. Uygulama gerektiriyorsa ve henliz yapilmamigsa, motor
tanimlama islemini gergeklestirin.

+ Parametre ayarlarini ve motor tanimlama igleminin sonuglarini kalici bellege

kaydetmek icin 9902 parametresinin degerini -1 olarak degistirin (KULLAN1 SAKL).

MENU
GIR

‘%’E‘ (Gelismis Kontrol Paneli) veya ~7 (Temel Kontrol Paneli) tuslarina basin.

Kullanici Parametre Seti 1'i yiklemek igin:

* 9902 parametresinin degerini 0 olarak degistirin (kullan1 yuk).

MENU
GIR

Geligsmis Kontrol Paneli) veya ~J (Temel Kontrol Paneli)

+ Yiiklemek igin %1 (

tuslarina basin.

Kullanici parametre seti ayrica, dijital girigler yoluyla da degistirilebilir (bkz. 7605
parametresi ).

Not: Kullanici parametre setinin yiiklenmesi, Grup 99: BASLAMA VERILERI dahil
parametre ayarlarini ve motor tanimlama igleminin sonuglarini ilk durumuna getirir.
Ayarlarin kullanilan motora karsilik geldiginden emin olun.

ipucu: Kullanici, her motor degistirildiginde motor tanimlamay: tekrarlamadan ve
motor parametrelerini ayarlamak zorunda kalmadan surtcuyd iki motor arasinda
anahtarlayabilir. Kullanicinin yapmasi gereken, ayarlari diizenleyerek her bir motor
icin de bir kerede motor tanimlama gercgeklestirmek sonra da veriyi iki kullanici
parametre seti olarak saklamaktir. Motor degistiginde sadece ona karsilik gelen
kullanici parametre seti yuklenmelidir bunun sonunda motor ¢alismaya hazir hale
gelir.

Uygulama makrolari
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Parametreler icin makro varsayilan degerleri

Parametre varsayilan deg@erleri, 87. sayfadaki Tiim parametre listesi bdlimiinde liste
olarak verilmektedir. Varsayilan makronun (ABB Standart) degistiriimesi yani 9902
parametresinin degerinin degistiriimesi parametre hazir degerlerini agagidaki
tablolarda gosterildigi gibi degistirir.

Not: iki deger seti bulunmaktadir, ¢iinkii varsayilan degerleri 50 Hz/IEC uyumlulugu
(ACS550-01) ve 60 Hz/NEMA uyumlulugu (ACS550-U1) icin konfiglre edilmistir.

ACS550-01
ABB Motor PID PFC Torque
Parametre Standart 3 kablolu | Altemate Potansymt Man-oto Kontrol Kontrol Con(:rol
9902 |UYGULAMA 1=ABB 2=3 3= 4 = MOTOR [5=MAN/ [6=PID 7 = PFC 8 = MOMENT
MAKROSU STANDART  [KABLOLU  |ALTERNATE [POT OTO KONTROL  |[KONTROL  |[KONTR
9904 MOTOR KONTRL |3 = SKALER: |1 = VEKTOR:|1 = VEKTOR:[1 = VEKTOR:|1 = VEKTOR:[1 = VEKTOR:|3 = SKALER: |2 = VEKTOR:
MOD FREK Hiz Hiz Hiz Hiz Hiz FREK MOMENT
1001 [HAR1 KOMUTLAR |2 = DI1,2 4 = 9=DI1F,2R[2=D11,2 [2=DI1,2 |1=DI1 1=pb11 2 =DI1,2
DI1P,2P,3
1002 [HAR2 KOMUTLAR [0 = 0= 0= 0= 7=DI6,5 [6=DI6 6 = DI6 2 =DI1,2
SECILMEDI  [SEGILMEDI [SEGILMEDI |SEGILMEDI
1003 [DONUS YONU 3 = IKI YONLU[3 = IKI 3 = IKI 3 = IKI 3 = IKI 1=ILERI |1 =ILERI [3=IKI
IYONLU IYONLU 'YONLU YONLU YONLU
1102 |[HAR1/HAR2 SECIMI[O = HARICIT |0 = HARICI1 |0 = HARICI1 |0 = HARICI1 |3 = DI3 2 =DI2 3 =DI3 3 =DI3
1103 |REF1 SEGIMI 1=a11 1=a11 1=a11 12= 1=a11 1=a11 1=Aa11 1=a11
DI3U,4D(NC)
1106 [REF2 SEGIMI 2 = A2 2 = A2 2 = A2 2 = A2 2 = A2 19=pPD1 |19=PD1 2=A12
CIKIS CIKIS
1201 [SABIT Hiz SECIMI (9 = DI3,4 10=p14,5 9=D13,4 |5=DI5 0= 9=D134 (0= 4 = DI4
SEGILMEDI SEGILMEDI
1304 MINIMUM AI2 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0
1401 |ROLE GiKis 1 1=HAZIR [1=HAZIR |[1=HAZIR |1=HAZIR |1 =HAZIR |1=HAZIR [2=CALIS [|1=HAZIR
1402 ROLE GiKis 2 2 =CALIS [2=CALIS [2=CALIS [2=CALIS [2=CALIS [2=CALIS :13)= HATA(- [2 = CALIS
1403 [ROLE CiKiS 3 3 = HATA(-1) EI’:)= HATA(- EI’:)= HATA(- 213)= HATA(- :13)= HATA(- :13)= HATA(- [31 = PFC ?)= HATA(-
1501 |A01 ICERIK SEG  |103 =0103 (102 = 0102|102 = 0102|102 = 0102|102 = 0102 [102 = 0102 [103 = 0103 |102 = 0102
CIKIS FREK [HiZ Hiz Hiz Hiz Hiz CIKIS FREK [HiZ
1507 |AO2 IGERIK SEG  |[104 = AKIM |104 = AKiM |104 = AKiIM [104 = AKIM [104 = AKIM [104 = AKIM 1301= 104 = AKiM
PID
GERIBES
1510 [MINIMUM AO2 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 4,0 mA 0,0 mA
1601 [CALISMA IZNI 0= 0= 6 = DI6 6 = DI6 4 = DI4 5 =DI5 2 =DI2 6 = DI6
SECILMEDI  [SEGILMEDI
2201 [RAMPA 1/2 SECIMI |5 = DI 0= 5 = DI5 0= 0= 0= 0= 5 = DI5
SECILMEDI SECILMEDI [SECILMEDI [SEGILMEDI [SEGILMEDI
3201 IDENETIM1 PAR 103 =0103 (102 =0102 ({102 =0102|102 =0102|102 =0102 {102 = 0102|103 = 0103 |102 = 0102
CIKIS FREK [HiZ Hiz Hiz Hiz Hiz CIKIS FREK [HiZ
3401 |SINYAL 1 PAR 103 = 0103 |102 = 0102 [102 = 0102 [102 = 0102|102 = 0102|102 = 0102 103 = 0103 [102 = 0102
CIKIS FREK |HIZ Hiz Hiz Hiz Hiz CIKIS FREK [Hiz
4001 [KAZANG 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.5 1.0
4002 [ENTEGRAL SURE [60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 3,0 sn 60,0 sn
4101 [KAZANG 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.5 1.0
4102 [ENTEGRAL SURE |60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 3,0 sn 60,0 sn
8123 |PFC AKTIF 0= 0= 0= 0= 0= 0= 1=AKTIF [0=
SECILMEDI  [SEGILMED! [SEGILMEDI [SEGILMEDI [SEGILMEDI [SEGILMEDI SECILMEDI
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ACS550-U1
ABB Motor PID PFC Torque
Parametre Standart 3 kablolu | Alternate Potansymt Man-oto Kontrol Kontrol Cono{rol
9902 [UYGULAMA 1=ABB 2=3 3= 4 = MOTOR [5=MAN/ |6 =PID 7 = PFC 8 = MOMENT
MAKROSU STANDART  [KABLOLU  |ALTERNATE [POT OTO KONTROL  [KONTROL  |[KONTR
9904 IMOTOR KONTRL (3 = SKALER: |1 = VEKTOR:|1 = VEKTOR:|1 = VEKTOR:|1 = VEKTOR:|1 = VEKTOR:[3 = SKALER: |2 = VEKTOR:
MOD FREK Hiz Hiz Hiz Hiz Hiz FREK MOMENT
1001 |HAR1 KOMUTLAR [2 =DI1,2 4 = 9=DI1F,2R2=DI1,2 [2=D11,2 |[1=DN1 1=p11 2 =DI1,2
DI1P,2P,3
1002 [HAR2 KOMUTLAR [0 = 0= 0= 0= 7=DI6,5 |6=DI6 6 = DI6 2 =DI1,2
SECILMEDI  |SEGILMEDI |SEGILMEDI [SEGILMEDI
1003 |DONUS YONU 3 = IKI YONLU[3 = IKI 3 = IKI 3 = IKI 3 = IKI 1 = ILERI 1=ILERI [3=IKI
YONLU YONLU YONLU 'YONLU YONLU
1102 [HAR1/HAR2 SECIMI|O = HARICI1 |0 = HARICI1 |0 = HARICI1 |0 = HARICI1 |3 = DI3 2 =DI2 3 =DI3 3 =DI3
1103 |REF1 SECIMI 1=A11 1=A11 1=A11 12 = 1=AN1 1=A11 1=A11 1=A11
DI3U,4D(NC)
1106 |REF2 SECIMI 2 = AI2 2 = A2 2 = AI2 2 = AI2 2 = AI2 19=pPD1 [(19=PD1 [2=A12
CiKiS CIKiS
1201 |[SABIT Hiz SECIMI (9 = DI3,4 10=p04,5 9=DI3,4 [5=D5 0= 9=D34 [0= 4 =DI14
SECILMEDI SECILMEDI
1304 [MINIMUM AI2 %0,0 %0,0 %0,0 %0,0 %20,0 %20,0 %20,0 %20,0
1401 |ROLE GiKiS 1 1=HAZIR [1=HAZIR |[1=HAZIR |1=HAZIR |1=HAZIR |1=HAZIR |2=CALIS [1=HAZIR
1402 [ROLE GiKisS 2 2 = CALIS |2=CALIS |2=CALIS [2=CALIS [2=CALIS [2=CALiS :1%)= HATA(- |2 = CALIS
1403 [ROLE CiKis 3 3 = HATA(-1) :1’>)= HATA(- :13)= HATA(- :13)= HATA(- f13)= HATA(- f13)= HATA(- |31 = PFC :1’>)= HATA(-
1501 |A01 IGERIK SEC  |103 = 0103 |102 = 0102|102 = 0102|102 = 0102 |102 = 0102 [102 = 0102 [103 = 0103 [102 = 0102
CIKIS FREK |Hiz Hiz Hiz Hiz Hiz CiKiS FREK [HiZ
1507 |AO2 ICERIK SEG 104 = AKiM [104 = AKiM |104 = AKIM |104 = AKiIM |104 = AKIM [104 = AKIM 1301= 104 = AKIM
PID
GERIBES
1510 [MINIMUM AO2 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 0,0 mA 4,0 mA 0,0 mA
1601 [CALISMA 1ZNI 0= 0= 6 = DI6 6 = DI6 4 = DI4 5 =DI5 2 =DI2 6 = DI6
SECILMEDI  [SEGILMEDI
2201 RAMPA 1/2 SECIMI |5 = DI5 0= 5 =DI5 0= 0= 0= 0= 5 =DI5
SECILMEDI SECILMEDI [SECILMEDI |SECILMEDI [SEGILMEDI
3201 DENETIM1 PAR 103 =0103 |102 = 0102 (102 = 0102|102 = 0102|102 = 0102|102 = 0102 103 = 0103 [102 = 0102
CIKIS FREK |HiZ Hiz Hiz Hiz Hiz CIKIS FREK [HiZ
3401 |SINYAL 1 PAR 103 =0103 {102 =0102{102 =0102|102 = 0102|102 = 0102|102 = 0102|103 = 0103 |102 = 0102
CIKIS FREK |Hiz Hiz Hiz Hiz Hiz CiKiS FREK [HiZ
4001 [KAZANG 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.5 1.0
4002 ENTEGRAL SURE [60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 3,0 sn 60,0 sn
4101 |KAZANG 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 2.5 1.0
4102 [ENTEGRAL SURE [60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 60,0 sn 3,0 sn 60,0 sn
8123 |PFC AKTIF 0= 0= 0= 0= 0= 0= 1=AKTIF [0=
SECILMEDI  |SEGILMEDI [SEGILMEDI [SECILMEDI [SECILMEDI [SEGILMEDI SECILMEDI
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Parametreler

Tum parametre listesi

Tum parametreler agsagidaki listede verilmigtir. Tablo basligindaki kisaltmalar:
+ S = Parametreler sadece surtcu durdugunda degistirilebilir.

+ User = istenen parametre degerlerinin girilecegi alan.

Bazi degerler, tabloda gosterildigi gibi "yapi"ya gére degisir

“-01:” = IEC montaj ve uyum gerekliliklerine 6zgl kurulum ve pargalar veya
“-U1:” = US montaj ve NEMA uyum gerekliliklerine 6zgl kurulum ve pargalar.
Suricu Gzerindeki tip etiketine bakin, 6rnegin ACS550-01-08A8-4.
Kod |Ad| |AraI|k |(;62iinijrliik |Varsay|Ian |Ku||anc|S
Grup 99: BASLAMA VERILERI
9901 DIL SECIMI 0...16/0...3 1 0 (ENGLISH)
9902 UYGULAMA MAKROSU [-3...8, 31 1 1 (ABB STANDART) v
9904  [MOTOR KONTRL MOD |1 = VEKTOR: HiZ, 2 = VEKTOR: MOM, 1 3 (SKALER: FREK) v
3 = SKALER: FREK
9905  |[MOTOR NOM GER -01-yyyy-2: 115...345 V / 1V -01-yyyy-2: 230 V / v
-U1-yyyy-2: 115...345 V -U1-yyyy-2: 230 V
-01-yyyy-4: 200...600 V / -01:-yyyy-4 400 V /
-U1-yyyy-4: 230...690 V -U1-yyyy-4: 460 V
-U1-yyyy-6: 288...862 V -U1-yyyy-6: 575V
9906 MOTOR NOM AKIM 0,2 - l2hd ...20- /2hd 0,1 A 1,0 - l2hd v
9907 MOTOR NOM FREK 10,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz / v
-U1: 60,0 Hz
9908 MOTOR NOM Hiz 50...30000 rpm 1 rpm Boyuta baghdir v
9909  [MOTOR NOM GUG 0,2...3,0 - Prg -01: 0,1 kW / 1,0 Png v
-U1: 0,1 hp
9910 ID RUN 0 = OFF/ID MIK, 1 = ON 1 0 (OFF/ID MIK) v
9915 |MOTOR COSPHI 0 = IDENTIFIED, 0,01...0,97 0,01 0 (IDENTIFIED) v
Grup 01: CALISMA VERILERI
0101 HIZ&YON -30000...30000 rpm 1 rpm -
0102 Hiz 0...30000 rpm 1 rpm -
0103  [GiKiS FREK 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -
0104  [AKiM 0,0...2,0 * Iopq 0,1A -
0105  [MOMENT % -200,0...200,0 % 0,1 -
0106  |cUC -2,0...2,0 - Ppq 0,1 kKW -
0107  [DC BARA GERILIMI 0...2,5 - Vyn 1V -
0109  [CIKIS GERILIMI 0...2,0 - Vyn 1V -
0110  [SURUCU SiCAKLIGI 0,0...150,0 xC 0,1 xC -
0111 HARICI REF1 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |
0112 HARICI REF2 % 0,0...100,0 (moment i¢in % % 0,1 -
0,0...600,0)
0113  [KONTROL YERI 0 = LOKAL, 1 = HARICI1, 2 = HARICI2 1 -
0114 CALISMA SURE (R) 0...9999 saat 1 saat -
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0115 KWH SAYAG (R) 0...65535 kWh 1 kWh -
0116 UYG BLOK GIKISI % 0,0...100,0 (moment igin % % 0,1 -
0,0...600,0)
0118 DI 1-3 DURUM 000...111 (0...7 ondalik) 1 -
0119 DI 4-6 DURUM 000...111 (0...7 ondalik) 1 -
0120  |al1 % 0,0...100,0 % 0,1 -
0121 Al 2 % 0,0...100,0 % 0,1 -
0122 RO 1-3 DURUM 000...111 (0...7 ondalik) 1 -
0123 RO 4-6 DURUM 000...111 (0...7 ondalik) 1 -
0124 |a0 1 0,0...20,0 mA 0,1 mA -
0125 |a02 0,0...20,0 mA 0,1 mA -
0126 PID1 GiKiS % -1000,0...1000,0 % 0,1 -
0127 PID2 GIKIS -100,0...100,0% % 0,1 -
0128 PID1 SET DEGERI Birim ve olgek parametre 4006/4106 ve |- -
4007/4107 ile tanimlanir
0129 PID2 SET DEGERI Birim ve Olgek parametre 4206 ve 4207 -
tarafindan tanimlanir
0130 PID1 GERIBES Birim ve olgek parametre 4006/4106 ve |- -
4007/4107 ile tanimlanir
0131 PID2 GERIBES Birim ve Olgek parametre 4206 ve 4207 |- -
tarafindan tanimlanir
0132 PID1 SAPMA Birim ve Olgek parametre 4006/4106 ve |- -
4007/4107 ile tanimlanir
0133 PID2 SAPMA Birim ve Olgek parametre 4206 ve 4207 |- -
tarafindan tanimlanir
0134 HAB RO WORD 0...65535 1 -
0135 HAB DEGERI 1 -32768...+32767 1 -
0136 HAB DEGERI 2 -32768...+32767 1 -
0137 PROSES DEGIS 1 - 1
0138 PROSES DEGIS 2 - 1
0139 PROSES DEGIS 3 - 1
0140 CALISMA SURESI 0,00...499,99 kh 0,01 kh -
0141 MWH SAYAG 0...65535 MWh 1 MWh -
0142 TUR SAYACI 0...65535 Mrev 1 Mrev -
0143  |SURUCU GAL ZAM H 0...65535 gln 1 gln -
0144 SURUCU GAL ZAM L 00:00:00...23:59:58 1=2sn -
0145 MOTOR SICAKLIGI Par. 3501 =1...3: -10...200 °C 1 -
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
Par. 3501 =5...6: 0...1
0146 MEKANIK ACI 0...32768 1 -
0147 MEKANIK TUR -32768 ...+32767 1 -
0148 Z PULS VAR 0 = BULUNAMADI, 1 = BULUNDU 1 -
0150  [CB TEMP -20,0...150,0 °C 1,0°C -
0153 MOTOR iSi % 0,0...100,0 % 0,1 -
0158 PID HAB DEGER 1 -32768 ...+32767 1 -
0159 PID HAB DEGER 2 -32768 ...+32767 1 -
0174 KWS TASARRUF 0,0...999,9 kWh 0,1 kWh -
0175 MWS TASARRUF 0...65535 MWh 1 MWh -
0176 KWS TASARRUF1 0,0...999,9 0,1 -
0177 MWS TASARRUF2 0...65535 1 -
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Kod Adi Aralik Cozunurliuk \Varsayilan Kullanc
0178 CO2 TASARRUF 0,0...6553,5 tn 0,1 tn -
Grup 03: FB GERGEK SINYAL
0301 FB KONTRL WORD 1 - - -
0302 FB KONTRL WORD 2 |- - -
0303 FB DURUM WORD 1 - - -
0304 FB DURUM WORD 2 - 1 -
0305 HATA WORD 1 - 1 -
0306 HATA WORD 2 - 1 -
0307 HATA WORD 3 - 1 -
0308  |ALARM WORD 1 - 1 -
0309  |ALARM WORD 2 - 1 -
Grup 04: HATA TARIHCESI
0401 SON HATA Hata kodlari (panelde metin olarak 1 0
gOsterilir)
0402 HATA ZAMANI 1 Tarih dd.mm.yy / enerji verme gunu 1 gln 0
0403 HATA ZAMANI 2 Saat hh.mm.ss 2 sn 0
0404 HATA ANi HiZ -32768...+32767 1 rpm 0
0405 HATA ANi FREK -3276,8...+3276,7 0,1 Hz 0
0406 HATA ANi GER 0,0...6553,5 0,1V 0
0407 HATA ANi AKIM 0,0...6553,5 0,1A 0
0408 HATA ANi MOMENT -3276,8...+3276,7 % 0,1 0
0409 HATA ANi DURUM 0000...FFFF hex 1 0
0410 HATA ANi DI 1-3 000...111 (0...7 ondalik) 1 0
0411 HATA ANi DI 4-6 000...111 (0...7 ondalik) 1 0
0412  |ONCEKI HATA 1 Par. 0401’e gore 1 0
0413 ONCEKI HATA 2 Par. 0401’e gore 1 0
Grup 10: START/STOP/YON
1001 HAR1 KOMUTLAR 0...14 1 2 (DI1,2) v
1002 HAR2 KOMUTLAR 0...14 1 0 (SEGILMEDI) v
1003  |DONUS YONU 1 = ILERI, 2 = GERI, 3 = IKI YONLU 1 3 (IKI YONLU) v
1004  |JOGGING SEC -6...6 1 0 (SEGILMEDI) v
Grup 11: REF YERI SECIMI
1101 PANEL REF SEGIMI 1 = REF1(HZ/RPM), 2 = REF2(%) 1 1 [REF1(HZz/RPM)]
1102 HAR1/HAR2 SEGIMI -6...12 1 0 (HARICIT) v
1103 REF1 SECIMI 0...17, 20...21 1 1 (A1)
1104 REF1 MIN 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0 Hz/0 rpm
1105 REF1 MAX 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 50,0 (52,0) Hz /
1500 rpm
-U1:60,0 (62,0) Hz/ 1800
rpm
1106 REF2 SECIMI 0...17,19...21 1 2 (A12)
1107 REF2 MIN % 0,0...100,0 (moment icin % % 0,1 %0,0
0,0...600,0)
1108 REF2 MAX % 0,0...100,0 (moment i¢in % % 0,1 %100,0
0,0...600,0)
Grup 12: SABIT HIZLAR
1201 SABIT HiZ SECIMI -14 ...19 1 9 (di3,4)
1202 SABIT HiZ 1 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 5,0 Hz/ 300 rpm
-U1: 6,0 Hz / 360 rpm
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1203  [SABIT Hiz 2 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 10,0 Hz / 600 rpm
-U1: 12,0 Hz / 720 rpm

1204  [SABIT Hiz 3 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 15,0 Hz / 900 rpm
-U1: 18,0 Hz / 1080 rpm

1205 [SABIT Hiz 4 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 20,0 Hz / 1200 rpm
-U1: 24,0 Hz / 1440 rpm

1206 SABIT Hiz 5 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 25,0 Hz / 1500 rpm
-U1: 30,0 Hz / 1800 rpm

1207  [SABIT Hiz 6 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 40,0 Hz / 2400 rpm
-U1: 48,0 Hz / 2880 rpm

1208 SABIT Hiz 7 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm [-01: 50,0 Hz / 3000 rpm
-U1: 60,0 Hz / 3600 rpm

1209  [ZAMANLI MOD SEG 1 = HAR/SH1/2/3, 2 = SH1/2/3/4 1 2 (SH1/2/3/4)

Grup 13: ANALOG GIRISLER

1301 MINIMUM Al1 % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

1302 MAXIMUM Al1 % 0,0...100,0 % 0,1 %100,0

1303 A1 FILTRE 0,0...10,0 sn 0,1 sn 0,1 sn

1304 MINIMUM AI2 % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

1305 MAXIMUM AI2 % 0,0...100,0 % 0,1 %100,0

1306 A2 FILTRE 0,0...10,0 sn 0,1 sn 0,1 sn

Grup 14: ROLE CIKISLARI

1401 ROLE GiKiS 1 0...44, 46, 47, 52 1 1 (HAZIR)

1402 ROLE CiKiS 2 0...44, 46, 47, 52 1 2 (CALISMA)

1403 ROLE GiKis 3 0...44, 46, 47, 52 1 3 [HATA(-1)]

1404 RO1 CEKME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1405 RO1 DUSME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1406 RO2 CEKME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1407 RO2 DUSME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1408 RO3 CEKME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1409 RO3 DUSME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1410 ROLE CiKisi 4 0...44, 46, 47, 52 1 0 (SEGILMEDI)

1411 ROLE GiKisi 5 0...44, 46, 47, 52 1 0 (SEGILMEDI)

1412 ROLE CiKisi 6 0...44, 46, 47, 52 1 0 (SEGILMEDI)

1413 RO 4 GEKME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1414 RO 4 DUSME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1415 RO 5 CEKME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1416 RO 5 DUSME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1417 RO 6 CEKME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

1418 RO 6 DUSME GECIK 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

Grup 15: ANALOG CIKISLAR

1501 IAO1 ICERIK SEC 99...178 1 103 (parametre 0103
CIKiS FREK)

1502 IAO1 IGERIK MIN - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baglidir
1501

1503 IAO1 ICERIK MAX - - /Asagidaki parametre ile
segilen sinyale baghdir
1501

1504 MINIMUM AO1 0,0...20,0 mA 0,1 mA 0,0 mA
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1505 MAXIMUM AO1 0,0...20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA
1506 AO1 FILTRE 0,0...10,0 sn 0,1 sn 0,1 sn
1507 IAO2 ICERIK SEG 99...178 1 104 (parametre 0104
AKIM)
1508  |AO2 IGERIK MIN - - IAsagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
1507
1509 AO2 ICERIK MAX - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baglidir
1507
1510  |MINIMUM AO2 0,0...20,0 mA 0,1 mA 0,0 mA
1511 MAXIMUM AO2 0,0...20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA
1512 IAO2 FILTRE 0,0...10,0 sn 0,1 sn 0,1 sn
Grup 16: SISTEM KONTROLLERI
1601 CALISMA I1ZNI -6...7 1 0 (SEGILMEDI)
1602  |PARAMETRE KILIDI 0 = KILITLI, 1 = AGIK, 2 = KAYDEDILMEDI |1 1 (AGIK)
1603 SIFRE 0...65535 1 0
1604  |HATA RESET SEC -6...8 1 0 (PANEL)
1605  |KUL PAR SEC DEG -6...6 1 0 (SEGILMEDI)
1606  |LOKAL KILIT -6...8 1 0 (SEGILMEDI)
1607  |PARAMETRE HAFizA |0 = YAPILDI, 1 = KAYDET... 1 0 (YAPILDI)
1608  |START IzNI 1 -6...7 1 0 (SEGILMEDI)
1609  [START IZNI 2 -6...7 1 0 (SEGILMEDI)
1610  |ALARM GOSTER 0 = HAYIR, 1 = EVET 1 0 (HAYIR)
1611 PARAMETRE GORUN [0 = HAZIR DEGER, 1 = FLASHDROP 1 0 (HAZIR DEGER)
Grup 20: LIMITLER
2001 MINIMUM Hiz -30000...30000 rpm 1 rpm 0 rpm
2002 MAKSIMUM Hiz 0...30000 rpm 1 rpm -01: 1500 rpm /
-U1: 1800 rpm
2003  [MAX AKIM 0...1,8 - Ing 0,1A 1,8 - g
2005  |ASIRI GER KONTRL 0 = pasif, 1 = aktif 1 1 (aktif)
2006  |DUSUK GER KONTRL |0 = PASIF, 1 = AKTIF(ZAMAN), 1 1 [AKTIF(ZAMAN)]
2 = AKTIF
2007 MIN FREKANS -500,0...500,0 Hz 0,1 Hz 0.0 Hz
2008  [MAX FREKANS 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 (52,0) Hz / -
U1: 60,0 (62,0) Hz
2013  [MIN MOMENT SEG -6...7 1 0 (MIN MOMENT 1)
2014  |[MAX MOMENT SEC -6...7 1 0 (MAX MOMENT 1)
2015  [MIN MOMENT 1 -600,0...0,0% % 0,1 -%300,0
2016  [MIN MOMENT 2 -600,0...0,0% % 0,1 -%300,0
2017  |[MAX MOMENT 1 0,0...600,0% % 0,1 %300,0
2018  [MAX MOMENT 2 0,0...600,0% % 0,1 %300,0
Grup 21: START/STOP
2101 START FONKSIYON Vektor kontrol modlari: 1, 2, 8 1 8 (RAMPA)
Skaler kontrol modlari: 1...5, 8
2102  [STOP FONKSIYON 1 = SERBEST, 2 = RAMPA 1 1 (SERBEST)
2103 DC MIKNATIS ZAM 0,00...10,00 sn 0,01 sn 0,30 sn
2104  [DC TUTMA 0 = SEGILMEDI, 1 = DC TUTMA, 1 0 (SEGILMEDI)
2 = DC FREN
2105 DC TUTMA HiZzi 0...360 rpm 1 rpm 5 rpm
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2106 DC AKIM REF %0...100 %1 %30

2107 DC FREN ZAMANI 0,0...250,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

2108  [START ENGELLEME 0 = OFF, 1 =ON 1 0 (OFF)

2109  |ACIL STOP SEGIMI -6...6 1 0 (SEGILMEDI)
2110 MOM BOOST AKIM %15...300 %1 %100

2112 SIFIR HiZ GECIK 0,0 = SECILMEDI, 0,1...60,0 sn 0,1 sn 0,0 sn (SEGILMEDI)
2113 START GECIKMESI 0,00...60,00 sn 0,01 sn 0,00 sn

Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR

2201 RAMPA 1/2 SEGIMI -6...7 1 5 (DI5)

2202 HiZLANMA RAMP 1 0,0...1800,0 sn 0,1 sn 5,0 sn

2203  [YAVASLAMA RAMP 1 |0,0...1800,0 sn 0,1sn 5,0 sn

2204 RAMPA SEKLI 1 0,0 = LINEER, 0,1...1000,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

2205  [HIZLANMA RAMP 2 0,0...1800,0 sn 0,1sn 60,0 sn

2206 'YAVASLAMA RAMP 2 0,0...1800,0 sn 0,1 sn 60,0 sn

2207  |RAMPA SEKLI 2 0,0 = LINEER, 0,1...1000,0 sn 0,1sn 0,0 sn

2208 ACIL YAV ZAMANi 0,0...1800,0 sn 0,1 sn 1,0 sn

2209  |RAMPA GIRISI O -6...7 1 0 (SEGILMEDI)
Grup 23: HIZ KONTROL

2301 ORANSAL KAZANG 0,00...200,00 0,01 5,00

2302  [ENTEGRAL ZAMANI 0,00...600,00 sn 0,01 sn 0,50 sn

2303  [TUREV ZAMANI 0...10000 ms 1ms 0 ms

2304  |[HIZLANMA KOMPANZ  |0,00...600,00 sn 0,01 sn 0,00 sn

2305  |AUTOTUNE YAP 0 = OFF, 1 =0ON 1 0 (OFF)

Grup 24: MOMENT KONTROL

2401 MOM GIiKiS SURESI 0,00...120,00 sn 0,01 sn 0,00 sn

2402  |MOM DUSUS SURESI  |0,00...120,00 sn 0,01 sn 0,00 sn

Grup 25: KRITIK HIZLAR

2501 KRITIK HiZ SECIM 0 = OFF, 1 =ON 1 0 (OFF)

2502 KRITIK HiZz 1 ALT 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0 Hz/0 rpm
2503  [KRITIK Hiz 1 UST 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0 Hz/0 rpm
2504 KRITIK HiZ 2 ALT 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0 Hz/0 rpm
2505  [KRITIK HiZ 2 UST 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0 Hz/0 rpm
2506 KRITIK HiZ 3 ALT 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0 Hz/0 rpm
2507  [KRITIK HiZz 3 UST 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0 Hz/0 rpm
Grup 26: MOTOR KONTROL

2601 AKI OPTIMIZASYON 0 = OFF, 1 =ON 1 0 (OFF)

2602  |AKi FRENLEME 0 = OFF, 1 =ON 1 0 (OFF)

2603 IR KOMP GER 0.0...100,0 V 0,1V Boyuta baglidir
2604 IR KOMP FREK %0...100 %1 %80

2605  |[U/F ORANI 1 = LINEER, 2 = KARESEL 1 1 (LINEER)
2606  |[ANAHTARLAMA FREK |1, 2,4, 8, 12 kHz - 4 kHz

2607  |ANAHTAR FREK KONT |0 = OFF, 1 = ON 1 1 (ON)

2608  [KAYMA KOMP ORANi  [%0...200 %1 %0

2609  [GURULTU AZALT 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)
2619  |DC SABITLEYICI 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)
Grup 29: BAKIM TRIGGER

2901 SOGUT FAN TETIK 0,0...6553,5 kh, 0,0 disables 0,1 kh 0,0 kh

2902  [SOGUT FAN GERGEK  |0,0...6553,5 kh 0,1 kh 0,0 kh
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2903 DONUS TETIK 0...65535 Mreyv, 0 disables 1 Mrev 0 Mrev

2904 DONUS GERCEK 0...65535 Mrev 1 Mrev 0 Mrev

2905 CALIS SURE TETIK 0,0...6553,5 kh, 0,0 disables 0,1 kh 0,0 kh

2906  |CLS SURE GERGEK 0,0...6553,5 kh 0,1 kh 0,0 kh

2907  [KUL MWH TETIK 0,0...6553,5 MWh, 0,0 disables 0,1 MWh 0,0 MWh

2908  [KUL MWH GERGEK 0.0...6553.5 MWh 0,1 MWh 0,0 MWh

Grup 30: HATA FONKSIYONLARI

3001 AI<MIN FONKSIYON 0...3 1 0 (SEGILMEDI)

3002  |PANEL HAB HATASI 1...3 1 1 (HATA)

3003 HARICI HATA 1 -6...6 1 0 (SEGILMEDI)

3004 HARICI HATA 2 -6...6 1 0 (SEGILMEDI)

3005 MOTOR TERM KORU 0 = SEGILMEDI, 1 = HATA, 2 = ALARM 1 1 (HATA)

3006 MOTOR TERM ZAMAN  [256...9999 sn 1sn 500 sn

3007 MOTOR YUK EGRISI %50...150 %1 %100

3008  [SiFIR HiZ YUKU % 25...150 %1 %70

3009  [KIRILMA NOK FREK 1...250 Hz 1Hz 35 Hz

3010  [SIKISMA FONK 0 = SEGILMEDI, 1 = HATA, 2 = ALARM 1 0 (SEGILMEDI)

3011 SIKISMA FREK 0.5...50,0 Hz 0,1 Hz 20,0 Hz

3012 SIKISMA SURESI 10...400 s 1s 20 s

3017  [TOPRAK HATASI 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 1 (AKTIF)

3018 HAB HATA FONK 0 = SEGILMEDI, 1 = HATA, 2 = SABIT Hiz 7, |1 0 (SEGILMEDI)

3 = SON Hiz

3019 HAB HATA SURESI 0,0...600,0 sn 0,1 sn 3,0 sn

3021 AI1 HATA LIMIT % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

3022 |AI2 HATA LIMIT % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

3023  [KABLAJ HATASI 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 1 (AKTIF)

3024  |CB TEMP FAULT 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 1 (AKTIF)

Grup 31: OTOMATIK RESET

3101 OR TEKRAR SAYiSi 0...5 1 0

3102 OR TEKRAR PERYOD  [1,0...600,0 sn 0,1 sn 30,0 sn

3103 GECIKME SURESI 0,0...120,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

3104  |OR ASIRI AKIM 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)

3105  [OR ASIRI GER 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)

3106  |[OR DUSUK GER 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)

3107  |[OR AI<MIN 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)

3108  |OR HARICI HATA 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)

Grup 32: DENETIM

3201 DENETIM1 PAR 100 = SecILMEDI, 101...178 1 103 (parameter 0103
CIKiS FREK)

3202 DENETIM1 LIM ALT - - IAsagidaki parametre ile
secilen sinyale baglidir
3201

3203 DENETIM1 LIM UST - - IAsagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3201

3204  [DENETIM2 PAR 100 = SECILMEDI, 101...178 1 104 (parametre 0104
IAKIM)

3205 DENETIM2 LIM ALT - - Asagidaki parametre ile
segilen sinyale baglidir
3204
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3206 DENETIM2 LIM UST - - /Asagdidaki parametre ile
secilen sinyale baglidir
3204

3207  |DENETIM3 PAR 100 = SEGILMEDI, 101...178 1 105 (parameter 0105
MOMENT)

3208 DENETIM3 LIM ALT - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baglidir
3207

3209 DENETIM3 LIM UST - - /Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghidir
3207

Grup 33: BILGI

3301 'YAZILIM VERSIYON 0000...FFFF hex 1 Yazilim versiyonu

3302 'YUKLEME VERSIYON  |0000...FFFF hex 1 Tipe gore degisir

3303 TEST TARIHI yy.ww 0,01 -

3304 SURUCU TIPI - - Tipe gore degisir

3305 PARAM. TABLOSU 0000...FFFF hex 1 Tipe gore degigir

Grup 34: PANEL AYARLARI

3401 SINYAL 1 PAR 100 = SEGILMEDI, 101...178 1 103 (parameter 0103
CIKIS FREK)

3402 SINYAL1 MIN - - /Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghidir
3401

3403 SINYAL1 MAX - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baglidir
3401

3404  |CIKIS 1 DSP FORM 0...9 1 9 (DIREKT)

3405 CiKiS 1 BIRIM 0...127 1 /Asagdidaki parametre ile
secilen sinyale baglidir
3401

3406 CiKiS 1 MIN - - Asagidaki parametre ile
segilen sinyale baghdir
3401

3407 CIKIS 1 MAX - - /Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baglidir
3401

3408  [SINYAL 2 PAR 100 = SEGILMEDI, 101...178 1 104 (parametre 0104
AKIM)

3409 SINYAL 2 MIN - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baglidir
3408

3410 SINYAL 2 MAX - - /Asagidaki parametre ile
segilen sinyale baghdir
3408

3411 CIKIS 2 DSP FORM 0...9 1 9 (DIREKT)

3412 CiKiS 2 BIRIM 0...127 1 /Asagidaki parametre ile
segilen sinyale baghidir
3408

3413 CIKIS 2 MIN - - /Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baghidir
3408

3414 CIKIS 2 MAX - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baglidir
3408
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3415 SINYAL 3 PAR 100 = SecILMEDI, 101...178 1 105 (parameter 0105
MOMENT)
3416 SINYAL 3 MIN - - IAsagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3415
3417 SINYAL 3 MAX - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baglidir
3415
3418 CiKiS 3 DSP FORM 0...9 1 9 (DIREKT)
3419 CIKiS 3 BIRIM 0...127 1 IAsagidaki parametre ile
secilen sinyale baglidir
3415
3420 CIKIS 3 MIN - - IAsagidaki parametre ile
segilen sinyale baglidir
3415
3421 CiKiS 3 MAX - - IAsagidaki parametre ile
secilen sinyale baghdir
3415
Grup 35: MOTOR ISI OLCUMU
3501 SENSOR TIP 0...6 1 0 (HICBIRI)
3502  [GIRIS SECIM 1...8 1 1 (A1)
3503  |ALARM LIMIT Par. 3501 =1...3: -10...200 °C 1 110 °C / 1500 ohm / 0
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
Par. 3501 =5...6:0...1
3504 HATA LIMIT Par. 3501 = 1...3: -10...200 °C 1 130 °C /4000 ohm /0
Par. 3501 = 4: 0...5000 ohm
Par. 3501 =5...6: 0...1
Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON
3601 TIMERS AKTIF -6...7 1 0 (SEGILMEDI)
3602 START ZAMANI 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3603  [STOP ZAMANI 1 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3604  |START GUNU 1 1.7 1 1 (PAZARTESI)
3605  [STOP GUNU 1 1...7 1 1 (PAZARTESI)
3606 START ZAMANI 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3607  [STOP ZAMANI 2 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3608  [START GUNU 2 1.7 1 1 (PAZARTESI)
3609  [STOP GUNU 2 1...7 1 1 (PAZARTESI)
3610  [START ZAMANI 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3611 STOP ZAMANI 3 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3612  |START GUNU 3 1...7 1 1 (PAZARTESI)
3613  [STOP GUNU 3 1.7 1 1 (PAZARTESI)
3614  [START ZAMANI 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3615 STOP ZAMANI 4 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3616  [START GUNU 4 1...7 1 1 (PAZARTESI)
3617  |STOP GUNU 4 1.7 1 1 (PAZARTESI)
3622  [BOOSTER SEG -6...6 1 0 (SEGILMEDI)
3623 BOOSTER ZAMAN 00:00:00...23:59:58 2s 00:00:00
3626  [ZAMAN FONK 1...4 SrRc|0...31 1 0 (SEGILMEDI)
3629
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Grup 37: KULLAN YUK EGRISI
3701 KUL.YUK EGRI MOD 0...3 1 0 (SEGILMEDI)
3702 KUL.YUK EGRI FON 1 = HATA, 2 = ALARM 1 1 (HATA)
3703 KUL.YUK EGRI ZAM 10...400 sn 1sn 20 sn
3704 YUK FREKANSI 1 0...500 Hz 1Hz 5 Hz
3705 DUSUK YUK TORK1 % 0...600 %1 %10
3706  [YUKSEK YUK TORK1 (% 0...600 %1 %300
3707 YUK FREKANS] 2 0...500 Hz 1Hz 25 Hz
3708  |DUSUK YUK TORK2 % 0...600 %1 %15
3709  |[YUKSEK YUK TORK2 % 0...600 %1 %300
3710 YUK FREKANSI 3 0...500 Hz 1Hz 43 Hz
3711 DUSUK YUK TORK3 % 0...600 %1 %25
3712  [YUKSEK YUK TORK3 (% 0...600 %1 %300
3713 YUK FREKANSI 4 0...500 Hz 1Hz 50 Hz
3714  |DUSUK YUK TORK4 % 0...600 %1 %30
3715  [YUKSEK YUK TORK4 (% 0...600 %1 %300
3716 YUK FREKANS| 5 0...500 Hz 1Hz 500 Hz
3717  |DUSUK YUK TORK5 % 0...600 %1 %30
3718  [YUKSEK YUK TORK5 % 0...600 %1 %300
Grup 40: PROSES PID SET 1
4001 KAZANG 0,1...100,0 0,1 1.0
4002 ENTEGRAL SURE 0,0 = SECILMEDI, 0,1...3600,0 sn 0,1sn 60,0 sn
4003 TUREV ZAMANI 0,0...10,0 sn 0,1 sn 0,0 sn
4004 PID TUREV FILTRE 0,0...10,0 sn 0,1 sn 1,0 sn
4005  [HATA DEG TERSLE 0 = HAYIR, 1 = EVET 1 0 (HAYIR)
4006  [BIRIMLER 0...127 1 4 (%)
4007 BIRIM OLCEGI 0...4 1 1
4008 %0 DEGERI Birim ve Olgek parametre tarafindan - 0,0
gerceklestirilir
4009 %100 DEGERI Birim ve Olgek parametre tarafindan - 100.0
gerceklestirilir
4010  |SET DEGERI SECIM 0...2,8...17,19...20 1 1 (AI1) v
4011 DAHILI SET DEGER Birim ve Olgek parametre tarafindan - 40,0
gerceklestirilir
4012 SET DEGERI MIN -500,0...500,0% % 0,1 %0,0
4013  [SET DEGERI MAX -500,0...500,0% % 0,1 %100,0
4014  |GERI BESLE SEGIM 1...13 1 1 (AcT1)
4015  |GERI BESLE GARP 0,000 = SECILMEDI, -32,768...32,767 0,001 0,000 (SECILMEDI)
4016  |GERCEK 1 GIRIS 1...7 1 2 (A12) v
4017  |GERGEK 2 GIRIS 1.7 1 2 (A12) v
4018  |GERGEK 1 MIN -1000...1000% %1 %0
4019 GERGEK 1 MAX -1000...1000% %1 %100
4020  |GERGEK 2 MIN -1000...1000% %1 %0
4021 GERGEK 2 MAX -1000...1000% %1 %100
4022 UYKU MODU SEGIM -6...7 1 0 (SEGILMEDI)
4023 PID UYKU SEVIYE 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0 Hz/0 rpm
4024  |PID UYKU GECIKME 0,0...3600,0 sn 0,1sn 60,0 sn
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4025 UYANMA SAPMASI Birim ve 6lgek parametre tarafindan - 0,0
gerceklestirilir

4026 UYANMA GECIKME 0,00...60,00 sn 0,01 sn 0,50 sn

4027  |PID1 PAR SET -6...14 1 0 (SET 1)

Grup 41: PROSES PID SET 2

4101 KAZANG 0,1...100,0 0,1 1.0

4102 ENTEGRAL SURE 0,0 = SECILMEDI, 0,1...3600,0 sn 0,1sn 60,0 sn

4103 TUREV ZAMANI 0,0...10,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

4104 PID TUREV FILTRE 0,0...10,0 sn 0,1 sn 1,0 sn

4105 HATA DEG TERSLE 0 = HAYIR, 1 = EVET 1 0 (HAYIR)

4106  |BIRIMLER 0...127 1 4 (%)

4107  [BIRIM OLGEGI 0...4 1 1

4108 %0 DEGERI Birim ve 6lgek parametre tarafindan - 0,0
gerceklestirilir.

4109 %100 DEGERI Birim ve 6lgek parametre tarafindan - 100.0
gerceklestirilir.

4110 SET DEGERI SEGIM 0...2,8...17,19...20 1 1 (A1)

4111 DAHILI SET DEGER Birim ve 6lgek parametre tarafindan - 40,0
gerceklestirilir.

4112 SET DEGERI MIN -500,0...500,0% % 0,1 %0,0

4113 SET DEGERI MAX -500,0...500,0% % 0,1 %100,0

4114 GERI BESLE SEGIM 1...13 1 1 (ACT1)

4115 GERI BESLE GCARP 0,000 = SEGILMEDI, -32,768...32,767 0,001 0,000 (SEGILMEDI)

4116 GERCEK 1 GIRIS 1.7 1 2 (AI12)

4117 GERGEK 2 GIRIS 1.7 1 2 (A12)

4118 GERCEK 1 MIN -1000...1000% %1 %0

4119 GERGEK 1 MAX -1000...1000% %1 %100

4120 GERCEK 2 MIN -1000...1000% %1 %0

4121 GERGEK 2 MAX -1000...1000% %1 %100

4122 UYKU MODU SEGIM -6...7 1 0 (SEGILMEDI)

4123 PID UYKU SEVIYE 0,0...500,0 Hz / 0...30000 rpm 0,1Hz/1rpm |0,0 Hz/0 rpm

4124 |PID UYKU GECIKME 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 60,0 sn

4125 UYANMA SAPMASI Birim ve 6lgek parametre tarafindan - 0,0
gerceklestirilir.

4126 UYANMA GECIKME 0,00...60,00 sn 0,01 sn 0,50 sn

Grup 42: HARICI / AYAR PID

4201 KAZANG 0,1...100,0 0,1 1.0

4202 ENTEGRAL SURE 0,0 = SECILMEDI, 0,1...3600,0 sn 0,1 sn 60,0 sn

4203 TUREV ZAMANI 0,0...10,0 sn 0,1 sn 0,0 sn

4204 PID TUREV FILTRE 0,0...10,0 sn 0,1 sn 1,0 sn

4205 HATA DEG TERSLE 0 = HAYIR, 1 = EVET 1 0 (HAYIR)

4206  |BIRIMLER 0...127 1 4 (%)

4207 BIRIM OLCEGI 0...4 1 1

4208 %0 DEGERI Birim ve olcek parametre 4206 ve 4207 |- 0,0
tarafindan tanimlanir

4209 %100 DEGERI Birim ve olcek parametre 4206 ve 4207 |- 100.0
tarafindan tanimlanir

4210  [SET DEGERI SECIM 0...2,8...17,19...20 1 1 (ai1)
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4211 DAHILI SET DEGER Birim ve olgek parametre 4206 ve 4207 |- 40,0
tarafindan tanimlanir

4212 SET DEGERI MIN -500,0...500,0% % 0,1 %0,0

4213 [SET DEGERI MAX -500,0...500,0% % 0,1 %100,0

4214  |GERI BESLE SEGIM 1...13 1 1 (AcT1)

4215  |GERI BESLE GARP 0,000 = SECILMEDI, -32,768...32,767 0,001 0,000 (SEGILMEDI)

4216  |GERCEK 1 GIRIS 1...7 1 2 (A12) v

4217  |GERGEK 2 GIRIS 1.7 1 2 (AI2) v

4218  |GERGEK 1 MIN -1000...1000% %1 %0

4219 GERGEK 1 MAX -1000...1000% %1 %100

4220  |GERGEK 2 MIN -1000...1000% %1 %0

4221 GERGEK 2 MAX -1000...1000% %1 %100

4228  |ACTIVATE -6...12 1 0 (SEGILMEDI)

4229  |OFFSET % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

4230  [TRIM MOD 0 = SEGILMEDI, 1 = ORANSAL, 3 = DIREKT |1 0 (SEGILMEDI)

4231 TRIM OLGEGI -100,0...100,0% % 0,1 %0,0

4232  |DUZELTME KAY 1 = PID2REF, 2 = PID20UTPUT 1 1 (PID2REF)

Grup 45: ENERJI TASARRUF

4502 ENERJI FIYATI 0,00...655,35 0,01 0.00

4507  |CO2 CARPANI 0,0...10,0 tn/MWh 0,1 tn/MWh 0,5 tn/MWh

4508  |POMPA GUCU % 0,0...1000,0 % 0,1 %100,0

4509  [ENERJI RESET 0 = YAPILDI, 1 = RESET 1 0 (YAPILDI)

Grup 50: ENKODER

5001 PULS SAYISi 50...16384 1 1024 v

5002 ENCODER AKTIF 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF) v

5003  |ENCODER HATA 1 = HATA, 2 = ALARM 1 1 (HATA) v

5010 |z PULS AKTIF 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF) v

5011 POZISYON RESET 0 = PASIF, 1 = AKTIF 1 0 (PASIF)

Grup 51: HARICI HABER MODUL

5101 HAB MODUL TIP - - 0 (NOT DEFINED)

5102 ... [HAB MODUL 2...26 0...65535 1 0

5126

5127  |HAB MODUL YENILE 0 = YAPILDI, 1 = YENILE 1 0 (YAPILDI) v

5128  [CPI YAZILIM REV 0000...FFFF hex 1 0

5129  [DOSYA KONFIG NO 0000...FFFF hex 1 0

5130  [DOSYA KONFIG REV  |0000...FFFF hex 1 0

5131 HAB MODUL DURUM  [0...6 1 0 (IDLE)

5132  |HAB MOD YAZ REV 0000...FFFF hex 1 0

5133  |HAB MOD UYG REV 0000...FFFF hex 1 0

Grup 52: PANEL HABERLESME

5201 ISTASYON NO 1...247 1 1

5202 HABERLESME Hizi 9,6, 19,2, 38,4, 57,6, 115,2 kbit/sn - 9,6 kbit/sn

5203  |PARITE 0 =8 HICBIRI 1, 1 = 8 HICBIRI 2, 1 0 (8 higbiri 1)
2=8EVEN1,3=80DD 1

5204  |OK MESAJ SAY 0...65535 1 -

5205 PARITE HATASI 0...65535 1 -

5206  [FORMAT HATASI 0...65535 1 -
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5207 BUFFER SEV ASTI 0...65535 1 -
5208 CRC HATASI 0...65535 1 -
Grup 53: EFB PROTOKOL
5301 EFB PROTOKOL NO 0...0xFFFF 1 0
5302 EFB ISTASYON NO 0...65535 1 1
5303 EFB HAB HiZzi 1.2,2.4,48,96,19.2,384,576,76.8 | 9,6 kbit/sn
kbit/sn
5304 EFB PARITE 0 =8 HIGBIRI 1, 1 = 8 HICBIRI 2, 0 (8 HICBIRI 1)
2=8EVEN1,3=80DD1
5305 EFB HAB PROFIL 0 = ABB DRV LIM, 1 = DCU PROFILE, 1 0 (ABB DRV LIM)
2 = ABB DRV FULL
5306 EFB OK MESAJ SAY 0...65535 1 0
5307 EFB CRC HATA SAY 0...65535 1 0
5308 EFB UART HATA SA 0...65535 1 0
5309 EFB DURUMU 0...7 1 0 (IDLE)
5310 EFB PAR10 0...65535 1 0
5311 EFB PAR11 0...65535 1 0
5312 EFB PAR12 0...65535 1 0
5313 EFB PAR13 0...65535 1 0
5314 EFB PAR14 0...65535 1 0
5315 EFB PAR15 0...65535 1 0
5316 EFB PAR16 0...65535 1 0
5317 EFB PAR17 0...65535 1 0
5318 EFB PAR18 0...65535 1 0
5319 EFB PAR19 0000...FFFF hex 1 0
5320 EFB PAR20 0000...FFFF hex 1 0
Grup 64: YUK ANALIZORU
6401 PIK DEGER SNY 100...178 1 103 (parameter 0103
CiKiS FREK)
6402 PIK DEG FILTRE Z 0,0...120,0 sn 0,1 sn 0,1 sn
6403  |LOGGER RESET -6...7 1 0 (SEGILMEDI)
6404 AL2 SINYALI 101...178 1 103 (parameter 0103
CiKiS FREK)
6405 AL2 SINYAL TABAN - - Asagidaki parametre ile
secilen sinyale baglidir
6404.
6406 PIK DEGER - - -
6407 PIK ZAMAN 1 Tarih dd.mm.yy / enerji verme gini 1d -
6408 PIK ZAMAN 2 Saat hh.mm.ss 2 sn -
6409 PIK AKiMi 0,0...6553,5 A 0,1A -
6410 PIK VOLT DC 0...65535V 1V -
6411 PIK FREKANS 0,0...6553,5 Hz 0,1 Hz -
6412 RESET1 zM Tarih dd.mm.yy / enerji verme giini 1d -
6413 RESET2 ZM Saat hh.mm.ss 2 sn -
6414  |aL1_%0-10 % 0,0...100,0 % 0,1 -
6415  |AL1_%10-20 % 0,0...100,0 % 0,1 -
6416  |AL1_%20-30 % 0,0...100,0 % 0,1 -
6417  |AL1_%30-40 % 0,0...100,0 % 0,1 -
6418  |AL1_%30-50 % 0,0...100,0 % 0,1 -
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6419  |AL1_%50-60 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6420  |AL1_%60-70 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6421 AL1_%70-80 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6422  |AL1_%80-90 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6423  |AL1_%90-100 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6424  |AL2_%0-10 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6425  |AL2_%10-20 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6426  |AL2_%20-30 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6427  |AL2_%30-40 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6428  |AL2_%40-50 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6429  |AL2_%50-60 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6430 |AL2_%60-70 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6431 AL2_%70-80 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6432  |AL2_%80-90 % 0,0...100,0 % 0,1 -

6433  |AL2_%90-100 % 0,0...100,0 % 0,1 -

Grup 81: PFC KONTROL

8103 REF ADIMI 1 % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

8104 REF ADIiMi 2 % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

8105 REF ADIMI 3 % 0,0...100,0 % 0,1 %0,0

8109 START FREK 1 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz / -
U1: 60,0 Hz

8110 START FREK 2 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz / -
U1: 60,0 Hz

8111 START FREK 3 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 50,0 Hz / -
U1: 60,0 Hz

8112 ALT FREK1 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz / -
U1: 30,0 Hz

8113 ALT FREK2 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz / -
U1: 30,0 Hz

8114 ALT FREK3 0,0...500,0 Hz 0,1 Hz -01: 25,0 Hz / -
U1: 30,0 Hz

8115 'YR MOT START GEC 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 5,0 sn

8116 'YR MOT STOP GEC 0,0...3600,0 sn 0,1 sn 3,0 sn

8117 'YR MOT SAYisi 0...4 1 1

8118 OTODEG ARALIGI -0,1 = TEST MODU, 0,0 = SECILMEDI, 0,1h 0,0 h (SEGILMEDI)

0,1...336,0 h

8119 OTODEG SEVIYESI % 0,0...100,0 % 0,1 %50,0

8120  [KILITLEMELER 0...6 1 4 (DI4)

8121 REG BYPASS KONTR |0 = HAYIR, 1 = EVET 1 0 (HAYIR)

8122 PFC START GECIK 0,00...10,00 sn 0,01 sn 0,50 sn

8123 PFC AKTIF 0 = SEGILMEDI, 1 = AKTIF 1 0 (SEGILMEDI)

8124 HAR STOP HiZLAN 0,0 = SECILMEDI, 0,1...1800,0 sn 0,1s 0,0 s (SEGILMEDI)

8125 HAR START YAVAS 0,0 = SEGILMEDI, 0,1...1800,0 sn 0,1s 0,0 s (SEGILMEDI)

8126  [ZAMANLI OTODEG 0...4 1 0 (SEGILMEDI)

8127 MOTORLAR 1.7 1 2

8128  |YR START SiRASI 1 = EVEN RUNTIME, 2 = RELAY ORDER 1 1 (EVEN RUNTIME)

Grup 98: OPSIYONLAR

9802 HAB PROT SEC 0 = SECILMEDI, 1 = STD MODBUS, 1 0 (SEGILMEDI)

4 = EXT FBA
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Tum parametrelerin aciklamalari

Bu bdlimde ACS550 surtictiler igin gercek sinyaller ve parametreler agiklanmistir.

Grup 99: BASLAMA VERILERI
Asagidaki islemler igin gereken 6zel devreye alma verileri bu grupta tanimlanir:
* suUrdcundn ayarlanmasi

« motor bilgilerinin giriimesi

Kod

Aciklama

9901

DIL SEGIMI

Gosterge dilini secer. Her biri farkl bir dil setini destekleyen iki farkli Gelismis Kontrol Paneli vardir. (0, 2, 11...15
dillerini destekleyen ACS-CP-L paneli ACS-CP-A'ya dahildir.)

Gelismis Kontrol Paneli ACS-CP-A:

0 = ENGLISH 1 = ENGLISH (AM) 2 = DEUTSCH 3 = ITALIANO 4 = ESPANOL
5 = PORTUGUES 6 = NEDERLANDS 7 = FRANGAIS 8 = DANSK 9 = suoml
10 = SVENSKA 11 = RUSSKI 12 = POLSKI 13 = TURKGE 14 = CZECH
15 = MAGYAR 16 = ELLINIKA
Gelismis Kontrol Paneli ACS-CP-D (Asya):
0 = ENGLISH 1 = CHINESE 2 = KOREAN 3 = JAPANESE

9902 ([UYGULAMA MAKROSU

Bir uygulama makrosu seger. Uygulama makrolari, ACS550'yi belirli bir uygulama igin konfigire etmek amaciyla
parametreleri otomatik olarak duzenler.

1 = ABB STANDART 2 = 3 KABLOLU 3 = ALTERNATE 4 = MOTOR POT 5 = MAN/OTO
6 = PID KONTROL 7 = PFC KONTROL 8 = MOMENT KONTR 31 = YUK FD SET
0 = KULLAN1 YUK -1 = KULLAN1 SAKL -2 = KULLAN2 YUK -3 = KULLAN2 SAKL

31 = YUK FD SET - FlashDrop dosyasliyla tanimlanan FlashDrop parametre degerleri. Parametre gérinimu, 1611
PARAMETE GORUN parametresi tarafindan belirlenir.

* FlashDrop, parametrelerin glictin kesik oldugu surtculere hizl bir sekilde kopyalanmasi igin opsiyonel bir
cihazdir. FlashDrop parametre listesinin kolayca 6zellestiriimesini saglar, 6rnegin segcili parametreler gizlenebilir.
Daha fazla bilgi i¢in bkz. MFDT-01 FlashDrop Kullanim Kilavuzu (3AFE68591074 [ingilizce]).

-1 = KULLAN1 SAKL, -3 = KULLAN2 SAKL - Bunlarla, daha sonra kullanmak igin iki farkli kullanici parametre seti
siriictiniin kalici bellegine kaydedilebilir. Her set, Grup 99: BASLAMA VERILERI ve motor tanimlama galismasinin
sonuglari dahil olmak tzere parametre ayarlarini igerir.

0 = KULLAN1 YUK, -2 = KULLANZ2 YUK - Bunlarla, kullanici parametre setleri tekrar kullanima alinabilir.

9904

MOTOR KONTRL MOD

Motor kontrol modunu secer.
1 = VEKTOR: HiZ - sensorsliz vektor kontrol modu.

* Referans 1, rpm cinsinden hiz referansidir.

* Referans 2, % cinsinden hiz referansidir (%100 maksimum mutlak hiz olup 2002 MAXIMUM Hiz parametresinin
degerine veya mutlak degerinin maksimum hizdan yiksek olmasi durumunda 2001 MINIMUM Hiz parametresinin
degerine esittir).

2 = VEKTOR: MOM.

* Referans 1, rpm cinsinden hiz referansidir.

* Referans 2, % cinsi moment referansidir (%100, nominal momenttir.)

3 = SKALER: FREK - skaler kontrol modu.

* Referans 1, Hz cinsinden frekans referansidir.

* Referans 2, % cinsinden frekans referansidir (%100 maksimum mutlak frekans olup 2008 MAX FREKANS
parametresinin degerine veya mutlak degerinin maksimum frekanstan ylksek olmasi durumunda 2007 MIN

FREKANS parametresinin degerine esittir).




102

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Kod |Agiklama

9905

MOTOR NOM GER

Nominal motor gerilimini tanimlar.
* Motor gii¢ plakasindaki de@ere esit olmalidir. Cikis gerilimi
» ACS550, motoru giris guicu (sebeke) geriliminden daha ylksek bir A

gerilimle besleyemez.

9906

MOTOR NOM AKIM P 9905 — — —
Nominal motor akimini tanimlar.

* lzin verilen aralik: 0,2...2,0 - lop4 (Iohg SUrtict akimidir). Cikis

9907

|
* Motor gli¢ plakasindaki degere esit olmalidir. |
|

MOTOR NOM FREK frekans

»
»

1
Nominal motor frekansini tanimlar. P 9907
» Aralik: 10...500 Hz (tipik olarak 50 veya 60 Hz)
+ Cikis geriliminin MOTOR NOM GER'e esit oldugu frekansi ayarlar.
+ Alan zayiflama noktasi = Nom Frek - Besleme Ger. / Mot Nom Ger.

9908

MOTOR NOM Hiz

Nominal motor hizini tanimlar.
» Motor gli¢ plakasindaki degere esit olmahdir.

9909

MOTOR NOM GUG

Nominal motor glicinud tanimlar.
* Motor gii¢ plakasindaki de@ere esit olmalidir.

9910

ID RUN

Bu parametre, Motor ID Run adi verilen bir otomatik kalibrasyon islemini kontrol eder. Bu proses boyunca, surici

motoru galistinr (motor déner) ve motor 6zelliklerini belirlemek ve i¢ hesaplamalarda kullanilan bir model olusturmak

icin dlglimler gergeklestirir. Asagidaki durumlarda ID Run 6zellikle gereklidir:

* vektor kontrol modu kullanildiginda [parametre 9904 = 1 (VEKTOR: Hiz) veya 2 (VEKTOR: MOM)] ve/veya

+ galisma noktasi sifir hiz yakinlarinda oldugunda ve/veya

» calisma igin genis bir hiz araliginda, 6l¢tlmus herhangi bir hiz verisi yokken (6rnegin bir darbeli enkoder yokken),
nominal motor momentinin Gzerinde bir moment araligi gerektiginde.

0 = OFF/ID MIK - Motor ID Run prosesi galismaz. Tanimlama miknatislama 9904 ve 2101 parametreleri ayarlarina gére
gerceklestirilir. Tanimlama miknatislamada motor modeli ilk ¢alistirma sirasinda motorun 10 - 15 sn sifir hizda
miknatislandiriimasi ile hesaplanir (motor dénmemektedir). Motor parametresi degistikten sonra her ¢alistirmada
model tekrar hesaplanir.

*Parametre 9904 = 1 (VEKTOR: Hiz) veya 2 (VEKTOR: MOM): Tanimlama miknatislama gergeklestirilir.

*Parametre 9904 = 3 (SKALER: FREK) ve parametre 27107 = 3 (SKALER FLYST) veya 5 (FLY+ASIR MOM): Tanimlama
miknatislama gerceklestirilir.

*Parametre 9904 = 3 (SKALER: FREK) ve parametre 2707 degeri 3 (SKALER FLYST) veya 5 (FLY+ASIR MOM) degil:
Tanimlama miknatislama gercgeklestiriimez.

1 = ON - Bir sonraki ¢alistirma komutunda, motorun dondiigu Motor ID Run'i etkinlestirir. Calisma tamamlandiktan

sonra bu deger otomatik olarak O olur.

Not: Motor c¢alistirilan makineden mekanik olarak ayriimalidir.

Not: Eger motor parametreleri ID Run igleminden sonra degisirse islemi tekrarlayin.
UYARI! ID Run sirasinda motor nominal hizin yaklasik %50...80 arasinda galisir. Motor ileri dogru
doénecektir.
ID Run gergeklestirmeden 6nce motoru galigtirmanin giivenli olup olmadigini kontrol edin!

Bkz. bolim ID Run nasil gergeklestirilir sayfa 41.

9915

MOTOR COSPHI

Nominal motor cos phi (gui¢ faktorti) degerini tanimlar. Parametre, 6zellikle yiksek verimlilikteki motorlarla
performansi gelistirir.

0 = IDENTIFIED - Suriicl, cos phi degerini tahmin yoluyla otomatik olarak belirler.

0,01...0,97 - Cos phi olarak kullanilan girilen deger.
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Grup 01: GALISMA VERILERI

Bu grupta, gercek sinyaller dahil olmak Uzere surucu ¢alisma verileri yer almaktadir.
Sdirdcd, élgimlere veya hesaplamalara dayanarak gergek sinyaller igin degerleri
ayarlar. Bu degerleri siz ayarlayamazsiniz.

Kod

Aciklama

0101

HIZ & YON

Motorun hesaplanan isaretli devri (rpm). 0101 Hiz&YON parametresinin mutlak degeri, 0102 Hiz parametresinin degeri
ile aynidir.

* 0101 Hiz&YON parametresinin degeri, motor ileri yonde galisiyorsa pozitiftir.

* 0101 Hiz&YON parametresinin degeri, motor geri yonde caligiyorsa negatiftir.

0102

HIZ

Motorun hesaplanan devri (rpm). (Parametre 0102 veya 0103, kontrol paneli Cikis modunda varsayilan olarak
gosterilir.)

0103

CIKIS FREKANSI
Motora uygulanan frekans (Hz). (Parametre 0102 veya 0103, kontrol paneli Cikis modunda varsayilan olarak
gosterilir.)

0104

AKIM
ACS550 tarafindan 6lguler motor akimi. (Kontrol paneli Cikis modunda varsayilan olarak gosterilir.)

0105

MOMENT

Cikis momenti. Motor saftinda, motor nominal momentinin ylzdesi (%) olarak hesaplanan moment degeri. (Kontrol
paneli Cikis modunda varsayilan olarak gosterilir.)

0106

GU¢
kW cinsi 6lglilen motor glca.

0107

DC BARA GERILIMI
ACS550 tarafindan 6lguilen V DC cinsi DC bara gerilimi.

0109

GIKIS GERILIimi
Motora uygulanan gerilim.

0110

SURUCU SICAKLIGI
Sirucu gug transistorlerinin Santigrat derece cinsinden sicakhgi.

0111

HARICI REF 1
Harici referans REF1, rpm veya Hz cinsinden — birimler parametre 9904 tarafindan belirlenir.

0112

HARICI REF 2
Harici referans, REF2, % cinsinden.

0113

KONTROL YERI

Aktif kontrol konumu. Alternatifler sunlardir:
0 = LOKAL

1= ExT1

2 = EXT2

0114

GALISMA SURE (R)
Sdrlcundn saat (h) cinsinden toplam galisma suresi.
» Kontrol paneli Parametreler modundayken UP ve DOWN tuslarina ayni anda basilarak resetlenebilir.

0115

KWH SAYAC (R)

Sirucundn, kilovat saat cinsi toplam ener;ji tuketimi.

» Sayag degeri, 65535'e ulasana kadar toplanir ve bunun ardindan sayag, yenilenir ve tekrar 0'dan baslar.
» Kontrol paneli Parametreler modundayken UP ve DOWN tuslarina ayni anda basilarak resetlenebilir.

0116

UYG BLOK CIKISI

Uygulama blogu ¢ikis sinyali. Deg@er, asagidaki 6gelerden gelir:
» PFC Kontrol aktifse, PFC kontrol veya

» Parametre 0112 HARICI REF 2.
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Kod |Agiklama

0118 |DI 1-3 DURUM

Ug dijital girisin durumu. / / /
* Durum bir ikili say! sisteminde gosterilir.

» 1, girisin etkinlestirildigini gosterir. / L/ /
+ 0, girisin devre digl birakildigini gosterir.
0119 |DI 4-6 DURUM di1 di2 di3
Ug dijital girisin durumu.

* Bkz. parametre 0118 DI 1-3 DURUM.
0120 |Al 1

Analog giris 1’in % cinsi nispi degeri.
0121 |Al 2

Analog giris 2’'nin % cinsi nispi degeri.
0122 |RO 1-3 DURUM

Ug réle gikiginin durumu. / /7 /
* 1, réleye eneriji verildigini gosterir. / L / /
» 0, réleye verilen enerjinin kesildigini gosterir. —
0123 [RO 4-6 DURUM ROLE 1 DURUMU —l
Ug réle gikisinin durumu. OREL-01 Réle Cikisi Uzatma Modlii takiliysa ROLE 2 DURUMU

kullanilabilir. ~
ROLE 3 DURUMU
* Bkz. parametre 0122.

0124 |AO 1

Analog cikis 1'in miliamper cinsi degeri.

0125 |AO 2

Analog cikis 2'nin miliamper cinsi degeri.

0126 |PID 1 CIKIS

PID kontrol cihazi 1 ¢ikisinin % cinsi degeri.

0127 |PID 2 CIKIS

PID kontrol cihazi 2 ¢ikisinin % cinsi degeri.

0128 |PID 1 SET DEGERI

PID 1kontrolor set degeri sinyali.

+ Birimler ve 6lgek PID parametreleri tarafindan tanimlanir.
0129 |PID 2 SET DEGERI

PID 2 kontrol cihazi set degeri sinyali.

* Birimler ve 6lgek PID parametreleri tarafindan tanimlanir.
0130 |PID 1 GERI BESLE

PID 1kontrolor geri besleme sinyali.

* Birimler ve 6lgek PID parametreleri tarafindan tanimlanir.
0131 [PID 2 GERI BESLE

PID 2 kontrol cihazi geri besleme sinyali.
* Birimler ve 6lgek PID parametreleri tarafindan tanimlanir.

0132 |PID 1 SAPMA

PID 1 kontrolér referans degeri ile gercek deger arasindaki fark.
* Birimler ve 6lgek PID parametreleri tarafindan tanimlanir.
0133 |PID 2 SAPMA

PID 2 kontrol cihazi referans degeri ile gergek deger arasindaki fark.
* Birimler ve 6lgek PID parametreleri tarafindan tanimlanir.

0134 |HAB RO WORD

Seri hat (izerinden yazilabilen bos veri alani.
* Role gikis kontroll igin kullantlir.
» Bkz. parametre 1401.

0135 [HAB DEGERI 1
Seri hat Gzerinden yazilabilen bos veri alani.




ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu 105

Kod

Aciklama

0136

HAB DEGERI 2
Seri hat Gzerinden yazilabilen bos veri alani.

0137

PROSES DEGIS 1

Proses degiskeni 1
* Grup 34: PANEL AYARLARI'ndaki parametreler tarafindan tanimlanir.

0138

PROSES DEGIS 2

Proses degiskeni 2
* Grup 34: PANEL AYARLARI'ndaki parametreler tarafindan tanimlanir.

0139

PROSES DEGIS 3

Proses degigkeni 3
* Grup 34: PANEL AYARLARI'ndaki parametreler tarafindan tanimlanir.

0140

CALISMA SURESI

Sirtcunln bin saat cinsi toplam galigma siresi (kh).
» Resetlenemez.

0141

MWH SAYAC

Sdrlciinln, megavat saat cinsi toplam enerji tiketimi.

» Sayag degeri, 65535'e ulasana kadar toplanir ve bunun ardindan sayag, yenilenir ve tekrar 0'dan baslar.
» Resetlenemez.

0142

TUR SAYACI

Motorun milyon devir cinsinden toplam devri.
» Kontrol paneli Parametreler modundayken UP ve DOWN tuslarina ayni anda basilarak resetlenebilir.

0143

SURUCU GAL ZAM H

Sdrlcinln, gun olarak agik kaldigi toplam sure.
» Resetlenemez.

0144

SURUCU GAL ZAM L

Sirucundn 2 saniyelik tiklama olarak toplam acik kaldigi sure (30 tiklama = 60 saniye).
» ss.dd.ss formatinda gosterilir.

» Resetlenemez.

0145

MOTOR SICAKLIGI

Santigrat derece cinsi motor sicakligi / ohm cinsi PTC direnci.
» Sadece motor sicaklik sensorii ayarlandiginda gegerlidir.

* Bkz. parametre 3501.

0146

MEKANIK ACI

Motor saftinin agisal konumunu yaklasik 0,01° olarak tanimlar (360° i¢in 32.768 bolim). Konum, glic verme
sirasinda O olarak tanimlanir.

Calisma sirasinda sifir konumu asagidakilerle ayarlanabilir:

« bir Z puls girisi, parametre 5010 Z PULS AKTIF = 1 (AKTIF) ise

» parametre 5011 POZISYON RESET, parametre 5010 z PULS AKTIF = 2 (PASIF) ise

» parametre 5002 ENCODER AKTIF'in herhangi bir durum degisikligi

0147

MEKANIK TUR

Motor saftinin tam donislerini sayan isaretli bir tam sayi. Deger:
» parametre 0146 MEKANIK AGI 32767'den O'a degistiginde artar

» parametre 0146 MEKANIK AGI 0'dan 32767'ye degistiginde azalir.

0148

Z PULS VAR

Enkoder sifir puls detektoru. Z puls sifir konumunu tanimladiginda, Z puls tetikleyebilmek icin saftin sifir
konumundan gegmesi gerekir. Bu ana kadar saft konumu bilinmez (suriici, glic vermede saft konumunu sifir olarak
kullanir). Bu parametre, parametre 0146 MEKANIK AGI gegerli oldugunda sinyal verir. Gli¢ vermede parametre

0 = BULUNAMADI olarak baslar ve agagidaki durumlarda 1 = BULUNDU olarak degisir:

» parametre 5010 z PULS AKTIF = 1 (AKTIF) olmasi ve

 bir enkoder Z puls algilanmasi.

0150

CB SICAKLIK
Sirucl kontrol kartinin Santigrat derece cinsinden sicakligi.
Not: Bazi sirtculer, bu 6zelligi desteklemeyen kontrol kartina (OMIO) sahiptir. Bu surliciler her zaman 25,0 °C sabit

degerini gosterir.
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Kod |Agiklama
0153 [MOTOR ISI
Motor sicakhdinin yikselmesini tahmin eder. Deger, motor sicakligi agma seviyesinin yizdesi olarak tahmini motor
termik gerilimine esittir.
0158 |PID HAB DEGER 1
PID kontrolu igin fieldbus'tan alinan veriler (PID1 ve PID2).
0159 |PID HAB DEGER 2
PID kontroli igin fieldbus'tan alinan veriler (PID1 ve PID2).
0174 |KWS TASARRUF
Pompa beslemeye dogrudan bagli oldugunda kullanilan enerjiye kiyasla kWh cinsinden tasarruf edilen enerji. Bkz.
175. sayfadaki not.
» Sayag degeri, 999,9'a ulasana kadar toplanir ve bunun ardindan sayag, yenilenir ve tekrar 0,0'dan baslar.
+ Parametre 4509 ENERJI RESET ile resetlenebilir (ayni anda tlim enerji hesaplayicilarini resetler).
* Bkz. Grup 45: ENERJI TASARRUF.
0175 [MWS TASARRUF
Pompa beslemeye dogrudan bagl oldugunda kullanilan enerjiye kiyasla MWh cinsinden tasarruf edilen enerji. Bkz.
175. sayfadaki not.
» Sayag degeri, 65535'e ulasana kadar toplanir ve bunun ardindan sayag, yenilenir ve tekrar 0'dan baslar.
* Parametre 4509 ENERJI RESET ile resetlenebilir (ayni anda tlim enerji hesaplayicilarini resetler).
* Bkz. Grup 45: ENERJI TASARRUF.
0176 |[KWS TASARRUF1
Yerel para biriminde tasarruf edilen enerji (tasarruf edilen toplam enerji 1000'e boliindugiinde kalan). Bkz. 175.
sayfadaki not.
» Tasarruf edilen toplam enerijiyi para birimi cinsinden bulmak igin, parametre 0177 degerini 1000 ile carpip
parametre 0176 degerine ekleyin.
Ornek:
0176 KWS TASARRUF1 = 123 4
0177 MWS TASARRUF2 = 5
Tasarruf edilen toplam enerji = 5 - 1000 + 123,4 = 5123,4 para birimi.
» Sayac degeri, 999,9'a ulasana kadar toplanir (saya¢ yenilenmez).
+ Parametre 4509 ENERJI RESET ile resetlenebilir (ayni anda tim enerji hesaplayicilarini resetler).
* Yerel enerji fiyati, parametre 4502 ENERJI FIYATI ile ayarlanir.
* Bkz. Grup 45: ENERJI TASARRUF.
0177 [MWS TASARRUF2
Bin yerel para biriminde tasarruf edilen enerji. Orn. 5 degeri 5000 para birimi anlamina gelir. Bkz. 175. sayfadaki not.
» Sayag degeri, 65535'e ulasana kadar toplanir (sayag yenilenmez).
* Bkz. parametre 0176 KWS TASARRUF1.
0178 |CO2 TASARRUF
tn cinsinden karbondioksit emisyonundaki azaltma. Bkz. 175. sayfadaki not.
» Sayac degeri, 6553,5'e ulagana kadar toplanir (sayag yenilenmez).
» Parametre 4509 ENERJI RESET ile resetlenebilir (ayni anda tim enerji hesaplayicilarini resetler).
+ CO2 donustirme faktorii, parametre 4507 CO2 CARPANI ile ayarlanir.
» Bkz. Grup 45: ENERJI TASARRUF.
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Grup 03: FB GERGEK SINYAL

Bu grup, fieldbus haberlegsmesini izler.

Kod [(Acgiklama

0301 |[FB KONTRL WORD 1
Fieldbus Komut Word 1’in salt okunur Bit # 0301, FB KONTRL WORD 1 0302, FB KONTRL WORD 2
kopyasi.

* Fieldbus komutu, strticliyd bir fieldbus 0 |STOP FBLOCAL CTL
denetleyicisinden kontrol etmek igin 1 |START FBLOCAL_REF
baslica yontemdir. Bu komut iki Komut 2 |REVERSE START DISABLE1
Word’den olusur. Komut Word’lerde =
bulunan ikili kodlanmis yonergeler 3 |LOCAL START_DISABLE2
surtclyd mevcut durumlar arasinda 4 |RESET Ayriimis
dondstarar.

» Komut Word’leri kullanarak surtcuyu 5 [EXT2 Ayriimis
izlemek igin bir dis yer (EXT1 veya 6 |RUN_DISABLE Ayriimig
EXT2) etkin olmali ve HABERLESME 7 |STPMODE R Ayrimis
olarak ayarlanmalidir. (Bkz. 1001 ve —

1002 parametreleri.) 8 STPMODE_EM Ayrllmls

* Kontrol paneli word'G onaltili say! 9 |STPMODE_C Ayriimis
sisteminde gorintiler. Ornegin, Bit
0'da tim sifirlar ve bir adet 1, 0001 10 |RAMP_2 Ayriimis
olarak goriintiilenir. Bit 15'te tim 11 |RAMP_OUT_O REF_CONST
sifirlar ve bir adet 1, 8000 olarak 12 |RAMP HOLD REF AVE

Srintilenir. _ —

0302 FST(%:J#:::WWORD 2 13 RAMP_INO LINK_ON
Fieldbus Komut Word 2'nin salt okunur 14 |RREQ_LOCALLOC REQ_STARTINH
kopyasi. 15 |TORQLIM2 OFF_INTERLOCK
» Bkz. parametre 0301.

0303 |[FB STS WORD 1
Durum Word 1'in salt okunur kopyasi. Bit # 0303, FB STS WORD 1 0304, FB STS WORD 2
» Suricu fieldbus denetleyicisine durum 0 HAZIR ALARM

bilgisi génderir. Durum iki Durum )
Word’den olusur. 1 |AKTIF NOTICE

* Kontrol paneli word'i onaltili say! 2 |BASLADI DIRLOCK
sisteminde goérintiler. Ornegin, Bit
0'da tim sifirlar ve bir adet 1, 0001 3 |CALISIYOR LOCALLOCK
olarak goruntilenir. Bit 15'te tim 4 |ZERO_SPEED CTL_MODE
sifirtar ve bir adet 1, 8000 olarak 5 |ACCELERATE Ayrimis
gOruntilenir.

0304 |[FB DURUM WORD 2 6 |DECELERATE Ayriimis
Durum Word 2’nin salt okunur kopyasi. 7 |AT_SETPOINT CPY_CTL
+ Bkz. parametre 0303. 8 |LIMIT CPY_REF1

9 |SUPERVISION CPY_REF2

10 |REV_REF REQ_CTL

11 |REV_ACT REQ_REF1

12 |PANEL_LOCAL REQ_REF2

13 |FIELDBUS_LOCAL REQ_REF2EXT
14 |[EXT2_ACT ACK_STARTINH
15 [HATA ACK_OFF_ILCK
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Kod |Agiklama
0305 |HATA WORD 1
Hata Word 1'in salt okunur kopyasi. Bit # | 0305, HATA WORD 1 | 0306, HATA WORD 2 | 0307, HATA WORD 3
+ Bir hata etkin oldugunda etkin hataya
iliskin bit, Hata Word'lerde belirlenir. 0 ASIRIAKIM Desteklenmeyen  |EFB 1
« Her bir hatanin Hata Word'leri iginde 1 |DC ASIRIGER TERMIK HATA EFB 2
ayrtllrrw bir b|i<t| deQ?ri V?r_dlgk - 2 [SURASIR SIC OPEX LINK EFB 3
« Hatalarin agiklamalari igin bkz. bolim -
Hata Listeleri, sayfa 254. 3 |KISADEVRE OPEX GUC INCOMPATIBLE SW
+ Kontrol paneli word'li onaltili say! 4 |Ayriimis AKIM OLCUM KULLAN YUK EGRS
sisteminde goérintiler. Ornegin, Bit ol
0'da tim sifirlar ve bir adet 1, 0001 5 |PCDUSUK GER BESLEME FAZI Aynimis
olarak gériintiilenir. Bit 15'te tiim 6 |AlI1 KAYIP ENKODER HATA  |Ayriimig
sifirlar ve bir adet 1, 8000 olarak 7 |AI2 KAYIP ASIRI HIZ Ayriimis
oruntilenir.
o H,f;;u\rl]vg;ngz 8 IMOTASIRSIC Ayriimis Ayriimis
Hata Word 2'nin salt okunur kopyasi. 9 |PANEL KAYIP SURUCU ID Aynimis
. Bkz. parametre 0305. 10 |ID RUN HATA KONFIG DOSYA  [Sistem hatasi
0307 |HATA WORD 3 11 |[MOT SIKISMA SERI 1 HATA Sistem hatasi
Hata Word 3’lin salt okunur kopyasi. 12 |CB SICAKLIK EFB CON FILE Sistem hatasi
* Bkz. parametre 0305. 13 |HARICI HATAT FORCE TRIP Sistem hatas|
14 |HARICI HATA2 MOTOR FAZ Sistem hatasi
15 |TOPRAK HATASI CIKIS KABLO Param. ayari hatasi
0308 |ALARM WORD 1
. Bl"' alarr.‘r|1. ?k'f;)g"ilugunf\j\é;, edt'll(md Bit # 0308, ALARM WORD 1 0309, ALARM WORD 2
D eliani i Aarm Tordierde 0 |ASIRI AKIM Ayrimis
* Her bir alarmin Alarm Word'ler iginde 1 |YUKSEK VOLT PID UYKU
ayriimis bir bit degeri vardir. 2 |DUSUK VOLT D RUN
» Alarm word’in timd ilk durumuna
getirilene kadar bitler ayarlanmis kalir. 3 |DIRLOCK Ayriimis
((jWord yerine tslf)lr yazarak ilk 4 |locomm START ENABLE 1 MISSING
urumuna getir.
+ Kontrol paneli word'ii onaltii sayi 5 |AI1KAYIP START ENABLE 2 MISSING
sisteminde goruntuler. Ornegin, Bit 6 |AI2 KAYIP ACIL STOP ALM
0'da tim sifirlar ve bir adet 1, 0001 7 |PANEL KAYIP ENCODER ERROR
olarak gériintllenir. Bit 15'te tim _
sifirlar ve bir adet 1, 8000 olarak 8 |CIHAZ ASIRIISI FIRST START
gorintalenir. 9 |[MOTORISISI Ayrilmis
0309 |ALARM WORD2 10 |Ayrilmis KULLAN YUK EGRISI
Bkz. parametre 0308. 11 |MOT SIKISMA START GECIKMESI
12 |AUTORESET Ayriimis
13 |OTODEGISME Ayrilmis
14 |PFCILOCK Ayriimig
15  |Ayriimig Ayriimig
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Grup 04: HATA TARIHGESI

Bu grup, suricu tarafindan raporlanmig hatalarin en son ge¢gmisini depolar.

Kod [Aciklama

0401 |SON HATA

0 - Hata gegmisini temizle (panel Uzerinde = KAYIT YOK).

n - Son raporlanan hatanin hata kodu. Hata kodu, ad olarak gérintulenir. Hata kodlari ve adlari igin bkz. bolim Hata
Listeleri, sayfa 254. Bu parametre igin gosterilen hata adi, adlar hata ekraninda goriintiilenen sekilde gésteren
hata listesinde karsilik gelen addan daha kisa olabilir.

0402 |HATA ZAMANI 1

Son hatanin meydana geldigi giin. iki sekilde olabilir:

« Bir tarih - eger gergcek zaman saati ¢alisiyorsa.

» Agclldiktan sonraki glin sayisi - eger gergcek zaman saati kullaniimadiysa veya ayarlanmadiysa.
0403 [HATA ZAMANI 2

Son hatanin meydana geldigi saat. iki sekilde olabilir:

» Gergek zamanda hh:mm:ss bigiminde - eger gergek zaman calisiyorsa.

* Acilistan beri gegcen zaman hh:mm:ss bigiminde (0402'de raporlanan tam guinler gikartilir) - eger gergek zaman
kullaniimadiysa veya ayarlanmadiysa.

» Temel Kontrol Panelindeki format: 2 saniyelik tiklama olarak acilistan beri gecen zaman (0402'de raporlanan tim
glinler gikarilir). 30 tiklama = 60 saniye. Ornegin, 514 degeri, 17 dakika ve 8 saniyeye esittir (= 514/30).

0404 |HATA ANI HIZ

En son hatanin meydana geldigi zamandaki motor hizi (rpm).

0405 |HATA ANI FREK

En son hatanin meydana geldigi zamandaki frekans (Hz).

0406 |HATA ANI GER

En son hatanin meydana geldigi zamandaki DC bara gerilimi (V).

0407 |HATA ANI AKIM

En son hatanin meydana geldigi zamandaki motor akimi (A).

0408 |HATA ANI MOMENT

En son hatanin meydana geldigi zamandaki motor momenti (%).

0409 |HATA ANI DURUM

En son hatanin meydana geldigi zamandaki siirlicti durumu (onaltili sayi sistemiyle kodlu word).
0410 [HATA ANI DI 1-3

En son hatanin meydana geldigi zamandaki dijital giriglerin 1...3 durumu.
0411 |[HATA ANI DI 4-6

En son hatanin meydana geldigi zamandaki dijital girislerin 4...6 durumu.
0412 |ONCEKI HATA 1

ikinci en son hatanin hata kodu. Salt okunur.

0413 [ONCEKI HATA 2
Uglincii en son hatanin hata kodu. Salt okunur.
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Grup 10: START/STOP/YON
Bu grup:

» start, stop ve yon dedisikliklerini segilir kilan komutlar i¢in harici kontrol yerlerini
(EXT1 ve EXT2) tanimlar

» yonu kilitler veya yon denetimini segilir kilar.

iki harici kontrol yeri arasinda secim yapmak igin sonraki grubu kullan (parametre
1102).

Kod |Agiklama

1001 |HAR1 KOMUTLAR

Harici kontrol noktasi 1 (EXT1)'i tanimlar - start, stop ve yon komutlarinin konfigtirasyonu.
0 = SECILMEDI - Start, stop ve yon komutlari igin dig kaynak bulunmaz.
1 = di1 - iki kablolu Start/Stop.
« Start/Stop, DI1 dijital girisi GUzerindendir (DI1 aktif = Start; DI1 devre digI = Stop).
» Parametre 1003 yoni tanimlar. 1003 = 3 (IKI YONLU) segmek, 1003 = 1 (ILERI) ile aynidir.
2 =DI1, 2 - Iki kablolu Start/Stop, Yon.
« Start/Stop, di1 dijital girisi Gzerindendir (D11 aktif = Start; DI1 devre digi = Stop).
* Yon denetimi [gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU)] dijital giris di2 yoluyla gergeklesir
(D12 aktif = Geri; devre disi = lleri).
3 =DI1P, 2P - Ug kablolu Start/Stop.
« Start/Stop komutlari yayli butonlar yoluyla (P, “pulse” anlamina gelir) gergeklestirilir.
« Start normalde dijital giris DI1'e bagh acgik bir digmeyle gergeklestirilir. Stirliciyu baslatmak igin sayisal girdi DI2,
DI1’deki vurum Oncesinde etkinlestiriimelidir.
* Coklu Start butonlarini paralel baglayin.
» Stop normalde kapali bir buton yoluyla DI2 dijital girisine baghdir.
« Coklu Stop butonlarini seri baglayin.
» Parametre 1003 yoni tanimlar. 1003 = 3 (IKI YONLU) segmek, 1003 = 1 (ILERI) ile aynidir.
4 = DI1P, 2P, 3 - Ug kablolu Start/Stop, Yén.
« Start/Stop komutlari DI1P, 2P i¢in anlatildidi gibi yayl butonlar tizerindendir.
* Yon denetimi [gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU)] DI3 dijital girisi Uzerinden gergeklesir
(D13 etkinlestiriimis = Geri; etkinligi kaldirilmis = ileri).
5 = DI1P, 2P, 3P - Basla Ileri, Basla Geri ve Dur.
« Start ve Yon komutlari es zamanli olarak iki ayri buton yoluyla (P, “pulse” anlamina gelir) verilir.
+ Basla Ileri komutu dijital giris DI1'e bagli normalde agik bir diigme yoluyla verilir. Siiriiciiy(i baglatmak igin sayisal
girdi DI3, DI1’deki vurum Oncesinde etkinlestiriimelidir.
* Bagsla Geri komutu dijital giris DI2'ye badh normalde agik bir dligme yoluyla verilir. Strliciyl baglatmak igin DI3
dijital girisi, DI2'deki vurum sirasinda etkinlestiriimelidir.
 Coklu Start butonlarini paralel baglayin.
« Stop, DI3 dijital girisine bagh normalde kapali bir buton yoluyla verilir.
» Coklu Stop butonlarini seri baglayin.
* Gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU).
6 = DI6 - iki kablolu Start/Stop.
« Start/Stop, DI6 dijital girisi Gzerinden gergeklestirilir (DI6 aktif = Start; DI6 devre digI = Stop).
* Parametre 1003 yonu tanimlar. 1003 = 3 (IKI YONLU) segmek, 1003 = 1 (ILERI) ile aynidir.
7 = DI6, 5 - Iki kablolu Start/Stop/Yon.
« Start/Stop, DI6 dijital girisi Uzerinden gergeklestirilir (DI6 aktif = Start; DI6 devre disi = Stop).
* Yon denetimi [gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU)] DI5 dijital girisi Uzerinden gergeklesir.
(DI5 etkin = Geri; devre disi = Ileri).
8 = PANEL - Kontrol Paneli
« Start/Stop ve Y6n komutlari EXT1 etkin oldugunda kontrol paneli (izerinden verilir.
* Yo6n denetimi 1003 = 3 (IKI YONLU) parametresini gerektirir.
9 = DI1F, 2R - Start/Stop/Y6n komutlari DI1 ve DI2 kombinasyonlariyla verilir.
« lleri Start = DI1 aktif ve DI2 devre dis!.
« Geri Start = DI1 devre digI ve DI2 aktif.
« Stop = hem DI1 hem de DI2 aktif veya her ikisi de devre disl.
 Gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU).
10 = HABERLESME - Start/stop ve yon komutlari igin fieldbus Komut Word'i kaynak olarak atar.
» Komut Word 1'in (parametre 0301) 0,1, 2 Bitleri start/stop ve yon komutlarini etkinlestirir.
« Talimatlar icin Fieldbus kullanici kilavuzuna bakiniz.
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Kod

Aciklama

11 = ZAMAN FONK 1. - Zamanlamali Fonksiyon 1’e (Zamanlamali Fonksiyonu etkinlestirilmis = START; Zamanlamali
Fonksiyonu devre disi = sSTOP) Start/Stop denetimi atar.Bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.
12...14 = ZAMAN FONK 2...4 - Zamanlamal fonksiyon 2...4'e Start/Stop kontroll atar. Bkz. yukarida ZAMAN FONK 1.

1002

HAR2 KOMUTLAR

Harici kontrol noktasi 2 (EXT2)'yi tanimlar - start, stop ve yon komutlarinin konfigiirasyonu.
» Bkz. yukarida parametre 1001 HAR1 komutlar .

1003

DONUS YONU

Motorun dénis yoninin denetimini tanimlar.

1 = ILERI - Donus ileri yonde kilitlenmistir.

2 = GERI - DOnus geri yonde kilitlenmistir.

3 = IKI YONLU - Her iki dénus yonu, komut uyarinca miamkunddr.

1004

JOGGING SEC

Joglama fonksiyonunu etkinlestiren sinyali tanimlar. Joglama, hiz referansi igin Sabit Hiz 7'yi (parametre 1208),

hizlanma ve yavaglama igin rampa cifti 2'yi (parametreler 2205 ve 2206) kullanir. Joglama aktivasyon sinyali

kayboldugunda siiriici, normal calismada serbest durus kullanilsa bile sifir hiza yavaslamak i¢in rampa durdurmayi

kullanir (parametre 2102). Joglama durumu, réle ¢ikislarina parametrelenebilir (parametre 1401). Joglama durumu

ayrica, DCU Profili durum biti 21'de gorunr.

0 = SEGILMEDI - Joglama fonksiyonunu devre digi birakir.

1 =DI1 - DI1'in durumuna bagl olarak joglamay: etkinlestirir/devre digi birakir (DI1 etkin = joglama etkin; DI1 devre disi
= joglama devre disl).

2...6 = DI2...DI6 - Segili dijital girisin durumuna bagh olarak joglamay: etkinlestirir.Bkz. yukarida DI1.

-1 = DI1(INV) - DI1'in durumuna bagli olarak joglamay! etkinlestirir (DI1 etkin = joglama etkin; DI1 devre disI = joglama
devre digl).

-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Secili dijital girisin durumuna bagli olarak joglamayi etkinlestirir.Bkz. yukarida DI1(INV).
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Grup 11: REF YERI SECiMi
Bu grup sunlari tanimlar:
» Sdrdcunun, komut kaynaklari arasinda nasil se¢im yaptigi
* REF1 ve REF2 igin 6zellikler ve kaynaklar.
Kod |Agiklama
1101 [PANEL REF SEGIMI
Lokal kontrol modunda kontrol edilen referansi seger.
1 = REF1(Hz/rpm) - Referans tlrl, parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD'a baglidir.
* Eger 9904 = 1 (VEKTOR: Hiz) veya 2 (VEKTOR: MOM) ise hiz referansi (rpm).
* 9904 = 3 (SKALER: FREK) ise, frekans referansi (Hz).
2 = REF2(%)
1102 [HAR1/HAR2 SEGIMi
iki harici kontrol yeri EXT1 veya EXT2 arasinda segim yapmak igin kaynak tanimlar. Béylece Start/Stop/Yén komutlari
ve referans sinyalleri igin kaynak tanimlar.
0 = EXT1 - Harici kontrol konumu 1'e seger (EXT1).
» EXT1'in Start/Stop/Y®n tanimlari igin, bkz. parametre 1001 HAR1 KOMUTLAR.
* EXT1'in referans tanimlari igin, bkz. parametre 1103 REF1 SEGIMI.
1 =DI1 - DI1'in durumuna bagh olarak EXT1 veya EXT2'ye kontrol atar DI1 (DI1 etkin = EXT2; DI1 devre disI = EXT1).
2...6 = DI2...DI6 - Segili dijital girisin durumuna bagli olarak EXT1 veya EXT2'ye kontrol atar. Bkz. DI1.
7 = EXT2 - Harici kontrol konumu 2'yi seger (EXT2).
* EXT2'nin Start/Stop/Y®n tanimlari igin, bkz. 1002 HAR2 KOMUTLAR parametresi.
* EXT2'nin referans tanimlari igin, bkz. parametre 1106 REF2 SEGIMI.
8 = HABERLESME - Fieldbus kontrol word'e bagl olarak harici kontrol konumu EXT1 veya EXT2 Uzerinden suricunin
denetimini atar.
* Komut Word 1'den (parametre 0301) Bit 5 etkinlestiriimis harici kontrol yerini (EXT1 veya EXT2) tanimlar.
« Talimatlar i¢in Fieldbus kullanici kilavuzuna bakiniz.
9 = ZAMAN FONK 1 - Zamanlamali Fonksiyonun durumuna bagli olarak EXT1 veya EXT2'ye kontrol atar (Zamanlamali
Fonksiyon etkin = EXT2; Zamanlamali Fonksiyon devre disi = EXT1). Bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.
10...12 = ZAMAN FONK 2...4 - Zamanlamali fonksiyonun durumuna bagli olarak EXT1 veya EXT2'ye kontrol atar. Bkz.
yukarida ZAMAN FONK 1.
-1 = DI1(INV) - DI1'in durumuna bagli olarak EXT1 veya EXT2'ye kontrol atar (DI1 etkin = EXT1; DI1 devre digl = EXT2).
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Segili dijital girisin durumuna bagl olarak, EXT1 veya EXT2'ye kontrol atar. Bkz. DI1(INV).
1103 |REF1 SEGIMi

4
Harici referans REF1 igin sinyal kaynagi seger. EXT REF 1 MAX

0 = PANEL - Kontrol panelini referans kaynagi olarak tanimlar.
1 = A1 - Analog giris 1'i (Al1) referans kaynagi olarak

tanimlar. EXT REF 1 MIN+
2 = AI2 - Analog giris 2'i (AI2) referans kaynagi olarak

tanimlar. - EXT REF 1 MIN+
3 = AI1/JOYST - Oyun gubugu isletimi igin konfigiire edilen

analog giris 1'i (AI1) referans kaynagi olarak tanimlar.

* Minimum giris sinyali surliclyl ters yonde maksimum - EXT REF 1 MAX4

referansta caligtinir. Parametre 1104’0 kullanarak v
minimum degeri tanimlayin. g x;g mﬁ

» Maksimum giris sinyali siirGictiyd ileri yénde maksimum EXT REF 1 MIN
referansta galigtirir. Parametre 1105’0 kullanarak

maksimum degeri tanimlayin. - EXT REF 1 MIN
* Gerektirdigi parametre 1003 = 3 (IKI YONLU).

UYARI! Referans araliginin alt degeri timuyle geri
isletim komutu verdigi icin referans araliginin alt
degeri olarak 0 V kullanmayin. Bunu yaparsaniz ve eger denetim sinyali kaybolursa (bu 0 V girdi seklindedir)
sonug tumuyle geri isletimdir. Bunun yerine drneksel girdinin kaybolup, bir hatay tetiklemesi ve surtcuyu
durdurmasi nedeniyle asagidaki diizenegi kullanin.

* 1301 MINIMUM AI1 (1304 MINIMUM AI2) parametresini %20 (2 V veya 4 mA) olarak ayarlayin.

+ 3021 AI1 HATA LIMIT parametresini %5 veya uzerinde bir dedere ayarlayin.

« 3001 AI<MIN FONKSIYON parametresini 1 (HATA) olarak ayarlayin.

4 = AI2/JOYST - Oyun gubugu isletimi i¢in konfigiire edilen analog giris 2'yi (AI2) referans kaynagi olarak tanimlar.
* Bkz. yukarida (AI1/J0YST) agiklamasi.

Histeresis tam dlgegin %4l
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Kod |Aciklama

5 = DI3U,4D(R) - Sayisal girdileri hiz referans kaynagi olarak tanimlar (motor potansiyometre kontroli).
* DI3 dijital girisi hizi artinir (U, “yukar” anlamina gelmektedir).
* DI4 dijital girisi, hizi duglrir (D, “asagi” anlamina gelmektedir).
 Stop komutu referans degerini resetler (R, “reset” anlamina gelir).
* 2205 HiZLANMA RAMP 2 parametresi referans sinyalinin degisim hizini denetler.
6 = DI3U,4D - Asagidakiler harig, yukaridakiyle (DI3U,4D(R)) aynidir:
 Stop komutu referans degerini resetlemez. Referans degeri saklanir.
+ Siiriicl yeniden start edildiginde motor saklanan referans degerine hizlanir (segilen rampa oraninda).
7 = DI5U,6D - Yukaridakiyle (DI3U,4D) aynidir, ancak kullanilan dijital girigler DIS ve DI6'dIr.
8 = HABERLESME - Fieldbus'i referans kaynag olarak tanimlar.
9 = HAB+AI1 - Fieldbus ve analog girdi 1 (AI1) birlesimini referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. asagidaki Analog giris
referans diizeltmesi.
10 = HAB+AI1 - Fieldbus ve sayisal girdi 1 (Al1) birlesimini referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. asagdidaki Analog
giris referans dizeltmesi.
11 = DI3U, 4D(RNC) - Asagidakiler hari¢, yukaridaki DI3uU,4D(R) ile aynidir:
* Kontrol kaynaginin degistiriimesi (ExT1'den EXT2'ye, EXT2'den EXT1'e, LOC'tan REM'e) referansi kopyalamaz.
12 = DI3U,4D(NC) - Asagidakiler harig, yukaridaki DI3u,4D ile aynidir:
* Kontrol kaynaginin degistiriimesi (ExT1'den EXT2'ye, EXT2'den EXT1'e, LOC'tan REM'e) referansi kopyalamaz.
13 = DI5U,6D(NC) - Asagidakiler hari¢, yukaridaki DI5U,6D ile aynidir:
+ Kontrol kaynaginin degistiriimesi (ExT1'den EXT2'ye, EXT2'den EXT1'e, LOC'tan REM'e) referansi kopyalamaz.
14 = AI1+A12 - Referans kaynagi olarak sayisal giris 1 (Al1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonu referans kaynagidir.
Bkz. asagidaki Analog giris referans diizeltmesi.
15 = AI1*AI2 - Analog giris 1 (A1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz.
asagidaki Analog giris referans diizeltmesi.
16 = AI1-AI2 - Analog giris 1 (AI1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz.
asagidaki Analog giris referans diizeltmesi.
17 = AI1/A12 - Analog giris 1 (AI1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz.
asagidaki Analog giris referans diizeltmesi.
20 = TUSTAK.(RNC) - Kontrol panelini referans kaynagi olarak tanimlar.
+ Stop komutu referans degerini resetler (R, reset anlamina gelir).
+ Kontrol kaynaginin degistiriimesi (EXT1'den EXT2'ye, EXT2'den EXT1'e) referansi kopyalamaz.
21 = TUSTAK.(NC) - Kontrol panelini referans kaynagi olarak tanimlar.
» Stop komutu referans degerini resetlemez. Referans degeri saklanir.
+ Kontrol kaynaginin degistiriimesi (ExT1'den EXT2'ye, EXT2'den EXT1'e) referansi kopyalamaz.

Analog giris referansi diizeltme
9, 10, ve 14...17 parametre degerleri asagidaki tabloda bulunan formdald kullanir.

Deger ayari Al referansinin hesaplanmasi
C+B C degeri + (B degeri - %50 referans degeri)
C*B C degeri - (B degeri / %50 referans degeri)
C-B (C degeri + %50 referans degeri) — B degeri
C/B (C degeri - %50 referans degeri) / B degeri

Burada:

» C = Ana Referans degeri 1204
(9, 10 degerleri igin = HABERLESME ve 17 (/)
14...17 degerleri igin = AI1). 100+—53 <~ -~~~ ---------

+ B = Duzeltme referansi
(9, 10 degerleri icin = AI1 ve 80|--\-"-"-""""-"------—

5 14....17 degerleri igin = AI2). 604NN\ ______ <9, 14 (+)
rnek:

Sekil 9, 10 ve 14...17 deger ayarlari igin referans kaynak 40— - - = 2 - ~-10, 15 (¥)
egrilerini gosterir, burada: '

» C=%25. 20 - ----- N——— - — -

* P 4012 SET DEGERI MIN = 0. -« —16(-)

« P 4013 SET DEGERI MAX = 0. 0% %100 B

» B yatay eksen boyunca degisir.
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Kod

Aciklama

1104

REF1 MIN

Harici referans 1 igin minimum ayarlar.

* Minimum analog giris sinyali (volt veya amper cinsinden
tiim sinyalin yiizdesi olarak) Hz/rpm cinsindenrert min | P 1105 | _ _ __ _ __ ___ _
olarak karsilik gelir. (maks)

* 1301 MINIMUM AI1 parametresi veya 1304 MINIMUM AI2
parametresi, minimum analog giris sinyalini belirler.

* Bu parametreler (referans, analog min ve maksimum
ayarlar) ¢ikis icin Olgek ve ofset ayarlama imkani sunar.

A Extref

1105

P 1104 |

|
|
|
(min) | :

REF1 MAX Analog

Harici referans 1 i¢cin maksimum ayarlar. . L gne SII’]yflh

+ Maksimum analog giris sinyali (volt veya amper P 1301 P 1302
cinsinden tum sinyalin yuzdesi olarak) Hz/rpm cinsinden veya 1304 veya 1305
REF1 MAX olarak karsilk gelir.

* 1302 MAXIMUM AI1 parametresi veya 1305 MAXIMUM AI2 Ext ref
parametresi, maksimum analog girig sinyalini belirler. A

P 1104 |
(min)

P 1105 |
(maks)

Analog

P 1301 P 1302  giris sinyali
veya 1304 veya 1305

1106

REF2 SEGiMi

Harici referans REF2 igin sinyal kaynagdi seger.

0...17 - 1103 REF1 SEGIMI parametresiyle aynidir.

19 = PID1 GiKiS - Referans PID1 gikisindan alinmistir. Bkz. Grup 40: PROSES PID SET 1 ve Grup 41: PROSES PID
SET 2.

20...21 - 1103 REF1 SECIMI parametresiyle aynidir.

+ Eger PFC kullqnlldlysa

19=PID1 REF2 LiMIT v
SECIM maks (1107, 1108) |___,| PFC '

1..17 :
20...21 min (1107, 1108) ' :

1107

REF2 MIN

Harici referans 2 igin minimum ayarlar.

Minimum analog giris sinyali (volt veya amper olarak) % olarak REF2 MIN degerine karsilik gelir.

1301 MINIMUM AI1 parametresi veya 1304 MINIMUM Al2 parametresi, minimum analog giris sinyalini belirler.
Bu parametre minimum frekans referansini ayarlar.

Deger asagidakilerin ytzdesidir:

- maksimum frekans veya hiz

- maksimum iglem referansi

- nominal moment.

1108

REF2 MAX

Harici referans 2 igin maksimum ayarlar.
» Maksimum analog giris sinyali (volt veya amper olarak) ylizde cinsinden REF2 MAX degerine karsilik gelir.
» 1302 MAXIMUM AI1 parametresi veya 1305 MAXIMUM AI2 parametresi, maksimum analog girig sinyalini belirler.
* Bu parametre maksimum frekans referansini ayarlar.
» Deger asagidakilerin yuzdesidir:
- maksimum frekans veya hiz
- maksimum iglem referansi
- nominal moment.
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Grup 12: SABIT HIZLAR
Bu grup bir dizi sabit hiz tanimlar. Genel olarak:
+ 0...500 Hz veya 0...30000 rpm araliginda 7 sabit hiz programlayabilirsiniz.
+ Degerler pozitif olmalidir (Sabit hizlar igin negatif hiz degeri bulunmamaktadir.)
» Eger asagidakiler gerceklesirse sabit hiz segimleri yok sayilir:

— moment denetimi aktif, veya

— iglem PID referansi izlenir, veya

— surucu lokal kontrol modundadir, veya
— PFC (Pompa-Fan Denetimi) aktif.

Not: 1208 SABIT Hiz 7 parametresi denetim sinyalinin kaybolmasi durumunda
etkinlestirilebilecek s6zde hata hizi yerine de kullanilir. Ornek igin, bkz. 3001 AI<MIN
FONKSIYON parametresi, 3002 PANEL HAB HATASI parametresi ve 3018 HAB HATA FONK
parametresi.

Kod

Aciklama

1201

SABIT HIZ SEGIMI
Sabit hizlarin segiminde kullanilan dijital girigleri tanimlar. Girigteki genel agiklamalara bakiniz.
0 = SEGILMEDI - Sabit hiz fonksiyonunu devre disi birakir.
1 = D11 - Dijital giris DI1 ile Sabit Hiz 1'i secer
« Dijital giris aktif = Sabit Hiz 1 aktif.
2...6 = DI2...DI6 - DI2...DI6 dijital girigli Sabit Hiz 1'i seger. Yukariya bakiniz.
7 =DI1,2 - DI1 ve DI2 kullanimiyla G¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
* Asagida tanimlandigi sekilde (0 = DI devre disi, 1 DI aktif) iki dijital giris kullanir:

D1 | DI2 Fonksiyon
0 0 [Sabit hiz yok

1 0 |[Sabit hiz 1 (1202)
0 1

1 1

Sabit hiz 2 (1203)
Sabit hiz 3 (1204)

« Kontrol sinyali kayboldugunda etkinlestirilebilecek s6zde hata hizi olarak ayarlanabilir. Bkz. parametre 3001
AI<MIN fonksiyonu ve parametre 3002 PANEL HAB HATASI.
8 = DI2,3 - DI2 ve DI3 kullanimiyla Gi¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini secer.
* Kod igin bkz. (DI1,2).
9 = DI3,4 - DI3 ve D4 kullanimiyla ¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
* Kod igin bkz. (DI1,2).
10 = DI4,5 - D4 ve DI5 kullanimiyla G¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
* Kod igin bkz. (DI1,2).
11 = DI5,6 - DI1 ve DI6 kullanimiyla i¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
* Kod igin bkz. (DI1,2).
12 =pI1,2,3 - DI1, DI2 ve DI3 kullanimiyla yedi Sabit Hizdan (1...7) birisini seger.
» Asagida tanimlandigi sekilde (O = DI devre disi, 1 = DI aktif) Ug¢ dijital giris kullanir:

DI1 | DI2 | DI3 Fonksiyon

0 0 0 [Sabit hiz yok

1 0 0 |[Sabit hiz 1 (1202)
0 1 0 |[Sabit hiz 2 (1203)
1 1 0 |[Sabit hiz 3 (1204)
0 0 1 |[Sabit hiz 4 (1205)
1 0 1 |[Sabit hiz 5 (1206)
0 1 1 |Sabit hiz 6 (1207)
1 1 1 |Sabit hiz 7 (1208)
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Kod

Aciklama

13 = DI13,4,5 - DI3, DI4 ve DI5 kullanimiyla yedi Sabit Hizdan (1...7) birisini seger.
* Kod i¢in bkz. yukarida (Di1,2,3).
14 = DI4,5,6 - DI4, DI5 ve DI6 kullanimiyla yedi Sabit Hizdan (1...7) birisini secer.
* Kod igin bkz. yukarida (Di1,2,3).
15...18 = ZAMAN FONK 1...4 - Zamanlamali Fonksiyonun (1...4) sabit hiz modunun durumuna gére Sabit Hiz 1, Sabit
Hiz 2 veya harici referansi seger. Bkz. parametre 1209 ZAMANLI MOD SEG ve Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.
19 = ZAM FONK1&2 - Zamanlamali Fonksiyonlar 1 ve 2'nin ve sabit hiz modunun durumuna gére bir sabit hiz veya
harici referans seger. Bkz. parametre 1209 ZAMANLI MOD SEG ve Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.
-1 = DI1(INV) - Dijital giris DI1 ile Sabit Hiz 1'i seger.
« Ters igletim: Dijital giris devre digi = Sabit Hiz 1 aktif.
-2...- 6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Dijital girig ile Sabit Hiz 1'i seger. Yukariya bakiniz.
-7 = DI1,2(INV) - DI1 ve DI2 kullanimiyla t¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
* Ters islem, asa@ida tanimlandigi sekilde (O = DI devre disi, 1 = DI aktif) iki dijital giris kullanir:

di1| di2 Fonksiyon
1 | 1 |Sabit hiz yok
0 | 1 |Sabithiz 1(1202)
1 | O [Sabithiz2 (1203)
0 | 0 |Sabithiz 3 (1204)

-8 = DI2,3(INV) - DI2 ve DI3 kullanimiyla t¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
« Kod igin bkz. yukarida (DI1,2(INV)).
-9 = DI3,4(INV) - DI3 ve DI4 kullanimiyla G¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
» Kod icin bkz. yukarida (DI1,2(INV)).
-10 = DI4,5(INV) - DI4 ve DI5 kullanimiyla t¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
» Kod igin bkz. yukarida (DI1,2(INV)).
-11 = DI5,6(INV) - DI5 ve DI6 kullanimiyla ti¢ Sabit Hizdan (1...3) birisini seger.
* Kod igin bkz. yukarida (DI1,2(INV)).
-12 = DI1,2,3(INV) - DI1, DI2 ve DI3 kullanimiyla yedi Sabit Hizdan (1...7) birisini seger.
* Ters islem, asagdida tanimlandidi sekilde (0 = DI devre disi, 1 = DI aktif) tg dijital giris kullanir:

e
=

Fonksiyon

Sabit hiz yok
Sabit hiz 1 (1202)
Sabit hiz 2 (1203)
Sabit hiz 3 (1204)
Sabit hiz 4 (1205)

(

(

Sabit hiz 5 (1206)
Sabit hiz 6 (1207)
Sabit hiz 7 (1208)

o =l o u| o - o =
o
| | —

Ol O| = —=| O] O

o
oooo_\_\_\_\w

-13 = DI3,4,5(INV) - DI3, DI4 ve DI5 kullanimiyla yedi Sabit Hizdan (1...7) birisini seger.
+ Kod icin bkz. (DI11,2,3(INV)).

-14 = DI4,5,6(INV) - di4, di5 ve DI6 kullanimiyla yedi Sabit Hizdan (1...7) birisini seger.
« Kod icin bkz. (DI11,2,3(INV)).

1202

SABIT HIZ 1

Sabit Hiz 1 igin deger ayarlar.

+ Aralik ve birimler 9904 motor kontrl mod parametresine baglidir.

» Aralik: Eger 9904 = 1 (VEKTOR: HiZ) veya 2 (VEKTOR: MOM) ise 0...30000 rpm.
+ Aralik: 9904 = 3 (SKALER: FREK) ise aralik: 0...500 Hz.

1203

1208

SABIT HIZ 2...SABIT HIZ 7
Her biri Sabit Hiz icin bir deder ayarlar. Bkz. SABIT Hiz 1.

Sabit Hiz 7 joglama hizi olarak da kullanilir. Bkz. parametre 1004 JOGGING SEG.
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Kod

Aciklama

1209

ZAMANLI MOD SEC
Zamanlamali fonksiyonun etkinlestirdigi sabit hiz modunu tanimlar. Zamanlamali fonksiyon, parametre 1201 SABIT
Hiz SECIMI = 15...18 (ZAMAN FONK 1...4) veya 19 (zAM FONK1&2) iken harici referans ve sabit hizlar arasinda gegis igin
kullanilabilir.
1 = HAR/SH1/2/3
» Parametre 1201 = 15...18 (ZAMAN FONK 1...4) ise, bu zamanlamali fonksiyon (1...4) devre disiyken bir harici hiz
ve aktif oldugunda Sabit hiz 1'i seger.

timed function 1...4 Fonksiyon
0 Harici referans
1 Sabit hiz 1 (1202)

» Parametre 1201 = 19 (zaAM FONK1&2) ise, hi¢bir zamanlamali fonksiyon aktif degilken bir harici hiz, sadece
Zamanlamali fonksiyon 1 aktifken Sabit hiz 1'i, sadece Zamanlamali fonksiyon 2 aktifken Sabit hiz 2'yi ve
Zamanlamal fonksiyonlar 1 ve 2 aktifken Sabit hiz 3'U seger.

timed function 1 timed function 2 Fonksiyon
0 0 Harici referans
1 0 Sabit hiz 1 (1202)
0 1 Sabit hiz 2 (1203)
1 1 Sabit hiz 3 (1204)

2 = SH1/2/3/4
» Parametre 1201 = 15...18 (ZAMAN FONK 1...4) ise, bu zamanlamali fonksiyon (1...4) devre disiyken Sabit hiz 1 ve
aktif oldugunda Sabit hiz 2'yi seger.

timed function 1...4 Fonksiyon
0 Sabit hiz 1 (1202)
1 Sabit hiz 2 (1203)

» Parametre 1201 = 19 (zaAM FONK1&2) ise, higbir zamanlamali fonksiyon aktif degilken Sabit hiz 1'i, sadece
Zamanlamali fonksiyon 1 aktifken Sabit hiz 2'yi, sadece Zamanlamali fonksiyon 2 aktifken Sabit hiz 3'U ve
Zamanlamal fonksiyonlar 1 ve 2 aktifken Sabit hiz 4'G seger.

timed function 1 timed function 2 Fonksiyon
0 0 Sabit hiz 1 (1202)
1 0 Sabit hiz 2 (1203)
0 1 Sabit hiz 3 (1204)
1 1 Sabit hiz 4 (1205)
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Grup 13: ANALOG GIRISLER

Bu grup analog girisler igin limitler ve filtrelemeyi tanimlar.

Kod |Ag.|klama

1301 |MINIMUM Al1

Analog girisin minimum degerini tanimlar.

» Degeri tim analog sinyal araliginin bir yuzdesi olarak tanimlar. Asagidaki 6rnege bakiniz.

* Minimum analog giris sinyali 1104 REF1 MIN veya 1107 REF2 MIN'e karsilik gelir.

* MINIMUM Al, MAXIMUM Al'den daha bliylik olamaz.

» Bu parametreler (referans, analog min ve maksimum ayarlar) ¢ikis igin 6lgek ve ofset ayarlama imkani sunar.

» Bkz. parametre 1104’teki sekil.

Ornek: Minimum analog giris dederini 4 mAya ayarlamak igin:

+ Analog girisi 0...20 mA akim sinyali i¢in konfigiire edin.

* Minimum (4 mA) degerini (20 mA) =4 mA /20 mA - %100 = %20’nin tim arahginin bir yuzdesi olarak hesaplayin

1302 |MAXIMUM Al1

Analog giris degerinin maksimumunu tanimlar.

+ Degeri tim analog sinyal araliginin bir ylizdesi olarak tanimlar.

» Maksimum analog giris sinyali 1105 REF1 MAX veya 1108 REF2 MAX'e karsilik gelir.
* Bkz. parametre 1104’teki sekil.

1303 |Al1 FILTRE o 4 Filtrelenmemis

Analog giris 1 (ai1) igin filtre zaman sabitini tanimlar. sinyal
* Filtrelenen sinyal belirlenen siire igerisinde filtrelenmemis sinyalin ,/
%63 degerine ulasir.

6311 Filtrelenmis

sinyal

> t

Zaman sabiti

1304 MINIMUM AI2

Analog girisin minimum degerini tanimlar.
» Bkz. yukarida MINIMUM AI1.

1305 [MAXIMUM AI2

Analog giris degerinin maksimumunu tanimlar.
* Bkz. yukarida MAXIMUM Al1.

1306 |Al2 FILTRE

Analog giris 2 (ai2) igin filtre zaman sabitini tanimlar.
» Bkz. yukarida Al1 FILTRE.
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Grup 14: ROLE GIKISLARI

Bu grup her bir réle ¢ikisini etkinlestiren kosulu tanimlar. Role ¢ikiglari 4...6 sadece,
OREL-01 Rdle Cikisi Uzatma Moduli takiliysa kullanilabilir.

Kod

Aciklama

1401

ROLE GIKIS 1

Role 1'i gektirecek olayr ya da durumu, réle gikisi 1’in ne anlama geldigini tanimlar.

0 = SECILMEDI - Role kullanilmaz ve enerijisi kesilir.

1 = HAZIR - Slrucu ¢alismaya hazir oldugunda réleyi enerjilendirir. Gerektirdikleri:
+ Calisma izni sinyalinin mevcut olmasi.
* Higbir hata bulunmamasi.
* Besleme geriliminin aralik dahilinde bulunmasi.
* Acil Stop komutunun agik olmamasi.

2 = GALIS - Surucu ¢alismiyorken roleyi enerjilendirir.

3 = HATA(-1) - Gl¢ uygulandiginda réleyi enerjilendirir. Bir hata meydana geldiginde enerijiyi keser.

4 = HATA - Bir hata aktifken roleyi enerjilendirir.

5 = ALARM - Bir alarm aktifken réleyi enerjilendirir.

6 = TERS YON - Motor ters yonde donerken réleyi enerjilendirir.

7 = BASLADI - Suriicu basla komutu aldiginda (Calistirma Izni sinyali bulunmasa da) réleyi enerjilendirir. Suiriicti stop
komutu aldiginda veya bir hata meydana geldiginde rélenin enerjisi kesilir.

8= DENETIM1 UST - Denetlenen ilk parametre (3201) siniri (3203) astiginda roleyi enerjilendirir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM, sayfa 148.

9 = DENETIM1 ALT - Denetlenen ilk parametre (3201) sinirin (3203) altina distuginde roleyi enerjilendirir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM, sayfa 148.

10 = DENETIM2 UST - Denetlenen ikinci parametre (3204) siniri (3206) astiginda roleyi enerjilendirir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM, sayfa 148.

11 = DENETIM2 ALT - Denetlenen ikinci parametre (3204) sinirin (3205) altina distugunde roleyi enerjilendirir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM, sayfa 148.

12= DENETIM3 UST - Denetlenen tglincl parametre (3207) sinin (3209) astiginda réleyi enerjilendirir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM, sayfa 148.

13 = DENETIM3 ALT - Denetlenen tglincu parametre (3207) sinirin (3208) altina dustuginde roleyi enerjilendirir.
* Bkz. Grup 32: DENETIM, sayfa 148.

14 = SET DEGERDE - Cikis frekansi, referans frekansina esit oldugunda réleyi enerjilendirir.

15 = HATA(RST) - Surici hatali durumda oldugunda réleyi enerjilendirir ve programlanmis otomatik reset
gecikmesinden sonra resetler.
* Bkz. parametre 3103 GECIKME SURESI.

16 = HATA/ALARM - Hata veya alarm gerceklestiginde roleyi enerjilendirir.

17 = HARICI KONTR - Harici kontrol segildiginde roleyi enerjilendirir.

18 = REF2 SECIM - EXT2 segildiginde roleyi enerjilendirir.

19 = SABIT FREK - Sabit bir hiz segildiginde rdleyi enerjilendirir.

20 = REF KAYIP - Referans veya aktif kontrol konumu kayboldugunda réleyi enerjilendirir.

21 = ASIRI AKIM - Asirl akim veya hata meydana geldiginde roleyi enerjilendirir.

22 = ASIRI GER - Asiri gerilim veya hata meydana geldiginde roleyi enerjilendirir.

23 = SUR SICAKLIK - Surlcu veya kontrol kartl asiri 1Isinma alarmi veya hatasi meydana geldiginde réleyi enerjilendirir.

24 = DUSUK GER - DisUlk gerilim veya hata meydana geldiginde réleyi enerjilendirir.

25 = AI1 KAYIP - Al1 sinyali kayboldugunda réleyi enerjilendirir.

26 = AI2 KAYIP - AI2 sinyali kayboldugunda roleyi enerjilendirir.

27 = MOT isisi - Motor agiri 1Isinma alarmi verdiginde veya hata meydana geldiginde réleyi enerjilendirir.

28 = SikiSMA - Ani durus alarmi veya hata meydana geldiginde roleyi enerjilendirir.

30 = PID UYKU - PID uyku fonksiyonu aktifken réleyi enerjilendirir.

31 = PFC - PFC kontrollindeki motoru start/stop etmek icin réleyi kullanir (Bkz. Grup 81: PFC KONTROL).
* Bu secgenegi yalniz PFC denetimi kullanildiinda tercih edin.
* Siirlict galismadiginda segim etkinlestirilir / devre digi birakilir.

32 = OTODEGISME - PFC otomatik degistirme islemi gergeklestirildiginde roleyi enerjilendirir.
* Bu secgenegi yalniz PFC denetimi kullanildiginda tercih edin.

33 = AKI HAZIR - Motor miknatislandiginda ve nominal moment saglayabildiginde (motor nominal miknatislanmaya
ulastiginda) réleyi enerjilendirir.

34 = KULLAN MAKR2 - Kullanici Parametre Seti 2 etkinlestirildiginde réleyi enerjilendirir.
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Kod |Aciklama
35 = HABERLESME - Fieldbus haberlesmesi girisine gore roleyi enerjilendirir.
* Fieldbus parametre 0134’te bulunan asagidakilere gore réle 1...role 6’y enerjilendirebilen ikili kodu yazar:
Par. 0134 | Binary | RO6 |[RO5|RO4|RO3|RO2 | RO1
0 000000 0 0 0 0 0 0
1 000001 0 0 0 0 0 1
2 000010 0 0 0 0 1 0
3 000011 0 0 0 0 1 1
4 000100 0 0 0 1 0 0
63 111111 1 1 1 1 1 1
« 0 = Réleden enerjiyi kes, 1 = Roleyi enerjilendir.
36 = HAB(-1) - Fieldbus haberlesmesi girisine gére réleyi enerjilendirir.
« Fieldbus parametre 0134’te bulunan asagidakilere gore role 1...réle 6’y enerjilendirebilen ikili kodu yazar:
Par. 0134 (Binary RO6 |RO5 |[RO4 [RO3 [RO2 |RO1
0 000000 1 1 1 1 1 1
1 000001 1 1 1 1 1 0
2 000010 1 1 1 1 0 1
3 000011 1 1 1 1 0 0
4 000100 1 1 1 0 1 1
63 111111 0 0 0 0 0 0
* 0 = Roleden enerjiyi kes, 1 = Roleyi enerjilendir. )
37 = ZAMAN FONK 1 - Zamanlamali Fonksiyon 1 aktifken réleyi enerjilendirir. Bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.
38...40 = ZAMAN FONK 2...4 - Zamanlamali Fonksiyon 2...4 aktifken roleyi enerjilendirir. Bkz. yukarida ZAMAN FONK 1.
41 = M.TRIG FAN - Sogutma fani sayaci tetiklendiginde réleyi enerjilendirir. Bkz. Grup 29: BAKIM TRIGGER.
42 = M.TRIG TUR - Devir sayaci tetiklendiginde roleyi enerjilendirir. Bkz. Grup 29: BAKIM TRIGGER.
43 = M.TRIG GAL - Calisma suresi sayaci tetiklendiginde réleyi enerjilendirir. Bkz. Grup 29: BAKIM TRIGGER.
44 = M.TRIG MWH - MWh sayaci tetiklendiginde roleyi enerjilendirir. Bkz. Grup 29: BAKIM TRIGGER.
46 = START GECIK. - Start gecikmesi aktifken roleyi enerjilendirir.
47 = KUL YUK EGRI - Kullanici yik egrisi hatasi veya alarmi olustugunda réleyi enerjilendirir.
52 = JOG AKTIF - Joglama fonksiyonu aktifken roleyi enerjilendirir.
1402 [ROLE GIKIS 2
Role 2'i gektirecek olayi ya da kosulu, réle ¢ikisi 2'nin ne anlama geldigini tanimlar.
» Bkz. 1401 ROLE GiKis 1.
1403 |ROLE GIKIS 3
Role 3'U cektirecek olayi ya da durumu, role ¢ikisi 3'in ne anlama geldigini tanimlar.
* Bkz. 1401 ROLE GiKisS 1.
1404 [RO1 GEKME GECIK
Réle 1 icin acma gecikmesini tanimlar. Kontrol olay —|—|—
* Role gikigi 1401, PFC’ye ayarlandiginda agma/kapama
gecikmeleri yoksayilir. | |
1405 [RO1 DUSME GECIK Role durumu —!—’—I‘—
Role 1 igin kapama gecikmesini tanimlar. — o
« Role cikist 1401, PFC'ye ayarlandiginda agma/kapama 1404 ON DELAY 1405 OFF DELAY
gecikmeleri yoksayilir.
1406 [RO2 GEKME GECIK
Roéle 2 igin agma gecikmesini tanimlar.
» Bkz. RO1 CEKME GECIK.
1407 |RO2 DUSME GECIK

Role 2 igin kapama gecikmesini tanimlar.

+ Bkz. RO1 DUSME GECIK.




ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu 121

Kod

Aciklama

1408

RO3 CEKME GECIK

Roéle 3 icin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 CEKME GECIK.

1409

RO3 DUSME GECIK
Roéle 3 igin kapama gecikmesi.
» Bkz. RO1 DUSME GECIK.

1410

1412

ROLE GIKIS 4...6

Role 4...6'y1 gektirecek olayl ya da durumu, réle ¢ikisi 4...6’nin ne demek oldugunu tanimlar. OREL-01 Réle Cikisi
Uzatma Moduli takiliysa kullanilabilir.

» Bkz. 1401 ROLE CiKis 1.

1413

RO4 CEKME GECIK

Role 4 icin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 CEKME GECIK.

1414

RO4 DUSME GECIK

Roéle 4 igin kapama gecikmesini tanimlar.
» Bkz. RO1 DUSME GECIK.

1415

RO5 CEKME GECIK

Role 5 i¢cin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 CEKME GECIK.

1416

RO5 DUSME GECIK

Roéle 5 igin kapama gecikmesini tanimlar.
» Bkz. RO1 DUSME GECIK.

1417

RO6 CEKME GECIK

Roéle 6 icin agma gecikmesini tanimlar.
* Bkz. RO1 CEKME GECIK.

1418

RO6 DUSME GECIK

Roéle 6 igin kapama gecikmesini tanimlar.
» Bkz. RO1 DUSME GECIK.
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Grup 15: ANALOG GIKISLAR
Bu grup, suriiciiniin analog (akim sinyali) ¢ikislarini tanimlar. Striictiniin analog
cikislari ve 6zellikleri asagidakiler olabilir:
« Grup 01: CALISMA VERILERI'ndeki herhangi bir parametre
* c¢lkis akiminin programlanabilir minimum ve maksimum degerleri ile sinirli olmasi
» kaynak parametresinin (veya igeriginin) minimum ve maksimum degerlerini
tanimlayarak olgeklenir (ve/veya tersine gevrilir). Minimum deger igeriginden
(parametreler 1502 veya 1508) daha az bir maksimum deger (parametre 1503
veya 1509) tanimlamak tersine gevrilmis bir ¢ikti ile sonuglanir.
+ filtrelenmis.
Kod |Agiklama
1501 |AO1 IGERIK SEG
Analog cikis AO1 igin igerik tanimlar.
99 = PTC BESLE - PTC tlirlinde sensor igin bir akim kaynagi sadlar. Cikis = 1,6 mA. Bkz. Grup 35: MOTOR IS/
OLCUMU.
100 = PT100 BESLE - PTC100 tipi sensor igin bir akim kaynagi saglar. Cikis = 9,1 mA. Bkz. Grup 35: MOTOR ISI
OLCUMU.
101...178 - Grup 01: CALISMA VERILERI dahilindeki bir parametreye karsilik gelen gikis.
» Deger ile tanimlanmig parametre (deger 102 = parametre 0102)
1502 |{AO1 IGERIK MIN AAO (MA)
Minimum deger igerigini belirler. P1505/1 - - —--—-—-——— - —
* Igerik, parametre 1501 tarafindan segilen parametredir. P 1511 I
* Minimum deger bir analog ¢ikisa donusturilecek minimum '
deger icerigine bagvurur. :
* Bu parametreler (igerik ve gegerli minimum ve maksimum |
ayarlar) ¢ikis igin Olgek ve ofset ayarlama imkani sunar. Bkz. I
sekil. P 1504 / | !
1503 |[AO1 IGERIK MAX P 1510 [ | AOICGERIGI
Maksimum deger igerigini belirler. P 1502/ 1508 '
* lIgerik, parametre 1501 tarafindan segilen parametredir. P 1503 /1509
* Maksimum deger bir analog ¢ikisa donusturilecek maksimum P 1505 /A AO (mA)
deger igerigine bagvurur. P 1511 ‘
1504 [MINIMUM AO1
Minimum ¢ikis akimini ayarlar.
1505 [MAXIMUM AO1
Maksimum ¢ikis akimini ayarlar.
1506 |AO1 FILTRE P 1504 /4 |
_— I P 1510 | .
ao1 icin filtre zaman sabitini tanimlar. ! | AO ICERIGI
+ Filtrelenen sinyal belirlenen sire igerisinde filtrelenmemis : ! >
sinyalin %63 degerine ulagir. P 1503 / 1509 P 1502 /1508
» Bkz. 1303 parametresindeki sekil.
1507 |{AO2 IGERIK SEG
Analog ¢ikis AO2 igin icerik tanimlar. Bkz. yukarida AO1 ICERIK SEG.
1508 |{AO2 IGERIK MIN
Minimum deger igerigini belirler. Bkz. yukarida AO1 ICERIK MIN.
1509 |[AO2 IGERIK MAX
Maksimum deger igerigini belirler. Bkz. yukarida AO1 IGERIK MAX.
1510 [MINIMUM AO2

Minimum ¢ikig akimini ayarlar. Bkz. yukarida MINIMUM AO1.
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Kod |Aciklama
1511 IMAXIMUM AO2

Maksimum ¢ikis akimini ayarlar. Bkz. yukarida MAXIMUM AO1.
1512 |[AO2 FILTRE
AO2 icin filtre zaman sabitini tanimlar. Bkz. yukarida AO1 FILTRE.
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Grup 16: SISTEM KONTROLLERI

Bu grup bir dizi sistem kilitleme seviyeleri, ilk duruma getirme ve etkinlegtirme
tanimlar.

Kod |Agiklama

1601 |CALISMA iZNi
Calisma izni sinyalinin kaynagini secer.
0 = SEGILMEDI - Sirticinin harici galisma izni sinyali olmaksizin galismasina imkan saglar.
1 = DI1 - Dijital giris DI1'i galisma izni sinyali olarak tanimlar.
« Bu dijital girig, caligma izni igin etkinlestiriimelidir.
« Eger gerilim diser ve dijital girisin etkinligini kaldirirsa, striicu serbest durusa gececek ve calisma izni sinyali
devam edene dek baglamayacaktir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'yi galisma izni sinyali olarak tanimlar.
» Bkz. DI1.
7 = HABERLESME - Calisma izni sinyali igin fieldbus Komut Word kaynak olarak atanir.
* Komut Word 1’in (parametre 0301) Bit 6’s1 calisma reddi sinyalini etkinlestirir.
* Ayrintih talimatlar igin fieldbus kullanici kilavuzuna bakiniz.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i galisma izni sinyali olarak tanimlar.
« Bu dijital girigin, ¢alisma izni icin etkinligi kaldiriimalidir.
« Eger bu dijital giris etkinlestirilirse, surlicu serbest durusa gegecek ve galisma izni sinyali devam edene dek
baslamayacaktir.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6'yI ¢alisma izni sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).

1602 [PARAMETRE KILIDi

Kontrol panelinin parametre degerlerini degistirip degistiremeyecegini belirler.

 Bu kilit makrolarin gerceklestirdigi parametre degisikliklerini sinirlandirmaz.

* Bu kilit fieldbus girdileri tarafindan yazilan parametre degisikliklerini sinirlandirmaz.

* Bu parametre deg@eri sadece dogru sifre girildiginde degistirilebilir. Bkz. parametre 1603 SIFRE.

0 = KILITLI - Parametre degerlerini degistirmek igin kontrol panelini kullanamazsiniz.
* Kilit sadece gecerli sifreyi parametre 1603’e girdiginizde agilabilir.

1 = AGIK - Parametre degerlerini degistirmek icin denetim masasini kullanabilirsiniz.

2 = KAYDEDILMEDI - parametre degerlerini degistirmek icin denetim masasini kullanabilirsiniz, fakat degerler kalici
bellekte depolanmaz.
+ Degisen parametre degerlerini bellege kaydetmek icin parametre 1607 PARAMETRE HAFizA'yl 1'e (KAYDET)

ayarlayin.

1603 [SIFRE

Dogru sifre girildiginde parametre kilidi agilir.

+ Bkz. yukarida parametre 1602.

» Kod 358, parametre 1602'nin degerinin bir kez degistiriimesine izin verir.
» Bu giris otomatik olarak 0’a doner.

1604 \HATA RESET SEC
Hata resetleme sinyali igin kaynak seger. Eger hata agmasi sonrasinda artik hatanin nedeni ortadan kalkmissa,
sinyal sirtclyu resetler.
0 = PANEL - Denetim masasini tek hata resetleme kaynagi olarak tanimlar.
 Kontrol paneli ile her zaman hatayi resetlemek mimkinddir.
1 = DI1 - Dijital giris DI1'i hata resetleme kaynagi olarak tanimlar.
« Dijital girisi etkinlestirmek, sUrlcuyu resetler.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'yI hata resetleme kaynagi olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = START/STOP - Stop komutunu hata resetleme kaynagi olarak tanimlar.
« Fieldbus haberlesme start, stop ve yon komutlarini temin ettiginde bu segenegi kullanmayin.
8 = HABERLESME - Fieldbus hata resetleme kaynagi olarak tanimlanir.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
* Komut Word 1’in (parametre 0301) 4 biti surtictyi ilk durumuna getirir.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i hata resetleme kaynagi olarak tanimlar.
« Dijital girisi devre digI birakmak suriclyu resetler.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 hata kaynagdi olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).
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Kod

Aciklama

1605

KUL PAR SEG DEG

Kullanici parametre ayarlarini degistirmek i¢in kontroli tanimlar.

» Bkz. parametre 9902 UYGULAMA MAKROSU.

» Kullanici Parametre Ayarlari’'ni degistirmek igin suricl stop edilmelidir.

» Degisim sirasinda suricu start edilmemelidir.

Not: Herhangi bir parametre ayarini degistirirken veya bir motor tanimlamasi yaparken Kullanici Parametre
Ayarlari'ni her zaman kaydedin.

+ Besleme enerjisi kesilip verildiginde veya Parametre 9902 UYGULAMA MAKROSU degistirildiginde, sirlicti en son
saklanan ayarlari yukler. Kullanici parametre ayarlarinda kaydedilmemis degisiklikler kaybolur.

Not: Bu parametrenin (1605) deg@eri Kullanici Parametre Ayarlari’na dahil edilmemistir ve Kullanici Parametre
Ayarlari degistiginde degisiklige ugramaz.

Not: Kullanici Parametre Ayari 2'nin se¢imini denetlemek igin réle gikisini kullanabilirsiniz.

» Bkz. parametre 1401.

0 = SEGILMEDI - Kontrol panelini (parametre 9902’yi kullanarak) Kullanici Parametre Ayarlari’ni degistirmek icin tek
kontrol yeri olarak tanimlar.

1 =DI1 - Sayisal girdi DI1'i Kullanici Parametre Ayarlari’ni degistirmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
« Siirtict, Kullanici Parametre Seti 1'i dijital girisin diisen kenarinda yiikler.
» Surdcd, Kullanici Parametre Seti 2’i dijital girisin ylkselen kenarinda yukler.
« Sadece striicu stop edildiginde Kullanici Parametre seti degisir.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DI6'y1 Kullanici Parametre Ayarlari’ni degistirmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.

-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i Kullanici Parametre Ayarlari’ni degistirmek igin bir kontrol olarak
tanimlar.
« Siirtict, Kullanici Parametre Seti 1'i dijital girisin ylkselen kenarinda yukler.
* Surici, Kullanici Parametre Seti 2'yi dijital girisin diisen kenarinda yukler.
» Sadece surlcu stop edildiginde Kullanici Parametre seti degisir.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine ¢evrilmig dijital giris DI2...DI6'y1 Kullanici Parametre Ayarlar’ni degistirmek igin
bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).

1606

LOKAL KILIT

LOC modunun kullanimi igin denetimi tanimlar. LOC modu kontrol panelinden siriicli denetimine imkan saglar.
* LOKAL KILIT aktifken kontrol paneli LOC moduna gegemez.
0 = Sec¢ILMEDI - Kilidi devre disi birakir. Kontrol paneli LOC'u segebilir ve strlciyi kontrol edebilir.
1 =DI1 - Dijital girig DI1'i lokal kilidi ayarlamak igin kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlegtirildiginde lokal kontrol kilitlenir.
« Dijital giris devre disi birakildiginda LOC segimi etkinlesir.
2...6 = DI2...DI6 -Dijital giris DI2...DI6'y1 yerel kilidi ayarlamak igin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = ON - Kilidi ayarlar. Kontrol paneli LOC'yi segemez ve surlclyl kontrol edemez.
8 = HABERLESME - Komut Word 1’in 14 bitini yerel kilidi ayarlamak i¢in denetim olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
* Kontrol Word, 0301°dir.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i lokal kilidi ayarlamak icin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris devre disi birakildiginda lokal kontrol kilitlenir.
« Dijital giris etkinlestirildiginde LOC segimi etkinlesir.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 yerel kilidi ayarlamak igin bir kontrol olarak
tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).

1607

PARAMETRE HAFIZA

Degistirilen tim parametreleri kalici bellege kaydeder.

» Fieldbus yoluyla degistirilen parametreler otomatik olarak kalici belle§e kaydedilmezler. Kaydetmek igin bu
parametreyi kullanmaniz gerekir.

» EgJer 1602 PARAMETRE KILIDI = 2 (KAYDEDILMEMIS) ise kontrol panelinden degistirilen parametreler kaydedilmezler.
Kaydetmek icin bu parametreyi kullanmaniz gerekir.

» Eger 1602 PARAMETRE KILIDI = 1 (AGIK) ise, kontrol panelinden degistirilen parametreler aninda kalici bellege
kaydedilir.

0 = YAPILDI - TUm parametreler kaydedildiginde deger otomatik olarak degisir.

1 = KAYDET... - Degistirilen parametreleri kalici bellege kaydeder.
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Kod

Aciklama

1608

START iZNi 1
Start izni 1 sinyalinin kaynagini seger.
Not: Start izni fonksiyonu, ¢alisma izni fonksiyonundan farkhdir.
0 = SEGILMEDI - SUrtcunun harici start izni sinyali olmaksizin galismasina imkan saglar.
1 = D11 - Dijital giris DI1'i start izni 1 sinyali olarak tanimlar.
« Bu dijital girig, start izni 1 igin etkinlegtiriimelidir.
» Eger gerilim dlser ve dijital giris devre disi kalirsa, surlict serbest durusa gelecek ve kontrol panelinde 2021
numarali alarm goruntilenecektir. Start izni 1 sinyali devam edene kadar stirlicu start edilmeyecektir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'yI start izni 1 sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. yukarida DI1.
7 = HABERLESME - Fieldbus Komut Word'u start izni 1 sinyali igin kaynak olarak atar.
» Command word 2'nin (parametre 0302) Bit 2'si baslatma reddi sinyalini etkinlestirir.
 Ayrintil talimatlar igin fieldbus kullanici kilavuzuna bakiniz.
-1 = DI1(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI1'i start izni 1 sinyali olarak tanimlar.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 start izni 1 sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. yukarida di1 (inv).

SurlcU start edildi
START/STOP
J KOMUTLAR
(Grup 10)

START iZNi
SINYAL

|
|
|
|
4 | (Parametreler
: 1608 ve1609)
|
|

Role enerjilendi

Role BASLADI
enerjisi kesildi ROLE DURUMU
| | (Grup 14)
: Damper agik '
Damper | | | Damper
kapall | | : kapall B/GI\R/IB,\EAR
= —— it
Damper | I Damper
acilis | I kapanis
zaman | : zaman
|

RUN AKTIF SINYALI

damper ucundan
damper tamamiyla agik
oldugunda anahtarlar.
(Parametre 1601)

MOTOR
- <«——» DURUMU
'"Hizlanma ,Motor
zaman durdurulur

(Par 2202)
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Kod

Aciklama

1609

START izNi 2
Start izni 2 sinyalinin kaynagini seger.

Not: Start izni fonksiyonu, galisma izni fonksiyonundan farkhdir.
0 = SEGILMEDI - SUrlcunudn harici start izni sinyali olmaksizin ¢alismasina imkan saglar.
1 = D11 - Dijital giris DI1'i start izni 2 sinyali olarak tanimlar.
* Bu dijital giris, start izni 2 igin etkinlestiriimelidir.
» Eger gerilim duser ve dijital giris devre digi kalirsa, surlict serbest durusa gelecek ve kontrol panelinde 2022
numarali alarm gorintilenecektir. Start izni 2 sinyali devam edene kadar suriici start edilmeyecektir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DIB'yI start izni 2 sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. yukarida DI1.
7 = HABERLESME - Fieldbus Komut Word'u start izni 2 sinyali i¢in kaynak olarak atar. Komut word 2’nin (parametre
0302) Bit 3'U start reddi 2 sinyalini etkinlegtirir.
* Ayrintili talimatlar igin fieldbus kullanici kilavuzuna bakiniz.
-1 = DI1(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI1'i start izni 2 sinyali olarak tanimlar.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 start izni 2 sinyali olarak tanimlar.
* Bkz. yukarida DI1(INV).

1610

ALARM GOSTER

Asagidaki alarmlarin gorulup gorilmedigini kontrol eder:
* 2001, Asiri akim alarmi

» 2002, Asiri gerilim alarmi

» 2003, Dusuk gerilim alarmi

» 2009, Cihaz asin sicaklik alarmi.

Daha fazla bilgi icin, bkz. bélim Alarm listeleri sayfa 261.
0 = HAYIR - Yukaridaki alarmlar gosterilmez.

1 = EVET - Yukaridaki tim alarmlar etkinlestirilir.

1611

PARAMETRE GORUN

Parametre gorinimund, yani hangi parametrelerin gosterildigini secer.

Not: Bu parametre sadece, opsiyonel FlashDrop cihazindan etkinlestirildiginde gorilebilir. FlashDrop, parametrelerin

guictin kesik oldugu suriculere hizli bir sekilde kopyalanmasi igin tasarlanmigtir. Parametre listesinin kolayca

Ozellestirilmesini saglar, 6rnegin segili parametreler gizlenebilir. Daha fazla bilgi almak igin bkz. MFDT-01 FlashDrop

Kullanim Kilavuzu (3AFE68591074 [ingilizce]).

FlashDrop parametre degerleri, parametre 9902'nin 31 (YUK FD SET) olarak ayarlanmasiyla etkinlestirilir.

0 = HAZIR DEGER - TUm uzun ve kisa parametre listeleri gosterilir.

1 = FLASHDROP - FlashDrop parametre listesi gosterilir. Kisa parametre listesini icermez. FlashDrop cihazi tarafindan
saklanan parametreler gorilebilir degildir.
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Grup 20: LIMITLER

Bu grup, motoru surerken izlenmesi gereken minimum ve maksimum limitleri
tanimlar - hiz, frekans, akim, moment, vb.

Kod |Ag|klama

2001 M.INIML.JM HI.2. Hiz 2001 degeri<0
1zin verilen minimum hizi (rpm) tanimlar. P 2002
+ Pozitif (veya sifir) minimum hiz degeri, biri pozitif ve biri negatif
iki aralik tanimlar. - . .
+ Negatif minimum hiz degeri bir hiz araligi tanimlar. 0 Izin verilen hiz araligi Zaman
» Bkz. sekil. i
P 2001
2002 |MAXIMUM Hiz Hiz 2001 degeri >0
izin verilen maksimum hizi (rpm) tanimlar. P 2002
izin verilen hiz arahig
P 2001
0 gaman
-(P 2001)
izin verilen hiz arahig
-(P 2002)

2003 [MAX AKIM
Suricu tarafindan motora verilen maksimum ¢ikis akimini (A) tanimlar.
2005 |ASIRI GER KONTRL

DC asiri gerilim kontroloriini agik veya kapali konuma ayarlar.

* YUlksek ataletli ykun hizli frenleme yapmasi DC bara geriliminin agiri gerilim kontrol sinirina ylikselmesine neden
olur. {DC geriliminin trip sinirini agsmasini dnlemek igin asiri gerilim kontroli otomatik olarak ¢ikis frekansini
artirarak frenleme momentini azaltir.

0 = PASIF - Kontroloru devre disi birakir.

1 = AKTIF - Kontrolori etkinlegtirir.

Not: Eger bir frenleme kiyicisi veya frenleme direnci sirlcuye baglanirsa, bu parametre deg@eri kiyicinin dogru
isletimini garantilemek igin 0’a (PASIF) ayarlanmaldir.

2006 [DUSUK GER KONTRL

DC algak gerilim kontrol cihazini agik veya kapall konuma ayarlar. Agik oldugunda:

» Eger DC bara gerilimi giris enerjisinin kaybolmasi nedeniyle duserse, dusuk gerilim kontrolérd DC bara gerilimini
disUk limitin Gzerinde tutmak igin motorun hizini azaltir.

» Motor hizi azaldiinda yikin ataleti motorun jeneratdr modunda calismasini saglar ve bu da suricinin DC

barasinin yuklenmesini saglayarak dusuk gerilim agmasini dnler.

» DC dusuk gerilim kontrol6ri santriflij veya fan gibi ylksek atalete sahip sistemler (izerinde enerji kesintilerinde

galismaya devam edebilme 6zeligini artirir.

0 = PASIF - Kontrol6rl devre disi birakir.

1 = AKTIF(ZAMAN) - Kontrolord, isletim icin 500 msn zaman sininyla etkinlestirir.

2 = AKTIF - Kontrolori isletim igin maksimum zaman siniri ile segilir kilar.
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Kod |Aciklama
2007 |MIN FREKANS Frekans 2007 degeri < 0
Surdcinln ¢ikis frekansinin minimum limitini tanimlar. P 2008

+ Pozitif veya sifir minimum frekans degeri, biri pozitif ve biri
negatif iki aralik tanimlar.

+ Negatif minimum frekans degeri bir hiz araligi tanimlar. Izin verilen frekans araligi Zaman

Bkz. sekil. 0
Not: MIN FREKANS<MAX FREKANS olmasini saglayin.
2008 [MAX FREKANS P 2007
Sirtcinln ¢ikis frekansinin maksimum limitini tanimlar.
Frekans 2007 degeri> 0
P 2008
izin verilen frekans aralig
P 2007 Zaman
-(P 2007? g

izin verilen frekans aralig

-(P 2008)

2013

MIN MOMENT SEC

iki minimum moment limiti (2015 MIN MOMENT 1 ve 2016 MIN MOMENT 2) arasindaki segimin kontroliinii tanimlar.
0 = MIN MOMENT 1 - 2015 MIN MOMENT 1'i kullanilan minimum limit olarak secer.
1 = D11 - Dijital giris DI1'i kullanilan minimum limiti segmek icin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde MIN MOMENT 2 degeri segilir.
« Dijital giris devre digi birakildiginda MIN MOMENT 1 degeri segilir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'y1 kullanilan minimum limiti segmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = HABERLESME - Komut Word 1’in 15 bitini kullanilan minimum limiti segmek igin denetim olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
» Komut Word, 0301 parametresidir.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i kullanilan minimum limiti segmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlegtirildiginde MIN MOMENT 1 degeri segilir.
« Dijital giris devre disi birakildiginda MIN MOMENT 2 degeri segilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6"y1 kullanilan minimum limiti segmek igin bir kontrol
olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).

2014

MAX MOMENT SEC

iki maksimum moment limiti (2017 MAX MOMENT 1 ve 2018 MAX MOMENT 2) arasindaki segimin kontroliinii tanimlar.
0 = MAX MOMENT 1 - 2017 MAX MOMENT 1'i kullanilan maksimum limit olarak seger.
1 =DI1 - Dijital girig DI1'i kullanilan maksimum limiti segmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlegtirildiginde MAX MOMENT 2 degeri segilir.
« Dijital giris devre digiI birakildiinda MAX MOMENT 1 degeri segilir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'y1 kullanilan maksimum limiti segmek igin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = HABERLESME - Komut Word 1’in 15 bitini kullanilan maksimum limiti segmek igin denetim olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
» Komut Word, 0301 parametresidir.
-1 = DI1(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI1'i kullanilan maksimum limiti se¢gmek icin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde MAX MOMENT 1 degeri segilir.
« Dijital giris devre disi birakildiginda MAX MOMENT 2 degeri segilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine g¢evrilmis dijital giris DI2...DI6y! kullanilan maksimum limiti segmek igin bir kontrol
olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).

2015

MIN MOMENT 1
Moment (%) icin birinci minimum limiti ayarlar. Bu deger motorun nominal momentinin bir yiizdesidir.

2016

MIN MOMENT 2

Moment (%) icin ikinci minimum limiti ayarlar. Bu deger motorun nominal momentinin bir ylizdesidir.
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Kod |Ag|klama
2017 |MAX MOMENT 1
Moment (%) i¢in birinci maksimum limiti ayarlar. Bu deger motorun nominal momentinin bir ylizdesidir.

MAX MOMENT 2
Moment (%) i¢in ikinci maksimum limiti ayarlar. Bu deger motorun nominal momentinin bir yiizdesidir.

2018
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Grup 21: START/STOP

Bu grup motorun nasil start ve stop ettigini tarif eder. ACS550 birkag start ve stop
modunu destekler.

Kod |Aciklama

2101 [START FONKSIYON

Motor start tipini secer. Gegerli secenekler, 9904 MOTOR KONTRL MOD parametresinin degerine baghdir.
1 = OTOMATIK - Otomatik baslatma modunu seger.

* Vektor kontrol modlari: Cogu durumda optimum baslatma yontemidir. Donen bir motoru start etmek icin sirtict
dogru cikis frekansini otomatik olarak sececektir.

* SKALER: FREK modu: Sifir frekanstan derhal baglama. Segim 8 = RAMPA ile aynidir.

2 = DC MIKNATIS - DC Miknatislama baglatma kipini seger.
Not: DC Miknatislama baglatma modu dénen bir motoru galistiramaz.
Not: Surici, motor miknatislama tamamlanmamis olsa bile 6nceden ayarlanmis miknatislama suresi (parametre

2103 DC MIKNATIS zAM) gectikten sonra baslatilir.

* Vektor kontrol modlari: Motoru, 2103 DC MIKNATIS ZAM parametresi tarafindan belirtilen sire iginde DC akimi
kullanarak miknatislar. Miknatislama suresinin tam ardindan normal kontrole birakilir. Bu segim en ylksek olasi
kirlma momenti garanti eder.

* SKALER: FREK modu: Motoru, 2103 DC MiKNATIS ZAM parametresi tarafindan belirtilen sire iginde DC akimi
kullanarak miknatislar. Miknatislama siiresinin tam ardindan normal kontrole birakilir.

3 = SKALER FLYST - Hizli start modunu secger.

* Vektor kontrol modlari: Uygulanamaz.

* SKALER: FREK modu: Dénen bir motoru baslatmak igin sirici dogru ¢ikis frekansini otomatik olarak segecektir -
motor zaten déniiyorsa ve sirlicl, akim frekansinda diizglin baslatilacaksa yararlidir.

» Cok motorlu sistemlerde kullanilamaz.

4 = ASIRI MOMENT - Otomatik moment ylkseltme modunu secer (sadece SKALER: FREK modu).

* Yiksek kalkis momentli uygulamalarda gerekli olabilir.

* Moment yiikseltme yalniz baslatmada uygulanir ve ¢ikis frekansi 20 Hz tzerine giktiginda veya referans
degerine esit oldugunda sonlanir.

* Baslangigta motor, parametre 2103 DC MIKNATIS zAM yoluyla DC akimi kullanarak belirlenen siire i¢erisinde
miknatislanir.

* Bkz. parametre 2110 ASIRi MOMENT.

5 = FLY+ASIR MOM - Hizli baslatma ve moment ylkseltme kiplerinin her ikisini de secger (sadece SKALER: FREK modu).

+ ik olarak hizli start gergeklestirilir ve motor miknatislanir. Eger hizin sifir oldugu tespit edildiyse, moment
ylkseltme gergeklestirilir.

8 = RAMPA - Sifir frekanstan hemen baslatma.

2102 [STOP FONKSIYON

Motor stop tipini seger.
1 = SERBEST - Durdurma ydntemi olarak motorun gliciinii kesmeyi seger. Motor serbest durus yapar.
2 = RAMPA - Hiz kesme rampasi kullanimini seger.
* Yavagslama rampasi, 2203 YAVASLAMA RAMP 1 veya 2206 YAVASLAMA RAMP 2 (hangisi aktifse) tarafindan
tanimlanir.

2103 |DC MIKNATIS ZAM

DC Miknatislama baslatma modu igin 6n-miknatislama siresini tanimlar.

» Start modunu se¢gmek igin parametre 21071’i kullanir.

» Start komutundan sonra surtici burada tanimlanan siire igerisinde motoru én-miknatislar ve sonra motoru start
eder.

« On-miknatislama siiresini tam motor miknatislamasina izin verecek yeterli uzunlukta ayarlar. Cok uzun bir siire
motoru asiri derecede Isitir.
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Kod

Aciklama

2104

DC TUTMA Motor DC tut
DC akiminin, frenleme veya DC Tutma i¢in kullanilip kullaniimayacagini hiz e utma

secer. | |
0 = SECILMEDI - DC akimi igletimini segilemez kilar. /7-
1 =DC TUTMA - DC Tutma fonksiyonunu etkinlestirir. Bkz. sekil. y >
* Parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 1 (VEKTOR: Hiz) olmasini gerektirir |
« Sinlis akim Gretimini durdurur ve hem referans hem de motor hizi 2105 Ref |
|

parametresinin degeri altina dustiiginde motora DC enjekte eder.
* Referans degeri, 2105 parametresi seviyesini astiginda, surtici normal
galismasina devam eder.
2 = DC FREN - Modulasyon durduktan sonra DC Enjeksiyon Frenleme'yi
etkinlestirir.
* Eger 2102 STOP FONKSIYON parametresi 1 (SERBEST) ise, start kaldirildiktan sonra fren uygulanir.
* Eger 2102 STOP FONKSIYON parametresi 2 (RAMPA) ise, rampadan sonra fren uygulanir.

DC tutma | __ ™ _
hiz

2105

DC TUTMA HizI
DC Tutma igin hizi ayarlar. Parametre 2104 DC TUTMA = 1 (DC TUTMA) olmasini gerektirir.

2106

DC AKIM REF
DC akim kontrol referansini, 9906 MOTOR NOM AKiM parametresinin bir ylizdesi olarak tanimlar.

2107

DC FREN ZAMANI
2104 parametresi 2 (DC FREN) ise, modilasyon durduktan sonra DC fren suresini tanimlar.

2108

START ENGELLEME

Start engelleme islevini agik veya kapali olarak ayarlar. Siriicu aktif olarak start edilmemisse ve galismiyorsa Start
engelleme fonksiyonu, asagidaki durumlarda bekleyen start komutunu yok sayar ve yeni bir start komutu gerekir:

* Hata resetlenir.

« Start komutu etkinken Calisma izni (parametre 1601) etkinlestirilir.

Mod, lokal kontrolden, harici kontrole geger.

Kontrol EXT1'den EXT2'ye geger

Kontrol EXT2'den EXT1'e geger

0 = OFF - Baslatmayi durdur islevini devre digi birakir.

1 = ON - Baslatmayi durdur islevini etkinlestirir.

2109

ACIL STOP SEGIMI

Acil stop komutunun kontroliinii tanimlar. Etkinlestirildigi zaman:
+ Acil stop komutu, acil stop rampasini (parametre 2208 ACIL YAV ZAMANI) kullanarak motoru yavaslatir.
» Sdrlcinin tekrar baslatilabilmesi igin harici stop komutu verilmesini ve acil stop komutunun kaldiriimasini
gerektirir.
0 = SEGILMEDI - Dijital girisler yoluyla Acil stop islevini devre disi birakir.
1 = DI1 - Dijital giris DI1'i Acil stop komutu icin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital girig etkinlestirildiginde bir Acil stop komutu génderir.
« Dijital giris devre disi birakildiginda Acil stop komutu kaldirilir.
2...6 = DI2...DI6 -Dijital girig DI2...DI6'y1 Acil stop komutu igin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
-1 = DI1(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI1'i Acil stop komutu igin bir kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris devre disi birakildiginda bir Acil stop komutu génderilir.
« Dijital giris etkinlestirildiginde Acil stop komutu kaldirilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 Acil stop komutu igin bir kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).

2110

MOM BOOST AKIM

Momentin yukseltiimesi sirasinda uygulanan maksimum akimi ayarlar.
* Bkz. parametre 2101 START FONKSIYON.
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Kod

Aciklama

2112

SIFIR HIZ GECIK

Sifir Hiz Gecikme fonksiyonu i¢in gecikmeyi tanimlar. Parametre degeri sifir olarak ayarlanirsa Sifir Hiz Gecikme
fonksiyonu devre disi birakilir.

Bu fonksiyon, sorunsuz ve hizli restart etmenin gerektigi uygulamalarda faydalidir. Suriicu, gecikme sirasinda
rotorun konumunu hassas bir sekilde takip eder.

Sifir Hiz Gecikmesi Yok Sifir Hiz Gecikmesi ile
Hiz Hiz

Hiz kontrol cihazi kapali:
Motor serbest durus yapar.

Hiz kontrol cihazi enerijili kalir.
Motor gercek 0 hiza dogru yavaslar.

\L Sifir hiz

Sifir hiz

t

< §.‘

Gecikme

Sifir hiz gecikmesi, 6rnegin, joglama fonksiyonu ya da mekanik fren ile birlikte kullanilabilir.
Sifir Hiz Gecikmesi Yok

Surucu bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar. Motorun gercek hizi dahili bir limitin (Sifir Hiz) altina
dustuginde, siriicl kontrol cihazi kapatilir. Sirici modilasyonu stop edilir ve motor durusa dogru ilerler.

Sifir Hiz Gecikmesi ile

Surlci bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar. Gergek motor hizi dahili bir limitin (Sifir Hiz) altina
distagunde, sifir hiz gecikme fonksiyonu aktiflesir. Gecikme sirasinda fonksiyonlar hiz kontroloriine gerilim saglar:
Surlci moddle edilir, motor miknatislanir ve siirlicti hizli bir restart igin hazirdir.

Not: Sifir hiz gecikmenin galismasi igin parametre 2102 STOP FONKSIYON 2 = RAMPA olmalidir.
0.0 = SECILMEDI - Sifir Hiz Gecikme fonksiyonunu devre disi birakir.

2113

START GECIKMESI

Start gecikmesini tanimlar. Start icin gerekli kosullari yerine getirildikten sonra surici, gecikme asilana kadar bekler
ve ardindan motoru baslatir. Start gecikmesi tim start modlari ile birlikte kullanilabilir.

« START GECIK. = sifir ise gecikme devre disi birakilir.

» Start gecikmesi sirasinda, alarm 2028 START GECIK. gosterilir.
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Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR

Bu grup hizlanmay! ve yavaslamayi denetleyen rampalari tanimlar. Siz bu rampalari
biri hizlanma, digeri yavaslama igin olacak sekilde bir es olarak tanimlayin. iki gift
rampa tanimlayabilir ve dijital giris kullanarak bu giftlerden birini veya digerini
secebilirsiniz.

Kod

Aciklama

2201

RAMPA 1/2 SEGIMI

Hizlanma/yavaglama rampalarinin segimi i¢in kontroll tanimlar.
» Rampalar giftler halinde, her biri hizlanma ve yavaslama igin olacak sekilde tanimlanmigtir.
» Rampa tanim parametreleri i¢in asagiya bakiniz.
0 = SECILMEDI - Segimi devre digl birakir ve ilk rampa gifti kullanilir.
1 = DI1 - Dijital giris DI1'i rampa cifti secimi kontrolu olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde rampa ¢ifti 2 segilir.
« Dijital giris devre disi birakildiginda rampa cifti 1 segilir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'yl rampa gifti se¢imi kontroli olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = HABERLESME - Komut Word 1'in 10. bitini rampa ¢ifti segimi kontrolu olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
* Komut Word, 0301 parametresidir.
-1 = DI1(INV) - DI1'i rampa cifti segimi kontroli olarak tanimlar.
« Dijital giris devre disi birakildiginda rampa cifti 2 segilir
« Dijital giris etkinlestirildiginde rampa cifti 1 segilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'yI rampa gifti secimi kontrolli olarak tanimlar.
* Bkz. DIT(INV).

2202

HIZLANMA RAMP 1 A .
A ) N maks *Dogrusal
Rampa ¢ifti 1 igin sifirdan maksimum frekansa hizlanma siresini ayarlar. Bkz. frek
sekildeki A.
» Gergek hizlanma siresi ayni zamanda 2204 RAMPA SEKLI 1 parametresine \
baghdir. ‘
» Bkz. 2008 MAX FREKANS. —> B (=0)

2203

YAVASLAMA RAMP 1

|
Rampa cifti 1 icin maksimumdan frekanstan sifira yavaslama suresini ayarlar. ‘
» Gergek yavaslama siresi ayni zamanda 2204 RAMPA SEKLI 1 parametresine |

bagldir. maks 4 S-egrisi|

+ Bkz. 2008 MAX FREKANS. frek o

»T

2204

RAMPA SEKLI 1
Rampa ¢ifti 1 i¢in hizlandirma/yavaslama rampasinin seklini secer. Bkz. sekildeki
B

» Maksimum frekansa ulasmak icin burada ek siire belirtimediyse, sekil bir rampa >l B -
seklinde tanimlanmigtir. Daha uzun bir sure egrinin her iki ucunda daha T
yumusak bir gegis saglar. Sekil bir s-egrisi bigimini alir. - A —»‘

* Ipucu: 1/5, rampa sekil siiresi ve rampa hizlanma siiresi arasinda uygun bir
iliskidir.

0.0 = LINEER - Rampa ¢ifti 1 i¢in dogrusal hizlanma/yavaglama rampalarini belirler.

0.1...1000.0 = S-CURVE - Rampa gifti 1 igin s-egrisi hizlanma/yavaslama
rampalarini belirler.

A = 2202 HiZLANMA RAMP 1
B = 2204 RAMPA SEKLI 1

2205

HIZLANMA RAMP 2

Rampa ¢ifti 2 igin sifirdan maksimum frekansa hizlanma siiresini ayarlar.

* Bkz. 2202 HiZLANMA RAMP 1.

* Ayrica joglama hizlanma siresi olarak kullanilir. Bkz. 1004 JOGGING SEG.

2206

YAVASLAMA RAMP 2

Rampa ¢ifti 2 icin maksimumdan frekanstan sifira yavaslama suresini ayarlar.
* Bkz. 2203 YAVASLAMA RAMP 1.

* Ayrica joglama yavaglama siresi olarak kullanilir. Bkz. 1004 JOGGING SEG.

2207

RAMPA SEKLI 2
Rampa ¢ifti 2 igin hizlandirma/yavaslama rampasinin seklini seger.

+ Bkz. 2204 RAMPA SEKLI 1.
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1356

Kod

Aciklama

2208

ACIL YAV ZAMANI

Acil stop i¢in yavaslama silresini maksimum frekanstan sifira ayarlar.
* Bkz. parametre 2109 ACIL STOP SEGIMI.
» Rampa dogrusaldir.

2209

RAMPA GIRIiSi 0

ve 2206 YAVASLAMA RAMP 2).

0 = SEGILMEDI - Segilmedi.

1 = D11 - Dijital girig DI1'i hizi 0'a zorlamak i¢in kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giriglerin etkinlestiriimesi, hizi sifira zorlar ve bunu ardindan hiz 0'da kalir.
« Dijital girisi devre digI birakmak: hiz kontroli normal isletime doner.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'y1 hizi 0'a zorlamak igin kontrol olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.

7 = HABERLESME - Komut Word 1’in 13 bitini hizi sifira zorlamak igin kontrol olarak tanimlar.
» Komut Word fieldbus haberlesme yoluyla saglanir.
» Komut Word, 0301 parametresidir.

-1 = DI1(INV) - Ters dijital giris DI1'i, hizi 0'a zorlamak igin kontrol olarak tanimlar.
« Dijital giris devre disi birakildiginda hiz 0’a zorlanir.
« Dijital girisi etkinlestirmek: hiz kontrolli normal igletime doner.

* Bkz. DI1(INV).

Kullanilan yavaslama rampasi ile hizi 0'a zorlamak igin kontrol tanimlar (bkz. parametreler 2203 YAVASLAMA RAMP 1

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 hizi 0'a zorlamak igin kontrol olarak tanimlar.
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Bu grup hiz kontrol igletimi igin kullanilan deg@igkenleri tanimlar.

Kod

Aciklama

2301

ORANSAL KAZANC

Hiz kontroli icin goreceli kazanci ayarlar.

* Yuksek degerler hizda salinim meydana
getirebilir.

» Sekilde, bir hata adimindan sonra (hata sabit
kalir) hiz kontrolorinin ¢ikisi
gosterilmektedir.

Not: Orantili artisi otomatik olarak ayarlamak
igin 2305 AUTOTUNE YAP parametresini
kullanabilirsiniz.

Kazang = K, = 1

T, = Entegral siresi = 0
o A Tp= Turev slresi =0
Hata degeri

|| Kontrol cihazi gikis:

Kontrol o
cihaz | e = Hata degeri

cikig = I
1

Ko e t

[
»

2302

ENTEGRAL ZAMANI

Hiz kontrolori igin entegral sUresini ayarlar.

» Entegral suresi, kontrolor ¢ikisinin, hata
degeri sabitken degisme oranini tanimlar.

» Daha kisa entegral suresi, surekli hatalarin
daha hizli olarak diizeltiimesini saglar.

» Entegral suresi gok kisa olursa denetim
kararsizlagir.

» Sekilde, bir hata adimindan sonra (hata sabit
kalir) hiz kontrol6rindn gikisi
gosterilmektedir.

Not: Entegral sureyi otomatik olarak ayarlamak
icin 2305 AUTOTUNE YAP parametresini
kullanabilirsiniz.

A Kontrol cihazi ¢ikisi

___________ Kazang = K = 1
T, = Entegral suresi > 0
Tp= Turev siresi =0

] e = Hata degeri

t

2303

TUREV ZAMANI
Hiz denetleyicisi i¢in tlrev suresini ayarlar.

Kazang = K, = 1

T, = Entegral suresi > 0

Tp= Turev slresi >0

Ts= Ornekleme siiresi = 2 msn

D¢ = Iki 6rnek arasi hata degerindeki degisim

» Turev islemi, kontrolii hata degeri deg@isimlerine karsi daha hassas yapar.
» Turev suresi ne kadar uzun olursa, degisim sirasinda hiz kontrol cihazi ¢ikigi o kadar ¢ok guglendirilir.
+ Eger turev siresi sifira ayarlanirsa, kontrol cihazi Pl kontrol cihazi, yoksa PID kontrol cihazi olarak ¢alisir.

Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi durumlarda hiz kontrol cihazi gikisini gosterir.

% A
s I iy Kontrol cihazi ¢ikigi
Kp e , 7 !
e - Hata degeri

,,,,,, A----r-p—m—_—_——_ == -
I :

Kp-e I . e = Hata degeri
| : /
! : >
———
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Kod

Aciklama

2304

HIZLANMA KOMPANZ

Hizlanma kompanzasyonu igin turev siresini ayarlar.

» Referansin bir tirevi, hiz kontrolériiniin ¢ikigina eklenirse hizlanma sirasinda olusan ataleti dengeler.

*+ 2303 TUREV ZAMANI tlretme igleyisinin prensibini tanimlar.

« Ipucu: Bu parametreyi motor ve siirilen makinenin mekanik zaman sabitlerinin toplaminin %50-100’0 arasinda
ayarlayin.

« Sekilde, yiksek atalete sahip bir yliik rampa boyunca hizlandirildiginda meydana gelen hiz tepkisi gosterilir.

* Hizlanma kompanzasyonu yok Hizlanma kompanzasyonu var
A

% %

- — — Hiz referansi
—— Gergek hiz

t t

*Not: Hizlanma kompanzasyonunu otomatik olarak ayarlamak igin 2305 AUTOTUNE YAP parametresini
kullanabilirsiniz.

2305

AUTOTUNE YAP

Hiz kontrol cihazinin otomatik ayarlamasini baslatir.

0 = OFF - Autotune hazirlama surecini devre digi birakir. (Autotune ayarlarinin isleyisini segilemez yapmaz.)
1 = ON - Hiz denetleyicisinin autotuning 6zelligini etkinlestirir. Otomatik olarak OFF konumuna geri déner.
Prosedir:

Not: Motor yiki baglanmahdir.
» Motoru nominal hiz de@erinin %20-40’si kadar olan sabit hizda ¢alistirin.
» Autotuning parametresini 2305’den ON konumuna getirin.
Sdrucu:
* Motoru hizlandirir.
* Oransal kazang, entegral suresi ve hizlanma kompanzasyonu igin degerleri hesaplar.
+ 2301, 2302 ve 2304 parametrelerini bu degerlere degistirir.
+» 2305'i OFF degerine resetler.
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Grup 24: MOMENT KONTROL

Bu grup moment kontrol igsleminde kullanilan degiskenleri tanimlar.

Kod |Ag.|klama

2401

MOM GIKIS SURESI
Moment referansi yukari rampa siresini tanimlar — Referansin sifirdan nominal motor momentine artmasi igin gegen
minimum slre.

2402

MOM DUSUS SURESI
Moment referansi asagi rampa suresini tanimlar — Referansin nominal motor momentinden sifira dismesi icin gegcen
minimum sre.
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Grup 25: KRITIK HIZLAR

Bu grup 6rnegin belirli hizlarda mekanik titresim sorunlari nedeniyle kaginiimasi
gereken (g kadar kritik hizi veya hiz araliklarini tanimlar.

Kod

Aciklama

2501

KRITIK HIZ SEGIM foutput
Kritik hiz iglevini acik veya kapali konumuna ayarlar. Kritik hiz A
islevi belirli hiz araliklarindan kaginir.
0 = OFF - Kritik hiz islevini devre disi birakir. 52 | _ _______
1 = ON - Kritik hiz iglevini etkinlestirir. 46
Ornek: Fan sisteminin kétii bigimde titresim olusturdugu o
hizlardan kaginmak igin: 23 | : :
+ Sorunlu hiz araliklarini belirleyin. Bunlarin 18...23 Hz ve 18 -
1 | |
| |
| |

46...52 Hz arasinda bulundugunu varsayin.
2501 KRITIK Hiz SEGIM = 1 olarak ayarlayin.

2502 KRITIK HiZ 1 ALT = 18 Hz olarak ayarlayin.

X e A — » frer (Hz)
» 2503 KRITIK Hiz 1 UST = 23 Hz olarak ayarlayin. fiL fIH f2L f2H

2504 KRITIK Hiz 2 ALT = 46 Hz olarak ayarlayin. 18 23 46 52
2505 KRITIK Hiz 2 UST = 52 Hz olarak ayarlayin.

2502

KRITIK HIZ 1 ALT

Kritik hiz araligi 1 i¢in minimum limiti ayarlar.

» Deger 2503 KRITIK Hiz 1 UST ile esit veya daha az olmalidir.

« Birimler rpm seklindedir, ancak 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 ise (SKALER: FREK), birimler Hz cinsinden olur.

2503

KRITIK HIZ 1 UST

Kritik hiz arahidi 1 i¢cin maksimum limiti ayarlar.

» Deger 2502 KRITIK Hiz 1 ALT ile esit veya daha buyik olmahdir.

» Birimler rpm seklindedir, ancak 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 ise (SKALER: FREK), birimler Hz cinsinden olur.

2504

KRITIK HIZ 2 ALT

Kritik hiz arahidi 2 igin minimum limiti ayarlar.
* Bkz. parametre 2502.

2505

KRITIK HIZ 2 UST

Kritik hiz aralidi 2 igin maksimum siniri ayarlar.
» Bkz. parametre 2503.

2506

KRITIK HIZ 3 ALT

Kritik hiz arahidi 3 icin minimum limiti ayarlar.
* Bkz. parametre 2502.

2507

KRITIK HIZ 3 UST

Kritik hiz aralidi 3 igin maksimum limiti ayarlar.
» Bkz. parametre 2503.
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Grup 26: MOTOR KONTROL

Bu grup motor kontrolu i¢in kullanilan degiskenleri tanimlar.

Kod [Aciklama

2601 |AKI OPTIMIZASYON
Gergek yike bagl olarak akinin buyukligund degistirir. Aki Optimizasyonu toplam ener;ji tiketimini ve guriltiyd
azaltabilir ve cogunlukla nominal ylk altinda ¢aligtirilan sdriiciler igin uygulanmalidir.

0 = OFF - Ozelligi devre digi birakir.
1 = ON - Ozelligi etkinlegtirir.

2602 |AKI FRENLEME Frenleme .
Yavaglama rampasini sinirlandirmak yerine gerekli moment (%) Hesplnm motr glici
oldugunda motordaki miknatislanma seviyesini artirarak %120 — Akl frenl Imad (1) 2,2 kW
daha hizli yavaslama saglar. Mekanik sistemin enerijisi 2 trenieme oimadan (2) 15 kW
motordaki akiyi artirarak motor iginde termal enerjiye (3) 37 kW
dondstardlr. 80 1- - (4) 75 kW
» Parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 1 (VEKTOR: Hiz) (5) 250 kW

veya 2 (VEKTOR: MOM) olmasini gerektirir. 40 -
0 = OFF - Ozelligi devre disi birakir.
1 = ON - Ozelligi etkinlestirir.
0 ' e ;
5 10 20 30 40 50
f (Hz)
%120 3 -
80 {-
40
0
5

2603 IR KOMP GER IR kompanzasyon
0 Hz icin kullanilan IR kompanzasyon gerilimini ayarlar.|* IR kompanzasyon etkinlestirildiginde motora digtik
« Parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: hizlarda fazladan gerilim destegi verir. IR

FREK) olmasini gerektirir. kompanzasyonu, 6rnegin yuksek kirilma momenti
« Asiri 1sinmay1 dnlemek igin IR kompanzasyonu gerektiren uygulamalarda kullanin.
olabildigince dusuk tutun. Motor
+ Tipik IR kompanzasyon degerleri sunlardir: A gerilim
380...480 V suriculer
Py (kW) 3 | 75|15 | 37 132 A = IR kompnz edilmis
IRcomp (V) | 18 | 15 | 12 8 3 | B = Kompnz edilmemis
P 2603
2604 |IR KOMP FREK | f (Hz)
IR kompanzasyonu 0 V oldugundaki (motor frekansinin B | >
0/ 'ai |
%'’si olarak) frekansi ayarlar. P 2604
2605 |U/F ORANI

Alan zayiflatma noktasi altindaki U/f (gerilim - frekans) orani igin form seger.

1 = LINEER - Sabit moment uygulamalari igin tercih edilir.
2 = KARESEL - Santrifiij pompa ve fan uygulamalar igin tercih edilir. (KARESEL ¢ogu isletim frekanslari i¢in daha

sessizdir.)
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Kod

Aciklama

2606

ANAHTARLAMA FREK

Sirucu igin anahtarlama frekansini ayarlar. Ayrica, bkz. parametre 2607 ANAH FREK KONT ve bolum Anahtarlama

frekansina gére nominal deger kaybi, sayfa 274.

» Daha ylUksek anahtarlama frekanslari daha az girulti anlamina gelir.

» 12 kHz anahtarlama frekansi, parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: FREK) oldugunda skaler kontrol
modunda kullanilabilir.

» Asagidaki tabloda, farkli siiriict tipleri icin anahtarlama frekanslarini gérebilirsiniz.

2607

1,2, 4 ve 8 kHz 12 kHz
208...240 V |TUm tipler Skaler kontrol modunda R1...R4 kasa tipleri
380...480 V |Tum tipler Skaler kontrol modunda R1...R4 kasa tipleri (ACS550-01-097A-4 haric)
500...600 V [Tim tipler Skaler kontrol modunda R2...R4 kasa tipleri
ANAH FREK KONT fow o
Eger ACS550 dahili sicakiigi belirli bir sicakligin iizerine i A '/ R1...R4 strlciler, bkz. par 2606
Ikarsa anahtarlama frekansi azaltilabilir. Bkz. sekil. -
%§Ietim kosullarina bagli olarak bu iglev m[]mk[]r?olan en 12 kHz | RS...R6 suriictler, bkz. par 2606
yiksek anahtarlama frekansina imkan tanir. Daha o
ylksek anahtarlama frekansi daha az isitsel griltiyle 8 kHz Strict
sonuglanir. sicaklik
0 = OFF - Fonksiyon devre disi birakilir. 4kHz--- ooy
1 = ON - Anahtarlama frekansi sekle gore sinirlanmistir. ' ' I _

80°C 90°C 100°C T

2608

KAYMA KOMP ORANI

Kaymanin kompanzasyonu i¢in kazanci ayarlar (% olarak).

 Bir sincap-kafes sargili motor yik altinda kayar. Motor momenti arttikga frekansi artirmak kaymaya karsi
kompanzasyon saglar.

« Parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: FREK) olmasini gerektirir.

0 - Kayma kompanzasyonu yok.

1...200 - Kayma kompanzasyonunu artirir. %100 timUyle kayma kompanzasyonu anlamina gelir.

2609

GURULTU AZALT

Bu parametre, anahtarlama frekansina rastgele bir bilesen ekler. Gir(lti azaltma, akustik motor sesini tek bir tonlu
frekansa vererek dusik tepe degerli gurilti yogunlugu olusturmak yerine bir dizi farkh frekanslara dagitir. Herhangi
bir bilesen ortalama 0 Hz degerine sahiptir. Parametre 2606 ANAHTARLAMA FREK ile anahtarlama frekansi grubuna
eklenir. E§er 2606 parametresi = 12 kHz ise bu parametrenin herhangi bir etkisi yoktur.

0 = PASIF
1 = AKTIF.
2619 [DC SABITLEYICI

DC gerilim dengeleyiciyi etkinlestirir veya devre disi birakir. DC dengeleyici, siirlicii DC barasinda motor yiiki veya
zayIf besleme sebekesi nedeniyle ortaya gikan olasi gerilim dalgalanmalarini 6nlemek igin skaler kontrol modunda
kullanilir. Gerilim dalgalanmasi durumunda siirtici, DC bara gerilimini ve bdylece yik moment salinimini
dengelemek icin frekans referansini ayarlar.

0 = PASIF - DC dengeleyiciyi devre digi birakir.

1 = AKTIF - DC dengeleyiciyi etkinlestirir.
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Grup 29: BAKIM TRIGGER

Bu grup kullanim seviyelerini ve tetikleme noktalarini igerir. Kullanim belirlenen
tetikleme noktasina eristiginde, kontrol paneli Gizerinde goérintilenen bir mesaj
bakim zamani geldigi sinyali verir.

Kod [Aciklama

2901 [SOGUT FAN TETIK

Sirtcinin sogutma fani sayaci igin tetikleme noktasini ayarlar.
» Deger parametre 2902 degeri ile karsilastirilr.
0,0 - Tetigi devre disi birakir.

2902 [SOGUT FAN GERGEK

Sdrlcunin sogutma fani sayaci igin gercek degeri tanimlar.

» Parametre 2901 sifir disinda bir degere ayarlandiginda sayac caligir.

» Sayacin gergek degeri parametre 2901 tarafindan belirlenen degeri astiginda, panelde bir bakim uyarisi
gOruntalenir.

0,0 - Parametreyi resetler.

2903 DONUS TETIK

Motorun toplam devir sayaci i¢in tetikleme noktasini ayarlar.
» Deger parametre 2904 degeri ile karsilastirilir.
0 - Tetigi devre digi birakir.

2904 IDONUS GERGEK

Motorun toplam devir sayaci i¢in gercek degeri tanimlar.

» Parametre 2903 sifir disinda bir dedere ayarlandiginda sayag caligir.

» Sayacin gercek degeri parametre 2903 tarafindan belirlenen degeri astiginda, panelde bir bakim uyarisi
goruntilenir.

0 - Parametreyi resetler.

2905 |GALIS SURE TETIK

Sirucundn galisma suresi sayaci igin tetikleme noktasini ayarlar.
» Deger parametre 2906 degeri ile karsilastirilir.

0,0 - Tetigi devre digl birakir.

2906 |CLS SURE GERGEK

Sirucundn galisma suresi sayaci igin gergek degeri tanimlar.

» Parametre 2905 sifir disinda bir degere ayarlandiginda sayag galisir.

» Sayacin gercek degeri parametre 2905 tarafindan belirlenen degeri astiginda, panelde bir bakim uyarisi
gOruntdlenir.

0.0 - Parametreyi resetler.

2907 |KUL MWh TETIK

Sirtcindn toplam gl tiketimi (megawatt saat) sayaci igin tetikleme noktasini ayarlar.
» Deger parametre 2908 degeri ile kargilastirihir.
0.0 - Tetigi devre disi birakir.

2908 |KUL MWh GERGCEK

Sdricundn toplam gug tiketimi (megawatt saat) sayaci icin tetikleme noktasini ayarlar.

» Parametre 2907 sifir disinda bir degere ayarlandiginda sayag caligir.

+ Sayacin gergek degeri parametre 2907 tarafindan belirlenen degeri astiginda, panelde bir bakim uyarisi
gOruntdlenir.

0.0 - Parametreyi resetler.
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Grup 30: HATA FONKSIYONLARI

Bu grup surucinun potansiyel hata olarak tanimasi gereken durumlari tanimlar ve
surlcunin hata tespit edildiyse nasil tepki vermesi gerektigini agiklar.

Kod |Aciklama

3001 |AI<MIN FONKSIYON
Eger analog giris (ai) sinyali hata limitleri altina diiserse ve ai
« aktif referans kaynagi (Grup 11: REF YERI SECIMI) olarak kullaniliyorsa
» Proses veya Harici PID kontroldrleri geri beslemesi veya set degeri kaynagi (Grup 40: PROSES PID SET 1, Grup
41: PROSES PID SET 2 veya Grup 42: HARICI / AYAR PID) olarak kullaniliyorsa ve ilgili PID kontrolérii aktifse
surlcu tepkisini tanimlar.
3021 AI1 HATA LIMIT ve 3022 AI2 HATA LIMIT hata limitlerini ayarlar.
0 = SEGILMEDI - Tepki yok
1 = HATA - Bir hata gorintuler (7, Al1 KAYIP veya 8, A2 KAYIP) ve sirlici durmaya baslar.
2 = SABIT Hiz 7 - Bir alarm géruntuler (2006, A1 KAYiP veya 2007, AI2 KAYiP) ve 1208 SABIT Hiz 7 parametresini
kullanarak hizi ayarlar.
3 = SON Hiz - Bir alarm gdrintuler (2006, A1 KAYiP veya 2007, AI2 KAYIP) ve en son isletim seviyesini kullanarak hizi
ayarlar. Bu deger son 10 saniye igindeki ortalama hiz degeridir.
UYARI! EGer SABIT Hiz 7 veya SON Hiz segtiyseniz, analog giris sinyali kayboldugunda devam eden igletimin
emniyetli oldugundan emin olun.

3002 |PANEL HAB HATASI

Sirtctndn kontrol paneli haberlesme hatasina verdigi tepkiyi tanimlar.

1 = HATA - Bir hata goriintiler (10, PANEL KAYiP) ve slirlici durmaya baglar.

2 = SABIT Hiz7 - Bir alarm goruntiler (2008, PANEL KAYiP) ve 1208 SABIT Hiz 7 parametresini kullanarak hizi ayarlar.

3 = SON Hiz - Bir alarm goérintuler (2008, PANEL KAYiP) en son isletim seviyesini kullanarak hizi ayarlar. Bu deger son
10 saniye igindeki ortalama hiz degeridir.

Not: iki harici kontrol konumundan biri aktif ve start, stop ve/veya yén kontrol paneli (izerinden oldugunda - 1001
HAR1 KOMUTLAR / 1002 HAR2 KOMUTLAR = 8 (PANEL) - siirlicli, son hiz veya parametre 1208 SABIT Hiz 7 degeri
yerine harici kontrol konumlarinin konfiglirasyonuna goére hiz/frekans referansini takip eder.

UYARI! Eger SABIT Hiz 7 veya SON Hiz segtiyseniz, kontrol paneli haberlesme kayboldugunda devam eden
isletimin emniyetli oldugundan emin olun.

3003 [HARICI HATA 1

Harici Hata 1 sinyal girisi ve surliciinin harici hataya tepkisini tanimlar.
0 = SECILMEDI - Dis hata sinyali kullaniimamistir.
1 = D11 - Dijital giris DI1'i harici hata girisi olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde bir hata gosterilir. Strticu hata goéruntiler (14, HARICI HATA1) ve suricu stop eder.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital girig DI2...DI6'y1 harici hata girigi olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i harici hata girisi olarak tanimlar.
« Dijital giris devre disi birakildiginda bir hata gosterilir. Strlict hata gorintiler (14, HARICI HATA1) ve sriicu stop
eder.
-2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine gevrilmis dijital girig DI2...DI6'y1 harici hata girigi olarak tanimlar.
* Bkz. yukarida DI1(INV).

3004 |HARICI HATA 2

Harici Hata 2 sinyal girisi ve surliicinun harici hataya tepkisini tanimlar.
* Bkz. parametre 3003.

3005 |MOTOR TERM KORU

Sirtctnin motorun asiri iIsinmasina kargi tepkisini tanimlar.

0 = SEGILMEDI - Yanit yok ve/veya motorun termik korumasi ayarlanmamis.

1 = HATA - Hesaplanan motor sicakligi 90 °C'’yi astiginda, bir alarm gorintiler (2010, MOT isisi). Hesaplanan motor
sicakhgi 110 °C'yi astiginda hata gorintuler (9, MOT ASIR SiC) ve suriicl stop eder.

2 = ALARM - Hesaplanan motor sicakligi 90 °C'’yi astiginda, bir alarm gérintuler (2010, MOT isisi).
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Kod |Agiklama

3006 |MOTOR TERM ZAMAN Motor yUku 4

Motorun 1s1 modeli igin motorun 1sil zaman sabitini ayarlar.
+ Bu motorun sabit yik ile son 1sinin %63'lne ulagsmasi igin

gereken suredir. t
* NEMA sinifi motorlarin gereksinimlerine uygun termik koruma | |

icin, su ipucundan faydalanin: MOTOR THERM TIME t6'nin 35 Sicakl artig | |

katidir ve t6 (saniye cinsinden) motor Ureticisi tarafindan %1001 - - - -~ e

belirlenen motorun nominal akiminin alti katinda gilivenle %631 - - — — _:

calisabilecegi suredir.
Sinif 10 agma egrisi icin 1s1l stire 350 sn., Sinif 20 agma egrisi
icin 700 sn. ve Sinif 30 agma egrisi i¢in ise 1050 sn.dir. P 3006

~

3007 |MOTOR YUK EGRISI 9906 MOTOR NOM AKIM

Motorun maksimum kabul edilir calisma yikini ayarlar. parametresine gore cikis
» Sabit akim, parametre 9906 MOTOR NOM AKIM degerinin % akimi

127'sini astiginda, varsayilan deger % 100 ile motor asiri yik 150 +
korumasi galigmaktadir.
Varsayilan asiri yiklenebilirlik, motor Ureticilerinin genellikle 30 °C

(86 °F) ortam sicakliginin ve 1000 m (3300 ft) yiiksekligin altinda izin [P 3007 100 = 4= - - - - - |
verdigi seviye ile aynidir. Ortam sicakligi 30 °C'yi (86 °F) astiginda % 127 |
veya kurulum yUksekligi 1000 m'nin (3300 ft) Gzerinde oldugunda, |p30pg 50 4 I

parametre 3007 degerini motor Ureticisinin énerisine gére dusurin. I
Ornek: Sabit koruma seviyesi motor nominal akiminin % 115 :
olmaliysa, parametre 3007 degerini % 91'e ayarlayin T
(= 115/127-% 100). P 3009
3008 [SIFIR HIZ YUKU
Sifir hizda, izin verilen maksimum akimi ayarlar.

* Deger 9906 MOTOR NOM AKiM parametresine bagldir.
3009 [KIRILMA NOK FREK
Motorun yik egrisi igin kirllma noktasi frekansini ayarlar.

Ornek: 3006 MOTOR TERM ZAMAN, 3007 MOTOR YUK EGRISI ve 3008 SiFiR Hiz YUKU parametreleri fabrikasyon
degerlerinde oldugunda, termik koruma agma sureleri.

A
3.5
3.0
25 lo = Cikig akimi
In = Nominal motor akimi
20 1 fo = Cikig frekansi
fark = Kirllma noktasi frekansi
1.5 1 A = Agma zamani
1.0 1
0.5 1
0
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Kod

Aciklama

3010

SIKISMA FONK
Bu parametre Sikisma fonksiyonunun iglevinin galistirilmasini tanimlar.
Bu koruma ancak stirlicii 3012 sikiSMA SURESI ile tanimlanan stire
boyunca sikisma bolgesinde calistiriliyorsa (bkz. sekil) etkinlestirilebilir.
“Kullanici Limiti”,Grup 20: LIMITLER iginde 2017 MAX MOMENT 1, 2018
MAX MOMENT 2, veya haberlesme girisindeki limit tarafindan tanimlanir.| Moment/
0 = SECILMEDI - Ani durus korumasi kullaniimamistir. Akim
1 = HATA - 3012 SiKiSMA SURESI ile ayarlanan stire sirasinda sirtict ani . /
durus bélgesinde galisiyorsa: ikisma bolgesi
« Sirtict durur. %95
* Bir hata gdstergesi gortntuilenir.
2 = ALARM - 3012 sikiSMA SURESI ile ayarlanan sure sirasinda suricu |
ani durus bolgesinde ¢alisiyorsa: I
* Bir alarm gostergesi gorintulenir. :
|
|

Kullanic
limit

* Sirtict, parametre 3012 SiKiSMA SURESI tarafindan ayarlanan
surenin yarisi boyunca ani sikisma bélgesi disinda bulundugunda
uyari kaybolur. P 3011

3011

SIKISMA FREK Sikisma frekansi

Bu parametre Sikisma fonksiyonu igin frekans degerini ayarlar. Bkz.
sekil.

3012

SIKISMA SURESI
Bu parametre Sikisma fonksiyonu icin zaman degerini ayarlar.

3017

TOPRAK HATASI

Sirucu eger motorda veya motorun kablolarinda bir toprak hatasi tespit ederse surticunin tepkisini tanimlar. Suric,
surticl galisiyorken veya galismiyorken toprak hatalarini izler. Ayrica bkz. parametre 3023 kablaj hatasi.

0 = PASIF - Toprak hatalari igin suriict yanit vermez.

Not: Toprak hatasinin devre digi birakilmasi garantiyi gegersiz kilabilir.

1 = AKTIF - Toprak hatalari hata 16'y1 (TOPRAK HATASI) goruntller ve (eder galisiyorsa) surlcu stop edilir.

3018

HAB HATA FONK
Eger fieldbus haberlesme yoksa, sirtictiniin tepkisini tanimlar.
0 = SECILMEDI - Tepki yok
1 = HATA - Hatayi gorintiler (28, SERI 1 HATA) ve suriict durmaya baslar.
2 = SABIT Hiz 7 - Alarmi gorintuler (2005, /0 coMMm) ve 1208 SABIT Hiz 7 parametresini kullanarak hizi ayarlar. Bu
"alarm hizi" fieldbus yeni bir referans degeri yazana kadar etkin kalir.
3 = SON Hiz - Alarmi gorintuler (2005, /0 coMM) ve son kullanim seviyesi ile hizi ayarlar. Bu deder son 10 saniye
icindeki ortalama hiz degeridir. Bu "alarm hiz1" fieldbus yeni bir referans degeri yazana kadar etkin kalir.
UYARI! Eger SABIT Hiz 7 veya SON Hiz segtiyseniz, fieldbus haberlesme kayboldugunda devam eden
isletimin emniyetli oldugundan emin olun.

3019

HAB HATA SURESI

3018 HAB HATA FONK ile kullanilan haberlesme hata suresini ayarlar.
» Fieldbus haberlesmedeki kisa kesintiler eger hab hata slresi dederinden az iseler hata olarak degderlendiriimezler.

3021

Al1 HATA LimiT

Analog giris 1 igin bir hata seviyesi belirler.
* Bkz. 3001 AI<MIN FONKSIYON.

3022

Al2 HATA LiMiT

Analog giris 2 i¢in bir hata seviyesi belirler.
» Bkz. 3001 AI<MIN FONKSIYON.

3023

KABLAJ HATASI

Sirtcu galismiyorken tespit edilen gapraz kablo baglantisi hatalari ve toprak hatalarina siricinin yanitini tanimlar:

Sirucu ¢calismiyorken asagidakileri izler:

» Suricu ¢ikisina uygun olmayan giris giict baglantilar (uygun olmayan baglanti tespit edilirse sirtcl, hata 35,
OUTPUT WIRING, gOruntuleyebilir).

+ Toprak hatalar (Bir toprak hatasinin tespit edilmesi durumunda siriici hata 16'y1 gériintiileyebilir, TOPRAK HATASI).
Ayrica bkz. parametre 3017 TOPRAK HATASI.

0 = PASIF - Yukaridaki izleme sonuglarindan higbirine surlci yanit vermez.

Not: Kablo hatasinin (TOPRAK HATASI) devre digi birakilmasi garantiyi gegersiz kilabilir.

1 = AKTIF - izleme sorun tespit ettiginde siiriicii hatalari gérintiiler.
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Kod |Agiklama
3024 |CB TEMP FAULT

Sdrtcundn kontrol kartinin asiri isinmasina karsi tepkisini tanimlar. OMIO kontrol kartli surticuler igin degildir.
0 = PASIF - Tepki yok.

1 = AKTIF - Hata gorintuler 37 (CB SICAKLIK) ve surucu durmaya baglar.
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Grup 31: OTOMATIK RESET

Bu grup otomatik reset igin kosullari tanimlar. Otomatik resetleme belirli bir hata
tespit edildikten sonra gergeklesir. Strtict ayarlanmis bir gecikme stiresi boyunca
bekler ve sonra otomatik olarak yeniden baglar. Belirli bir zaman periyodundaki
resetlemelerin sayisini sinirlandirabilir ve gesitli hatalar icin otomatik resetleme
ayarlayabilirsiniz.

Kod |Aciklama

3101 |OR TEKRAR SAYISI Ornek: Deneme siiresi iginde (i¢ hata
3102 OR TEKRAR PERYOD ile tanimlanan bir deneme araligi igerisinde izin [meydana gelmistir. Sonuncusu ancak
verilen otomatik resetlemelerin sayisini ayarlar. 3101 OR TEKRAR SAYisi degeri 3 veya lizeri

- Eger otomatik resetlemelerin sayisi bu siniri asarsa (deneme siiresi  [ise resetlenir.
icerisinde) surlcu ek otomatik resetlemeleri engeller ve stop

konumunda kalir. Deneme siresi
* Bu durumda, start igin kontrol panelinden veya 1604 HATA RESET SEC p < Zamn
tarafindan segilen bir kaynaktan resetleme gerektirir. X VIR, -
3102 |OR TEKRAR PERYOD .
. - L x = Otomatik resetleme
Resetlemelerin sayisini saymak ve sinirlandirmak igin kullanilan sireyi
ayarlar.

* Bkz. 3101 OR TEKRAR SAYisI.

3103

GECIKME SURESI

Hatanin tespiti ve srticlnun yeniden start denemesi arasindaki gecikme suresini ayarlar.
» EJer GECIKME SURESI= sifir ise, strlici hemen resetlenir.

3104

OR ASIRI AKIM
Asir akim fonksiyonu igin otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = PASIF - Otomatik resetlemeyi devre digi birakir.
1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
» Otomatik olarak hatayi (ASIRI AKiM) 3103 GECIKME SURESI tarafindan belirlenen gecikme sonrasinda resetler ve
sUriict normal galismasina devam eder.

3105

OR ASIRI GER
Asir gerilim fonksiyonu igin otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = PASIF - Otomatik resetlemeyi devre disi birakir.
1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlestirir.
» Otomatik olarak hatayi (DC ASIRI GER) 3103 GECIKME SURESI tarafindan belirlenen gecikme sonrasinda resetler ve
surlct normal galismasina devam eder.

3106

OR DUSUK GER
Dusuk gerilim fonksiyonu igin otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = PASIF - Otomatik resetlemeyi devre disi birakir.
1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlegtirir.
» Otomatik olarak hatay! (DC DUSUK GER) 3103 GECIKME SURESI tarafindan belirlenen gecikme sonrasinda resetler
ve surlcu normal ¢alismasina devam eder.

3107

OR AI<MIN

Analog giris minimum degerden dusuk oldugunda otomatik resetlemeyi ayarlar.

0 = PASIF - Otomatik resetlemeyi devre disi birakir.

1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlegtirir.

» Otomatik olarak hatayi (AI<MIN) 3103 GECIKME SURESI tarafindan belirlenen gecikme sonrasinda resetler ve
siriict normal galigmasina devam eder.

UYARI! Analog girig sinyali geri geldiginde, surtct uzun bir durustan sonra bile tekrar baglatilabilir.
Otomatik, uzun gecikmeli baglatmalarin yaralanmaya neden olmadigindan ve/veya ekipmana zarar
vermediginden emin olun.

3108

OR HARICI HATA
Harici hatalar fonksiyonu igin otomatik resetlemeyi ayarlar.
0 = PASIF - Otomatik resetlemeyi devre disi birakir.
1 = AKTIF - Otomatik resetlemeyi etkinlegtirir.
* Hatay! (HARICI HATA1 veya HARICI HATA2), 3103 GECIKME SURESI tarafindan belirlenen gecikme sonrasinda

otomatik olarak resetler ve siriicii normal galismasina devam eder.
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Grup 32: DENETIM

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Bu grup, Grup 01: CALISMA VERILERI arasindan (ig sinyale kadar denetimi
tanimlar. Eger parametre tanimlanmig bir limiti gecerse denetim belirli bir
parametreyi izler ve role ¢ikisina enerji verir. Roleyi tanimlamak ve sinyal ¢ok dusuk
veya ylUksek oldugunda roleyi etkinlestirip etkinlestirmedigini izlemek igin Grup 14:

ROLE CIKISLARI kullaniimalidir.

Kod

Aciklama

3201

DENETIM1 PAR

ilk denetlenen parametreyi seger.

« Bunun, Grup 01: CALISMA VERILERI dahilindeki bir

parametre olmasi gereklidir.

100 = SECILMEDI - Parametre segilmedi.

101...178 - 0101...0178 parametresini seger.

Eger denetlenen parametre limiti gegerse, bir role gikigi

enerjilendirir.

Bu grupta denetim limitleri tanimlanmigtir.

Réle gikislar Grup 14: ROLE CIKISLARI bélimiinde

tanimlanmistir (agiklama ayni zamanda hangi denetim

limitlerinin izlenip izlenmedigini belirler).

LO <HI

LO<HI oldugunda, réle gikiglarini kullanan galisma veri

denetimi.

* Durum A = Parametre 1401 ROLE Gikis 1 (veya 1402 ROLE
CIKIS 2, vb.) degeri DENETIM1 UST veya DENETIM2 UST
seklindedir. Denetlenen sinyal belirli bir limiti astiginda/
asarsa denetleme icgin kullanin. Denetlenen deger alt
sinirin altina dustigunde role enerjili kalir.

* Durum B = Parametre 1401 ROLE GiKis 1 (veya 1402 ROLE
CiKiS 2, vb.) degeri DENETIM1 ALT veya DENETIM2 ALT
seklindedir. Denetlenen sinyal belirli bir limitin altina
diserse/dustigunde denetleme igin kullanin. Denetlenen
deger Ust limitin Uzerine giktiginda role eneriili kalir.

LO > HI

LO>HI oldugunda, réle gikiglarini kullanan galisma veri
denetimi.

Alt limit (HI 3203) baslangicta aktif ve denetlenen parametre
Ust limitin (Lo 3202)uzerine ¢ikana dek aktif kalir ve bu limiti
aktif limit haline getirir. Bu limit, denetlenen parametre alt
limitin (H1 3203) altina diisene dek aktif kalir ve bu limiti aktif
hale getirir.

* Durum A = Parametre 1401 ROLE CiKig 1 (veya 1402 ROLE
CIKiS 2, vb.) dederi DENETIM1 UST veya DENETIM2 UST
seklindedir.Baglangigta rélenin enerjisi kesilir. Denetlenen
parametre aktif limit Uzerine ¢iktiginda enerjilendirir.

* Durum B = Parametre 1401 ROLE Gikis 1 (veya 1402 ROLE
CIKiS 2, vb.) dederi DENETIM1 ALT veya DENETIM2 ALT
seklindedir.Baslangigta role enerjilendirilir. Denetlenen
parametre aktif limit altina dustigiinde enerjisi kesilir.

LO <HI
Not: LO < HI durumu, normal histeresis gostergesidir.

Denetlenen parametrenin degeri

HI (3203)
LO (3202)

Olay A
Eneriji veriims (1) T
0

Olay B |
Eneriji veriims (1) T—‘ i—i—i—i i—
0

LO > HI
Not: LO>HI durumu, iki farkli denetim limiti bulunan
Ozel bir histeresis gostergesidir.

t

Denetlenen parametrenin degeri Aktif limit

Olay A I
Enerji verilmis -

v

|

Olay B
Enerji verilmis

M

v~

3202

DENETIM1 LiM ALT

ilk denetlenen parametre igin alt limiti ayarlar. Bkz. yukarida
3201 DENETIM1 PAR.

3203

DENETIM1 Lim UST

ilk denetlenen parametre igin Ust limiti ayarlar. Bkz. yukarida
3201 DENETIM1 PAR.

3204

DENETIM2 PAR

ikinci denetlenen parametreyi seger. Bkz. yukarida 3201 DENETIM1 PAR.

3205

DENETIM2 LiM ALT

ikinci denetlenen parametre igin alt limiti ayarlar. Bkz. yukarida 3204 DENETIM2 PAR.
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Kod

Aciklama

3206

DENETIM2 LiM UST
ikinci denetlenen parametre igin (st limiti ayarlar. Bkz. yukarida 3204 DENETIM2 PAR.

3207

DENETIM3 PAR
Uglincii denetlenen parametreyi seger. Bkz. yukarida 3201 DENETIM1 PAR.

3208

DENETIM3 LiM ALT
Uglincl denetlenen parametre icin alt limiti ayarlar. Bkz. yukarida 3207 DENETIM3 PAR.

3209

DENETIM3 Lim UST
Uglincl denetlenen parametre icin Ust limiti ayarlar. Bkz. yukarida 3207 DENETIM3 PAR.




150

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Grup 33: BILGI

Bu grup surucundn yarurlukteki programlari hakkindaki bilgilere erigim saglar:
surdmler ve test tarihi

Kod

Aciklama

3301

'YAZILIM VERSIYON
Sirtctndn yazihm surimund igerir.

3302

'YUKLEME VERSIYON
YUkleme paketinin stirimunu igerir.

3303

TEST TARIHI
Test tarihini (yy.ww) igerir.

3304

SURUCU TiPi
Suricinin akim ve gerilim degerini gosterir. Bigcim XXXYdir,
* XXX = Amper cinsinden sirtictiinin nominal akim degeri. Eger bulunuyorsa akimin degerinde “A” bir ondalik sayi
ifade eder. Ornegin, XXX = 8A8 nominal akim degerinin 8,8 A oldugunu gdsterir.
+ Y = Sdricunin gerilim degeri, burada Y =:
« 2,208...240 V degerini gosterir.
* 4, 380...480 V degerini gosterir.
* 6, 500...600 V degerini gosterir.

3305

PARAM. TABLOSU
Sirucitde kullanilan parametre tablosunun strimun igerir.
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Grup 34: PANEL AYARLARI
Bu grup, kontrol paneli Cikis modundayken kontrol paneli ekraninin (orta alan)
icerigini tanimlar.
Kod |Aciklama
3401 [SINYAL 1 PAR P 3404 P 3405
Kontrol Panelinde goriintilenen ilk parametreyi (numarayla) seger. | |
« Bu gruptaki agiklamalar kontrol panelin kontrol modundaki ekran LoC ‘ Y
igerigini tanimlar. P3401 (=137{—»49Y1 Hz

« Herhangi bir Grup 01: CALISMA VERILERI parametre numarasi
segilebilir.

» Asagidaki parametreleri kullanarak ekran degeri dlgeklendirilebilir,
kullanigl birimlere donusturdlebilir ve/veya bir gubuk grafik
seklinde goruntilenebilir.

P 3408 (=138)/
P 3415 (=139)

— 0.5 A
—10.7 %
YON 1 00:00 [ MENU _

» Bu sekil, bu gruptaki parametreler tarafindan yapilan segimleri '—8% |
tanimlar. P ===
+ Gorlntlleme icin sadece bir veya iki parametre segildiyse ve 3401 P 3404 0 . 4 A
SINYAL 1 PAR, 3408 SINYAL 2 PAR ve 3415 SINYAL 3 PAR 24 4 %
parametrelerinden bir veya ikisinin degeri 100'den (SEGILMEDI) —VoN 1 vl
farkliysa, goruntilenen her parametrenin degerine ek olarak YON 00:00 | MENU
numarasi ve adi gosterilir.
100 = SEGILMED!I - ilk parametre gésterimez.
101...178 - 0101...0178 parametresini goruntuler. Parametre mevcut
degilse, ekranda “n.a.” yazar.
3402 [SINYAL 1 MIN Ekran
ilk ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar. deger A
0102 Hiz (rpm cinsinden) gibi bir Grup 01: CALISMA VERILERI
parametresini motor tarafindan calistirilan bir konveyér hizina (ft/min) P3407 | — — — — — — ‘
donustirmek icin 3402, 3403, 3406 ve 3407 parametrelerini kullanin.
Bu tlr bir dénustirme islemi igin, sekildeki kaynak degerleri minimum ‘
ve maksimum motor hizidir ve ekrandaki degerler bunlara karsilik ‘
gelen minimum ve maksimum konveyér hizidir. Ekranda dogru P 3406-| — —
birimleri segmek icin parametre 3405’i kullanin. | \
Not: Birimleri secmek degerleri donustirmez. Parametre 3404 Gikis P3402 P 540?’;
1 DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak ayarlandiysa, parametre gegerli
degildir. Kaynak degeri
3403 [SINYAL 1 MAX
ilk ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar.
Not: Parametre 3404 CiKkiS 1 DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak
ayarlandiysa, parametre gegerli degildir.
3404 .C'IKIS 1DSP FORM, . 3404 degeri | Ekran Aralik
llk ekran parametresi igin ondalik sayl konumunu tanimlar. 0 3 30768 +30767
0...7 — Ondalik noktasinin yerini belirler. R
i . 9 o 1 +3,1 (Isaretli)
* Istenilen basamak sayisini ondalik sayinin sagina girin. J
« Pi (3,14159) sayisinin kullandidi bir 6rnek icin, bkz. tablo. 2 +3,14
8 = BARMETRE - Bir gubuk metre ekrani belirler. 3 + 3,142
9 = DIREKT - Ondalik nokta yeri ve 6l¢iim birimleri kaynak sinyaliyle 4 3 0...65535
aynidir. Céziinirlik (bu, ondalik nokta yerini gdsterir) ve dlgim 5 3,1 (Isaretsiz)
birimleri igin bolim Tim parametre listesi sayfa '87daki Grup 01: 6 314
CALISMA VERILERI parametre listesine bakin. = 3’142
8 Cubuk oOlgek gosterilir.
9 Ondalik nokta yeri ve
birimler, kaynak
sinyalininkilerle aynidir.
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Kod |Agiklama

3405 (CIKIS 1 BIRIM
ilk ekran parametresiyle kullanilan birimleri seger.
Not: Parametre 3404 CikiS 1 DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak ayarlandiysa, parametre gegerli degildir.

O=nounit 9=°C 18=MWs 27 =1t 36 =1l/sn 45 =Pa 54 = Ib/m 63 = Mrev
1=A 10 =1b ft 19 = m/sn 28=MGD 37 =l/dak 46 = GPS 55 = Ib/s 64 =d
2=V 11 =mA 20 =mdh 29 =inHg 38=lls 47 = gal/sn 56 = FPS 65 =inWC
3=Hz 12=mV 21=dm%s 30=FPM 39=mdsn 48= gal/m 57 =ft/sn 66 = m/dak
4=% 13 = kW 22 = bar 31=kb/sn 40=m%m 49 =galis 58 =inH,O 67 =Nm
5=sn 14=W 23 =kPa 32 =kHz 41 =kg/sn 50 = ft3/sn 59 = wg olark 68 = Km3h
6=s 15 =kWh 24 =GPM 33 =ohm 42 = kg/m 51 = ft3m 60 =ftwg

7 =rpm 16 = °F 25 =P8I 34 = ppm 43 = kg/s 52 = ft3/saat 61 = Ibsi

8 =kh 17 =hp 26 = CFM 35 = pps 44 = mbar 53 = Ib/sn 62 = msn

Asagidaki Uniteler, cubuk gértinum icin kullanighdir.
117 = %ref  119=%dev 121=%SP 123 =lout 125=Fout 127 =Vdc
118 = %act 120=%LD 122 =%FBK 124 =Vout 126 = Tout

3406 [CIKIS 1 MIN
ilk ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar.
Not: Parametre 3404 ¢iKiS 1 DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak ayarlandiysa, parametre gegerli degildir.

3407 |CIKIS 1 MAX
ilk ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar.
Not: Parametre 3404 CikiS 1 DSP FORM = 9 (DIREKT) olarak ayarlandiysa, parametre gegerli degildir.

3408 [SINYAL 2 PAR
Kontrol panelinde gorintilenen ikinci parametreyi (numarayla) seger. Bkz. parametre 3401.

3409 [SINYAL 2 MiN
ikinci ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3402.

3410 [SINYAL 2 MAX
ikinci ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3403.

3411 |CIKIS 2 DSP FORM
ikinci ekran parametresi igin ondalik sayi konumunu tanimlar. Bkz. parametre 3404.

3412 (CIKIS 2 BIRIM
ikinci ekran parametresiyle kullanilan birimleri seger. Bkz. parametre 3405.

3413 |CIKIS 2 MIN
ikinci ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3406.

3414 |CIKIS 2 MAX
ikinci ekran parametresi igin maksimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3407.

3415 [SINYAL 3 PAR
Kontrol panelde gériuntilenen Gglincl parametreyi (numarayla) seger. Bkz. parametre 3401.

3416 [SINYAL 3 MIN
U¢lncl ekran parametresi icin minimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3402.

3417 [SINYAL 3 MAX
Uglincli ekran parametresi icin maksimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3403.

3418 |CIKIS 3 DSP FORM
Uglincii ekran parametresi icin ondalik sayr konumunu tanimlar. Bkz. parametre 3404.

3419 |GIKIS 3 BIRIM
Uglincii ekran parametresiyle kullanilan birimleri seger. Bkz. parametre 3405.

3420 |GIKIS 3 MIN
Uglincii ekran parametresi igin minimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3406.
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Kod

Aciklama

3421

CIKIS 3 MAX
Uglincii ekran parametresi icin maksimum degeri tanimlar. Bkz. parametre 3407.
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Grup 35: MOTOR ISI1 OLGUMU

Bu grup bir sicaklik sensoru ile algilanan - motorun asiri iIsinmasi gibi belirli bir
potansiyel arizanin algilanmasini ve raporlanmasini tanimlar. Tipik baglantilar
asagida gosterilmistir.

Bir sensor

Ug sensor

Al

o : Al Y ,

Motor ) . s Motor L " |aGND
: —|AGND ' ‘
T T T
AO1
AO1

AGND

‘ AGND

UYARI! IEC 60664, elektrik yUkli parcalar ile iletken olmayan ya da iletken olan
ancak koruyucu topraga bagh olmayan elektrik donaniminin erigilebilir pargalarina
ait ylizey arasina ¢ift ya da desteklenmis yalitim gerektirir.

Bu gerekliligi yerine getirmek igin bir termistora (ve diger benzer komponentleri)
asagidaki alternatiflerden herhangi birini kullanarak stricinin kontrol terminallerine
baglayin:

+ Termistoru gifte desteklenmis yalitim ile motorun elektrik yUkli pargalarindan
ayirin.

» Sdrdcunun dijital ve analog giriglerine bagl tim devreleri koruyun. Elektrik
kontadina karsi koruyun ve temel yalitim (sdrtcuinun ana devresi ile ayni gerilim
seviyesinden degerlendirilir) ile algak gerilim devrelerinden yalitin.

* Yalniz harici bir termistor rélesi kullanin. Réle yalitiminin degeri, strticinin ana
devresi ile ayni gerilim seviyesinde olmalidir.

Asagidaki sekil, termistor rolesini ve dijital giris kullanan PTC sensori baglantilarini
gOsterir. Motorun ucunda kablo ekrani, 6érn. 3,3 nF’lik bir kondansator ile
topraklanmalidir. Eger bu miimkin degilse, ekrani baglantisiz bigimde birakin.

Termistor rolesi PTC sensorii
3501 SENSOR TIPI = 5 (THERM(0)) veya 6 (THERM(1)) 3501 SENSOR TIPI = 5 (THERM(0))
Termistor
rolesi Kontrol karti
. Kontrol karti
1 DI6
o B 1 +24VvDC ~— DI6

- ‘ L .+ |+24VDC
T X ‘
% Motor 3,3 nF @
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Diger hatalar icin veya bir model kullanarak motorun asiri 1Isinmasini tahmin etmek
igin bkz. Grup 30: HATA FONKSIYONLARI.

Kod

Aciklama

3501

SENSOR TiP
Kullanilan motor sicaklik sensériindn tipini belirler, PT100 (°C), PTC (ohm) veya termistor.

Bkz. parametreler 1501 AO1 ICERIK SEG ve 1507 AO2 ICERIK SEG.
0 = HIGBIRI
1 =1 x PT100 - Sensor konfiglirasyonunda bir PT 100 sensori kullanilir.
* AO1 veya AO2 analog ¢ikisi, sensOr Uzerinden sabit akimi besler.
» Motor sicakhgi arttikga, sensor Uzerindeki gerilim gibi sensor direnci de artar.
* Sicakhk 6lgme fonksiyonu, A1 veya AI2 analog girisi Uzerinden gerilimi okur ve santigrat dereceye gevirir.
2 =2 x PT100 - Sensor konfiglirasyonunda iki PT 100 sensoru kullanilir.
+ Isletim yukaridaki 1 x PT100 ile aynidir.
3 =3 x PT100 — Sensor konfiglirasyonunda t¢ PT100 sensora kullanihr.
+ isletim yukaridaki 1 x PT100 ile aynidir.
4 = PTC - Sensor konfigirasyonunda PTC kullanilir.
* Analog ¢ikig, sens0r Uzerinden sabit akim besler.
* Sensdr direnci, motor sicakligl PTC referans sicakligini (Tier)
astiginda, direncteki gerilim gibi keskin bir bicimde artar. Sicaklik
Olglim islevi, gerilimi analog giris A1 araciliiyla okur ve bunu ohm Asiri
degerine donusturdr.
+ Asagidaki tablo ve grafikte, tipik PTC sensor direnci, motor ¢alisma
sicakhginin bir fonksiyonu olarak gosterilmistir.

Sicaklik Direng
Normal < 1,5 kohm Normal
Asir > 4 kohm

5 = THERM(0) - Sensdr konfiglirasyonunda termistor kullanilir.

* Motorun termik korumasi, bir dijital giris Gzerinden aktif hale getirilir.
Dijital girise bir PTC sensor veya normalde kapali termistor rolesi o
baglayin. L T

« Dijital giris ‘0’ oldugunda motor agiri iIsinmigtir.

* Bkz. 154. sayfadaki baglanti sekli.

» Asagidaki tablo ve grafikte, 24 V ve dijital giris arasina baglanan PTC sensoriiniin direng gereksinimleri, motor
calisma sicakliginin bir fonksiyonu olarak gdsterilmistir.

Sicaklik Direnc
Normal < 3 kohm
Asir > 28 kohm

6 = THERM(1) - Sensor konfiglirasyonunda bir termistér kullanihr.
» Motorun termik korumasi, bir dijital giris Uzerinden aktif hale getirilir. Normalde agik termistor rélesini bir dijital
girigse baglayin.
« Dijital giris ‘1’ oldugunda motor agiri iIsinmigtir.
* Bkz. 154. sayfadaki baglanti sekli.

3502

GIRIS SEGIM

Sicaklik sensori igin kullanilan girisi tanimlar.
1=A11-PT100 ve PTC.

2 =AI2-PT100 ve PTC.

3...8 = di1...di6 - Termistor ve PTC

3503

ALARM LiMIT

Motor sicaklik 6lgiimi igin alarm limitini tanimlar.
» Bu limit Gzerindeki motor sicakliklarinda, suricu bir alarm (2010, MOTOR isisi) géruntler.

Dijital girise baglanmis termistorler veya PTC igin:
0 - devre disi
1 - aktif
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Kod |Aciklama

3504 |HATA LIMIT

Motor sicaklik dlguimu igin hata limitini tanimlar.

* Bu sinir tizerindeki motor sicakliklari i¢in suriict bir hata (9, MOT ASIR siC) g0sterir ve sirlcuyU durdurur.
Dijital girise baglanmis termistorler veya PTC igin:

0 - devre digl

1 - aktif

‘efesotomasyon.com
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Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON

Bu grup zamana bagh fonksiyonlarini tanimlar. Zamana bagl fonksiyonlar
asagidakileri igerir:

« dort tane gunlik start ve stop sureleri
+ dort tane haftalik start, stop ve ylkseltme sureleri
+ segili periyotlari bir araya getirmek icin dért zamanlayici.

Bir zamanlayici birden fazla zaman periyoduna baglanabilir ve bir zaman periyodu
birden fazla zamanlayici iginde yer alabilir.

Zaman Periyodu 1

3602 START ZAMANI 1
3603 STOP ZAMANI 1
3604 START GUNU 1
3605 sTOP GUNU 1

Zaman Peryodu 2

3606 START ZAMANI 2 Timer 1

3607 STOP ZAMANI 2 3626 ZAMAN FONK 1 SRC
3608 START GUNU 2

3609 sTOP GUNU 2 Timer 2

3627 ZAMAN FONK 2 SRC

Zaman Peryodu 3
3610 START ZAMANI 3 Timer 3

3611 STOP ZAMANI 3 3628 ZAMAN FONK 3 SRC
3612 START GUNU 3

3613 sTOP GUNU 3

Timer 4
3629 ZAMAN FONK 4 SRC

Zaman Periyodu 4

3614 START ZAMANI 4
3615 STOP ZAMANI 4
3616 START GUNU 4
3617 STOP GUNU 4

Booster

3622 BOOSTER SEG
3623 BOOSTER ZAMAN

Bir parametre yalniz tek bir zamanlayiciya baglanabilir.

1001 HAR1 KOMUTLAR
1002 HAR2 KOMUTLAR

3626 ZAMAN FONK 1 SRC 1102 EXT1/EXT2 SEL

1201 SABIT Hiz SECIMI
Timer 2 1401 ROLE CIKis 1...1403 ROLE GIKis 3
3627 ZAMAN FONK 2 SRC 1410 ROLE CIKiS 4...1412 ROLE CIKIS 6

(OREL-01 takihysa kullanilabilir.)
4027 PID1 PAR SET

4228 ACTIVATE

8126 TIMED AUTOCHNG

Timer 1

Kolay konfigirasyon igin Zamanlamali fonksiyon asistanini kullanabilirsiniz.
Asistanlar hakkinda daha fazla bilgi almak igin bkz. bélim Asistan modu, sayfa 53.
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Kod

Aciklama

3601

TIMER AKTIF

Zamanlayici etkinlestirme sinyali icin kaynak secer.

0 = SEGILMEDI - Zamana bagh fonksiyonlar devre digi birakilmigtir.

1 = D11 - Dijital giris DI1'i zamana bagli fonksiyonu etkinlestirme sinyali olarak tanimlar.
« Dijital giris, zamana bagli fonksiyonu saglamak igin aktiflestiriimelidir.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'y1 zamana bagli fonksiyonu etkinlestirme sinyali olarak tanimlar.

7 = AKTIF - Zamana bagli fonksiyonlar etkinlestirilmistir.

-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i zamana bagli fonksiyonu etkinlestirme sinyali olarak tanimlar.
« Bu dijital giris, zamana bagl fonksiyonu saglamak igin devre disi birakilmahdir.

* -2...-6 = DI2(INV)...DI6(INV) - Tersine gevrilmis dijital girisi DI2...DI6'y1 zamana bagl fonksiyonu etkinlestirme sinyali
olarak tanimlar.

3602

START ZAMANI 1
Gunllk start zamanini tanimlar. 20:30:00 :
» Zaman, 2 saniyelik adimlarda degistirilebilir. Zaman periyodu 2 ‘
« Parametre degeri 07:00:00 ise, zamanlayici saat 17:00:00 )
7:00'de etkinlestirilr 15:0000 Zaman periyodu4 | |
* Sekilde, farkl is glnlerindeki goklu zamanlayicilar s
gésterilmektedir. 13:00:00

12:00:00 Zaman periyodu 3 |:|

10:30:00

Zaman periyodu 1 ‘

09:00:00
00:00:00

Mon Tue Wed Thu Fri Sat Sun

3603

STOP ZAMANI 1
Guinlik stop zamanini tanimlar.
* Zaman, 2 saniyelik adimlarda degistirilebilir.
» Parametre degeri 09:00:00 ise, zamanlayici saat 9:00'da devre disi birakilir.

3604

START GUNU 1
Haftalik start giiniinG tanimlar.
1 = pazartesi...7 = pazar
» Parametre degeri 1 ise, bu durumda zamanlayici Pazartesi gece yarisindan (00:00:00) itibaren aktif olur.

3605

STOP GUNU 1
Haftalik stop giinini tanimlar.
1 = pazartesi...7 = pazar
» Parametre degeri 5 ise, zamanlayici 1 Cuma gece yarisinda (23:59:58) devre disi birakilir.

3606

START ZAMANI 2
Zamanlayici2 gunluk start zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3602

3607

STOP ZAMANI 2
timer2 gunlik durma zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3603

3608

START GUNU 2
timer2 haftalik start gintnd tanimlar.
* Bkz. parametre 3604

3609

STOP GUNU 2
timer2 haftalik stop giiniind tanimlar.
* Bkz. parametre 3605

3610

START ZAMANI 3
timer3 gunluk start zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3602

3611

STOP ZAMANI 3
timer3 gunluk stop zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3603
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Kod

Aciklama

3612

START GUNU 3
timer3 haftalik start guntnd tanimlar.
* Bkz. parametre 3604

3613

STOP GUNU 3
timer3 haftalik stop giniint tanimlar.
* Bkz. parametre 3605

3614

START ZAMANI 4
timer4 glnlik start zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3602

3615

STOP ZAMANI 4
Zamanlayici4 gunluk stop zamanini tanimlar.
* Bkz. parametre 3603

3616

START GUNU 4
timer4 haftalik start ginind tanimlar.
* Bkz. parametre 3604

3617

STOP GUNU 4
timer4 haftalik stop glininu tanimlar.
* Bkz. parametre 3605

3622

BOOSTER SEC

Siire saati sinyali igin kaynak seger.

0 = SECILMEDI - YUkseltme sinyali devre digl.

1 =DI1 - DI1'i yukseltme sinyali olarak tanimlar.

2...6 =DI2...DI6 - DI2...DI6'yI ylkseltme sinyali olarak tanimlar.

-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i yikseltme sinyali olarak tanimlar.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine ¢evrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 yukseltme sinyali olarak tanimlar.

3623

BOOSTER ZAMAN
Sire saatinin AGIK zamanini tanimlar. Sure saati segim sinyali

ile zaman baslatilir. EGer parametre degeri 01:30:00 ise, Booster aktif

yukseltme DI birakildiktan sonra 1 saat 30 dakika boyunca
aktiftir.

Aktivasyon DI

T L

1] !

' Siire saati zamani !

3626

ZAMAN FONK 1 SRC

Zamanlayici tarafindan kullanilan zaman periyotlari tanimlar.

0 = SEGILMEDI - Zaman periyotlari segilmedi.

1 =71 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 segili.

2 = T2 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 segili.

3 = T1+T2 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 2 segili.

4 = T3 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 3 segili.

5 = T1+T3 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 3 segili.

6 = T2+T3 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 ve 3 segili.

7 = T1+72+73 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2 ve 3 segili.

8 = T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 4 segili.

9 = T1+T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1 ve 4 segili.

10 = T2+T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 2 ve 4 segili.

11 = T1+v2+T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2 ve 4 segili.
12 = 713+T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 3 ve 4 segili.

13 = T1+T3+T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 3 ve 4 segili.
14 = T12+713+74 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 2, 3 ve 4 segili.
15 = T14T2+T3+T4 - Zamanlayicida Zaman Periyodu 1, 2, 3 ve 4 segili.
16 = BOOSTER - Zamanlayicida yukseltici segili.

17 = T1+B - Zamanlayicida Yikseltici ve Zaman Periyodu 1 segili.
18 = T2+B - Zamanlayicida YUkseltici ve Zaman Periyodu 2 segili.

19 = T1472+4B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 1 ve 2 segili.

20 = 13+B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 3 segili.
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Kod |Agiklama

21 = T1+73+B - Zamanlayicida Ykseltici ve Zaman Periyodu 1 ve 3 segili.

22 = T2+T3+B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 2 ve 3 segili.

23 = T1+72+T3+B - Zamanlayicida Yikseltici ve Zaman Periyodu 1, 2 ve 3 segili.
24 = T4+B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 4 segili.

25 = T1+T74+B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 1 ve 4 segili.

26 = T2+T4+B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 2 ve 4 segili.

27 = T1+T2+T4+B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 1, 2 ve 4 segili.
28 = T3+T4+B - Zamanlayicida Ykseltici ve Zaman Periyodu 3 ve 4 segili.

29 = T1+T3+T4+B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 1, 3 ve 4 segili.
30 = T2+73+T4+B - Zamanlayicida Yukseltici ve Zaman Periyodu 2, 3 ve 4 segcili.
31 = T1+2+3+4+B - Zamanlayicida Yikseltici ve Zaman Periyodu 1, 2, 3 ve 4 segili.

3627 ZAMAN FONK 2 SRC
* Bkz. parametre 3626
3628 ZAMAN FONK 3 SRC
* Bkz. parametre 3626

3629 ZAMAN FONK 4 SRC
* Bkz. parametre 3626
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Grup 37: KULLAN YUK EGRISI
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Bu grup, kullanici tarafindan ayarlanabilir yik egrilerinin denetimini tanimlar (motor
momenti bir frekans fonksiyonu olarak). Egri, bes nokta ile tanimlanir.

0 = SEGILMEDI - Denetim aktif degil.

1 = DUSUK YUK - Momentin duguk yUk egrisinin
altina dismesi igin denetim.

2 = ASIRI YUK - Momentin asir yuk egrisini agsmasi
icin denetim. P3705

3 = BOTH - Momentin dusuk yuk egrisi altina
dismesi veya asiri yik egrisini agsmasi igin
denetim. Y yoees ] P3708

izin verilen calisma alani

Kod |Aciklama

3701 |KUL.YUK EGRI MOD Motor momenti (%)
Kullanici tarafindan ayarlanabilir yiik egrileri igin A .
den.etlm quu. . ] Asiri yik alani :
Bu islevsellik, Grup 30: HATA FONKSIYONLARI ' !
icindeki dnceki diistik yiik denetiminin yerine p3M
gecer. Emiilasyon icin bkz. bolum Eski disiik yik P3712%5571% P3718
denetimi ile karsiliklilik, sayfa 162. P3714 P3717

Duguk yuk alani

P3704 P3707

—1 B
P3710 P3713 P3716
Cikis frekansi (Hz)

3702

KUL.YUK EGRI FON
YUk denetimi sirasinda istenen eylem.

1 = HATA - 3701 KUL. YUK EGRI MOD tarafindan tanimlanan kosul, 3703 KUL. YUK EGRI zAM tarafindan ayarlanan

streden daha uzun siire gegerli oldugunda bir hata olusturulur.

2 = ALARM - 3701 KUL. YUK EGRI MOD tarafindan tanimlanan kosul, 3703 KUL. YUK EGRI zAM tarafindan belirlenen

surenin yarisi kadar gegerli oldugunda bir alarm olusturulur.

3703

KUL.YUK EGRI ZAM

Hata olusturma igin zaman siniri tanimlar.
» Bu slrenin yarisi, alarm olusturma siniri olarak kullanilir.

3704

YUK FREKANSI 1

Ik yiik egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.
» 3707 YUK FREKANSI 2 degerinden klguk olmalidir.

3705

DUSUK YUK TORK1

ik distik yiik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
» 3706 YUKSEK YUK TORK1 deg@erinden kiguk olmalidir.

3706

YUKSEK YUK TORK1
ik asir yiik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.

3707

YUK FREKANSI 2

ikinci yiik egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.
» 3710 YUK FREKANSI 3 degerinden klguk olmalidir.

3708

DUSUK YUK TORK2

ikinci diigiik ylk egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
» 3709 YUKSEK YUK TORK2 deg@erinden kiguk olmalidir.

3709

YUKSEK YUK TORK2
ikinci asin yiik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.

3710

YUK FREKANSI 3

Uglincii yiik egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.
» 3713 YUK FREKANSI 4 degerinden klguk olmalidir.

3711

DUSUK YUK TORK3

Uclincii disiik yiik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
» 3712 YUKSEK YUK TORK3 deg@erinden kiguk olmalidir.

3712

YUKSEK YUK TORK3
Uglincii asin yik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
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Kod

Aciklama

3713

YUK FREKANSI 4

Dordinci yuk egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.
+ 3716 YUK FREKANSI 5 deg@erinden kuigik olmalidir.

3714

DUSUK YUK TORK4

Dordinci distk yik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
» 3715 YUKSEK YUK TORK4 degerinden kiguk olmalidir.

3715

YUKSEK YUK TORK4
Dordunci asin yik egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.

3716

YUK FREKANSI 5
Besinci yik egrisi tanimlama noktasinin frekans degerini tanimlar.

3717

DUSUK YUK TORK5

Besinci duguk yuk egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.
» 3718 YUKSEK YUK TORK5 degerinden kigik olmalidir.

3718

YUKSEK YUK TORK5
Besinci asir yuk egrisi tanimlama noktasinin moment degerini tanimlar.

Eski diiglik ylik denetimi ile kargiliklilik

Eski parametre 3015 DUSUK YUK EGRISI, sekilde gdsterilen segilebilir bes egri
saglamistir. Parametre ozellikleri agagida acgiklanan sekildedir.

» Eger yuk, parametre 3014 Tw

DUSUK YUK SURESI % L
(obsolete) tarafindan 5(30 )—“ Distik yik egri tirler! @
belirlenenden daha uzun %70
sure boyunca ayarlanan }
egdrinin altina digerse, 60 1 ! @
disik yiik korumasi ] : %50
etkinlestirilir. 40 | @ - @

« 1...3 egrileri 9907 MOTOR : = —— %30
NOM FREQ parametresi 20 | 1 -
tarafindan ayarlanan I \®
motor nominal frekans | l f
degerinde maksimum 0 I >
seviyesine ulasir. n 24 In

* Ty = motorun nominal momenti.
* fn = motorun nominal frekansi.

Eski bir diisuk yUk egrisi davranisinin emulasyonunu gélgeli situndaki gibi
parametrelerle yapmak isterseniz, yeni parametreleri agsagidaki iki tabloda bulunan
beyaz sutunlardaki gibi ayarlayin:

Eski parametreler Yeni parametreler

3013...3015 (obsolete)
parametreleri ile diisiik yiik 3013 3014 3701 3702 3703
denetimi UNDERLOAD | DUSUK YUK | KUL.YUK KUL.YUK KUL.YUK

FUNCTION SURESI EGRIMOD | EGRIFON | EGRIZAM
Diguk yuk islevselligi yok 0 - 0 - -
Dusuk yuk egrisi, olugturulan hata 1 t 1 1 t
Dusuk yuk egrisi, olusturulan alarm 2 t 1 2 2-t
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?)gf Yeni parametreler
3015 | (0| azos | U faros | T sz | S0 ara | SE | a7z
DggzK FREIfIANSi Dggll:K FREK2ANSi DgSEK FREI;ANSi Dggll:K FREl;ANSi DgS;K FREK5ANSi Dggll:K
EGRISI TORK1 TORK2 TORK3 TORK4 TORKS
(Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%) (Hz) (%)
EU | US EU | US EU | US EU | US EU | US
1 5 6 10 32 | 38 17 | 41| 50 23 50 | 60 30 |500({500( 30
2 5 6 20 31 | 37 30 | 42 | 50 | 40 50 | 60 50 |500|500( 50
3 5 6 30 31 | 37 43 | 42 | 50 57 50 | 60 70 |500({500( 70
4 5 6 10 73 | 88 17 98 | 117 | 23 |120|144| 30 |500|500| 30
© 5 6 20 71 | 86 30 99 |119| 40 |120|144| 50 |500|500| 50
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Grup 40: PROSES PID SET 1

Bu grup, PID (PID1) kontrolériyle birlikte kullanilan bir parametreler grubunu
tanimlar.

Normalde sadece bu gruptaki parametreler gereklidir.
PID kontroléri - Temel kurulum

PID kontrol modunda, strlcu referans sinyalini (set degeri) gercek bir sinyal (geri
besleme) ile karsilastirir ve srlcunin hizini iki sinyalle eslesecek sekilde otomatik
olarak ayarlar. Iki sinyal arasindaki fark hata degeridir.

Normalde, PID kontrol modu, motor devri basing, akis veya sicakliga baglh olarak
kontrol edilmesi gerektiginde kullanilir. Cogu durumda - ACS550'ye bagli tek bir
transduser sinyali oldugunda - sadece parametre grubu 40 gereklidir.

Asagida, parametre grubu 40"l kullanan set degeri/geri besleme sinyal akisinin
semasi verilmektedir.

Panel REF1 — | P1101
Panel REF 2 51106 REF1 |
10...17, _I— REF2
0, - .
Panel REF2 — {23500 PID Set degeri |20...21
-%500 19
Al—P4016 G40
Akim — PID1 PANEL
Morr&"’ept_ LOC/REM
NS segim
Ak.é'ZPA'O” P4014P4015 L oc
Moment —| LI PID Gergek Degeri | ReM
Glg—
Panel REF 1 —P1103 1102
DI 12 | |proal |
] I |P1105 [ |
Al — Hiz 5 ]
Comm REF 1 — 1EXT 2
Panel REF 2 —
27 P1106] =15
— Const
Al — Hiz
Comm REF 2 —
P1106
Panel REF2B4010]  PID Setdegeri 017, | [P1107
A2 P4012 21 p1108 [
Al2— —|P4013 19
Hab—
Dahili— G0
Al—P4016 PID1
Akim — PID1 Out
Moment— —|_
Ge— P4014[-|P4015
Ak.é':P“Oﬂj PID Gergek Degeri
Moment—
Glg—

Not: PID kontrolériini aktif hale getirmek ve kullanmak igin parametre 1106 degeri
19'a ayarlanmalidir.
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PID kontrolér - Gelismis
ACS550 iki ayri PID kontroldre sahiptir:
* Proses PID (PID1) ve
+ Harici PID (PID2)
Proses PID'de (PID1), 2 ayri parametre grubu bulunmaktadir:
* Proses PID (PID1) SET1, Grup 40: PROSES PID SET 1 bélimunde ve

* Proses PID (PID1) SET2 Grup 41: PROSES PID SET 2 bolimiinde
tanimlanmaktadir.

4027 parametresini kullanarak iki farkh setten birini secebilirsiniz.

Normalde iki farkli PID kontrol6r seti, motor yUkul bir durumdan digerine é6nemli
Olcide degisiyorsa kullanilir.

Grup 42: HARICI / AYAR PID'de tanimlanmis Harici PID'yi (PID2) iki farkh sekilde
kullanabilirsiniz:

* Ek PID kontrolér donanimi kullanmak yerine, ACS550 cikislarini damper veya
valf gibi alan araglarini kontrol etmek igin ayarlayabilirsiniz. Bu durumda,
parametre 4230'un deg@erini 0'a ayarlayin. (0, hazir degerdir.)

+ ACS550'nin hizini diizenlemek veya ayarlamak igin Harici PID'yi (PID2)
kullanabilirsiniz.

Kod

Aciklama

4001

KAZANG

PID kontrolériin kazancini tanimlar.
» Ayar araligi 0.1... 100 seklindedir.
» 0,1'de PID kontroldr ¢ikisi hata dederinin onda biri kadar degisiklige ugrar.
» 100'de PID kontrolor ¢ikisi hata deg@erinin ylz kati kadar degisiklige ugrar.

Sistemin cevap verebilme yetenegini ayarlamak i¢in oransal kazang ve entegral zaman degerlerini kullanin.
» Oransal kazang igin dusuk bir deger ve entegral zaman icin yuksek bir deger istikrarli calismayi saglar fakat yavas
bir karslilik verir.

Oransal Kazang degeri gok blylkse veya entegral zaman ¢ok kisa ise, sistem istikrarsiz olabilir.

Prosedur:

» Baslangi¢ igin asagdidakileri ayarlayin:

+ 4001 KAZANG = 0,1.
* 4002 ENTEGRAL SURE = 20 saniye.

» Sistemi baslatin ve istikrarli isletimi korurken set degerine hemen ulasip ulasmadigini gézlemleyin. Ulagsmazsa
gergek sinyal (ya da sirici hizi)sabit bir salinim yapana KAzANG (4001) degerini artirin. Bu salinima sebep olmak
icin sirlclye start ve stop yaptirmak gerekebilir.

+ Salinim durana kadar KAZANG (4001) degerini azaltin.

* KAZANG (4001) degerini yukaridaki deg@erin 0.4 ile 0.6 katina ayarlayin.

» Geriye besleme sinyali (ya da suricu hizi) sabit bir salinim yapana kadar ENTEGRAL SURE (4002) degerini azaltin.
Bu salinima sebep olmak igin siiriicliye start ve stop yaptirmak gerekebilir.

» Salinim durana kadar ENTEGRAL SURE (4002) degerini azaltin.

* ENTEGRAL SURE (4002) degerini yukaridaki degerin 1.15 ile 1.5 katina ayarlayin.

» Eger geri besleme sinyali ylksek frekansl gurdltl igeriyorsa, gurlltt sinyalden filtrelenene kadar parametre 1303
Al1 FILTRE veya 1306 AI2 FILTRE degerini ylUkseltin.
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Kod |Agiklama
4002 [ENTEGRAL SURE A
PID kontrolériin entegral suresini tanimlar. / A\‘
Entegral suresi, tanim olarak ¢ikisi hata degeri kadar artirmak igin B -
gerekli olan zamandir. D (P 4001 = 10)-|__L |
+ Hata degeri sabittir ve %100’dur. |
. Kazang:’L C(P4001=1) L]
+ 1 saniyelik entegral zamani, %100 degisimin 1 saniye icinde |
basarildigini gosterir. | t
0,0 = SEGILMEDI - Entegrali devre disi birakir (kontrolorin | >
parcasi). \' P 4002 —*,
0,1...3600,0 - Entegral siire (saniye). A=Hata
« Ayar prosediirii icin 4001’e bakiniz. B = Hata deger adimi
C = Kontrol cihazi ¢ikisi Kazang = 1
D = Kontrol cihazi ¢ikigi Kazang = 10
4003 |TUREV SURE Hata 4 islem hata degeri
PID kontrol6rin tlrev suresini tanimlar.
+ Hatanin tirevini PID kontrolériinin gikigina ekleyebilirsiniz. %100 |-- - - - - - - -
Tirev, hata deg@erinin degisim oranidir. Ornegin islem hata
degeri dogrusal olarak degisirse, turevi PID kontrol cihazi I
¢ikisina eklenen bir sabittir. |
+ Hata turevi 1 kutuplu filtreyle filtrelenir. Filtrenin zaman sabiti, I
4004 PID TUREV FILTRE parametresi tarafindan tanimlanir.
0,0...10,0 - Tirev siresi (saniye). I
%0 '
i t
PID cikisi "
\ Kontrol cihazi ¢ikisinin D K
Kazang )/ I
P 4001
t
<*— P 4003 —»
4004 [PID TUREV FILTRE
PID kontrol cihazi ¢ikiginin hata tiirev kismi igin filtre zaman sabitini tanimlar.
» PID kontrolor gikigina eklenmeden 6nce, hata tiirevi 1 kutuplu filtre ile filtrelenir.
« Filtreleme siresini artirmak hata turevini duzlestirir ve gurultuyu azaltir.
0,0...10,0 - Filtre zaman sabiti (saniye).
4005 |HATA DEG TERSLE
Geri besleme sinyali ve sirlicl hizi arasinda normal ya da tersine gevrilmis bir iligki secer.
0 = HAYIR - Normal, geri besleme sinyalinde azalma surtict hizini artinr. Hata = Ref - Fbk
1 = EVET - Tersine cevrilmis, geri besleme sinyalinde azalma siirlicti hizini azaltir. Hata = Fbk - Ref
4006 [BIRIMLER
PID kontrol cihazina ait gercek degerler icin birim seger. (PID1 parametreleri 0128, 0130 ve 0132).
» Mevcut Unitelerin listesi igin parametre 3405’e bakiniz.
4007 |BIRIM OLCEGI
¢ . . o o - 4007 degeri Girig Ekran
PID kontrol cihazina ait gergek degerlerde ondalik basamagin yerini
tanimlar. 0 00003 |3
+ Girigin sagindan sayarak ondalik basamagin yerini girin. 1 00031 3,1
+ Pi (3,14159) sayisinin kullandigi bir 6rnek igin, bkz. tablo. 2 00314 3,14
3 03142 (3,142
4 31416 |3,1416
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Kod |Aciklama

4008 %0 DEGERI o , Birimler (P4006)
PID kontrolériin gercek degerlerine (PID1 parametreleri 0128, Olgek (P4007) +9%1000.0
0130 ve 0132) uygulanan dlgeklendirmeyi tanimlar (bir sonraki Ak o

parametre ile).
» Birim ve 0Olcek, parametre 4006 ve 4007 ile tanimlanir. P 4009 -

4009

%100 DEGERI

PID kontrol cihazinin gergek degerlerine uygulanan
olceklendirmeyi tanimlar (6nceki parametre ile birlikte). P 4008 -
» Birim ve o6lcek, parametre 4006 ve 4007 ile tanimlanir.

-%1000,0 Dahili élgek (%)

4010

SET DEGERI SEGIM

PID kontrolori igin referans sinyal kaynagini tanimlar.
* PID regulatori baypas edildiginde parametrenin bir anlami yoktur (bkz. 8121 reg bypass kontr).

0 = PANEL - Kontrol paneli referans saglar.

1 = AI1 - Analog giris 1 referans saglar.

2 = AI2 - Analog giris 2 referans saglar.

8 = HABERLESME - Fieldbus, referans saglar.

9 = HAB+AI1 - Fieldbus ve analog giris 1 (Al1) birlesimini referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. asagidaki Analog giris
referans diizeltmesi.

10 = HAB*AI1 - Fieldbus ve analog giris 1 (AI1) birlesimini referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz. asagidaki Analog giris
referans diizeltmesi.

11 = DI3U,4D(RNC) - Motor potansiyometre kontrol gérevi yapan dijital girigler referans saglar.
* DI3 hizi artinir (U, “yukari” anlamina gelir).
* DI4 referansi azaltir (D, “asagl” anlamina gelir).
» 2205 HiZLANMA RAMP 2 parametresi referans sinyalinin degisim hizini denetler.
* R = Stop komutu referansi sifir degerine getirir.
* NC = Referans degeri kopyalanmamistir.

12 = DI3U,4D(NC) - Asagidakiler hari¢, yukaridaki DI3u, 4D(RNC) ile aynidir:
+ Stop komutu referans degerini resetlemez. Yeniden start sirasinda motor, secilen rampa oraninda saklanan

referans degerine hizlanma yapar.

13 = DI5U,6D(NC) - Asagdidakiler hari¢, yukaridaki DI3u, 4D(NC) ile aynidir:
* DI5 ve DI6 dijital giriglerini kullanir.

14 = AI1+AI2 - Analog giris 1 (AI1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz.
asagidaki Analog giris referans diizeltmesi.

15 = AI1*AI2 - Analog giris 1 (AI1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz.
asagidaki Analog giris referans diizeltmesi.

16 = AI1-AI2 - Analog giris 1 (AI1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz.
asagidaki Analog giris referans diizeltmesi.

17 = AI1/A12 - Analog giris 1 (A1) ve analog giris 2 (AI2) kombinasyonunu referans kaynagi olarak tanimlar. Bkz.
asagidaki Analog giris referans diizeltmesi.

19 = INTERNAL - Parametre 4011 kullanarak ayarlanan bir sabit deger seti referans saglar.

20 = PID2 GiKiS - PID kontrolor 2 ¢ikisini (parametre 0127 PID2 GiKiS) referans kaynagdi olarak tanimlar.
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Kod

Aciklama

Analog giris referansi diizeltme
9, 10, ve 14...17 parametre degerleri asagidaki tabloda bulunan formala kullanir.

Deger ayari Al referansinin hesaplanmasi
C+B C degeri + (B degeri - %50 referans degeri)
C+*B C degeri - (B degeri / %50 referans degeri)
C-B (C degeri + %50 referans degeri) — B degeri
C/B (C degeri - %50 referans degeri) / B degeri

Burada:

4
« C = Ana Referans degeri 120-
(9, 10 degerleri igin = haberlesme ve /17 ()

L

14...17 degerleri igin = A1) 100~
+ B = Duzeltme referansi

(9, 10 degerleri igin = Al1 ve 80 |- - - {\ - - - - - - - ————— -

14...17 degerleri igin = AI2).
Ornek: 60— -\ m s oo 9,14 (4)
Sekil 9, 10 ve 14...17 deger ayarlari igin referans
kaynak egrilerini gosterir, burada:
C = %25. 40— RS T T - 10, 15 (*)
P 4012 SET DEGERI MIN = 0.
P 4013 SET DEGERI MAX = 0. 20--------=~= ==
B yatay eksen boyunca degisir.

0 ! >
0 %100 B

4011

DAHILI SET DEGER

Proses referansi igin kullanilan sabit bir deger belirler.
« Birim ve 0Olgek, parametre 4006 ve 4007 ile tanimlanir.

4012

SET DEGERI MIiN

Referans sinyal kaynagi icin minimum degeri ayarlar.
* Bkz. parametre 4010.

4013

SET DEGERI MAX

Referans sinyal kaynagi igin maksimum degeri ayarlar.
* Bkz. parametre 4010.

4014

GERI BESLE SEGIM

PID kontrol cihazinin geri beslemesini (gergek sinyal) tanimlar.

+ Geri besleme sinyali olarak iki gercek degerin (ACT1 ve ACT2) birlesimini tanimlayabilirsiniz.
» Gergek deder 1 (ACT1) igin kaynagdi tanimlamak amaciyla parametre 4016’y1 kullanin.

» Gergek deger 2 (ACT2) igin kaynagdi tanimlamak amaciyla parametre 4017’yi kullanin.

1 =ACT1 - Gergek deger 1 (ACT1) geri besleme sinyali saglar.

2 = ACT1-ACT2 - ACT1 eksi ACT2 geri besleme sinyali saglar.

3 = ACT1+ACT2 - ACT1 arti ACT2 geri besleme sinyali saglar.

4 = ACT1*ACT2 - ACT1 garpl ACT2 geri besleme sinyali saglar.

5 = ACT1/ACT2 - ACT1 bdlU ACT2 geri besleme sinyali saglar.

6 = MIN(ACT1,2) - ACT1 ve ACT2 deg@erlerinden klguk olani geri besleme sinyali saglar.

7 = MIN(ACT1,2) - ACT1 ve ACT2 degerlerinden buyuk olani geri besleme sinyali saglar.

8 = SQRT(ACT1-2) - ACT1 eksi ACT2 degerinin karekoku geri besleme sinyali saglar.

9 = SQA1+SQA2 - ACT1 degerinin karekdkl arti ACT2 degerinin karekdkl geri besleme sinyali saglar.
10 = SQRT(ACT1) - ACT1 degerinin karekoki geri besleme sinyali saglar.

11 = comm FBK 1 - Sinyal 0158 PID HAB. DEGER1 geri besleme sinyali saglar.

12 = COMM FBK 2 - Sinyal 0159 PID HAB. DEGER2 geri besleme sinyali saglar.

13 = AVE(ACT1,2) - ACT1 ve ACT2 degerlerinin ortalamasi geri besleme sinyali saglar.

4015

GERI BESLE GARP

Parametre 4014 tarafindan tanimlanan PID geri besleme degeri FBK icin ek ¢carpan tanimlar.

» Cogunlukla akisin basing farkindan hesaplandigi uygulamalarda kullanilir.

0,000 = SEGILMEDI - Parametrenin etkisi yok (Carpan olarak 1,000 kullanilir).

-32.768...32.767 - 4014 GERI BESLE SEGIM parametresi tarafindan tanimlanan sinyale uygulanan ¢arpan.

Ornek: FBK = Multiplier ¥ JA1-A2




ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu 169

Kod |Aciklama

4016 |GERGEK 1 GIRIS

Gercek deger 1 (ACT1) igin kaynak tanimlar. Ayni zamanda bkz. parametre 4018 ACT1 MINIMUM.
1 = A1 - ACT1 igin analog giris 1'i kullanir.

2 = AI2 - ACT1 icin analog giris 2'i kullanir.

3 = AKIM - ACT1 i¢in akimi kullanir.

4 = MOMENT - ACT1 igin momenti kullanir.

5 = GUG - ACT1 igin gucu kullanir.

6 = COMM ACT 1 - ACT1 igin sinyal 0158 PID HAB. DEGER1 degerini kullanir.

7 = COMM ACT 2 - ACT1 igin sinyal 0159 PID HAB. DEGER2 degerini kullanir.

4017 |GERGEK 2 GIRIS

Gercek deger 2 (ACT2) igin kaynak tanimlar. Ayni zamanda bkz. parametre 4020 ACT2 MINIMUM.
1 = A1 - ACT2 igin analog giris 1'i kullanir.

2 = A2 - ACT2 icin analog giris 2'yi kullanir.

3 = AKIM - ACT2 i¢in akimi kullanir.

4 = MOMENT - ACTZ2 igin momenti kullanir.

5 = GUG - ACT2 igin gucu kullanir.

6 = COMM ACT 1 - ACT2 igin sinyal 0158 PID HAB. DEGER1 degerini kullanir.

7 = COMM ACT 2 - ACT2 igin sinyal 0159 PID HAB. DEGER2 degerini kullanir.

4018 |GERCEK 1 MIN

ACT1 icin minimum degeri ayarlar.

» Kullanilan kaynak sinyali, gercek deger ACT1 (parametre 4016
ACT1 INPUT tarafindan tanimlanir) olarak dlgeklendirir. Parametre
4016 degerleri 6 (COMM ACT 1) ve 7 (COMM ACT 2) igin
Olgeklendirme yapilmaz.

ACT1 (%)) A
P 4019

Par 4016 Kaynak Kaynak min. Kaynak maks. P 4018 I
1 Analog giris 1 [1301 MINIMUM AI1 | 1302 MAXIMUM Al1 Kaynalk min. Kaynak maks.
2 Analog giris 2 {1304 MINIMUM AI2 |1305 MAXIMUM AI2 Kaynak sinyall
3 Akim 0 2 - nominal akim
4 Moment -2 - nominl moment{2 - nominl moment
ACT1 (%
5 Glg -2 - nominal gi¢ |2 - nominal gug¢ (%)A B

P 4018 1
» Bkz. sekil: A = Normal; B = Tersine gevirme (ACT1 MINIMUM >

ACT1 MAXIMUM)
GERGCEK 1 MAX
act1 i¢in maksimum degeri ayarlar.
* Bkz. 4018 ACT1 MINIMUM.
GERGEK 2 MIN
act2 icin minimum degeri ayarlar.
» Bkz. 4018 ACT1 MINIMUM.
GERGCEK 2 MAX

act2 igin maksimum degeri ayarlar.
» Bkz. 4018 ACT1 MINIMUM.

4019

P 4019+

4020

|
Kaynak min. Kaynadk maks.
Kaynak sinyali

4021

4022 [UYKU MODU SEGIM

PID uyku modu igin kontroll tanimlar.
0 = SEGILMEDI - PID uyku kontrol fonksiyonunu devre digi birakir.
1 = D11 - Dijital giris DI1'i PID uyku fonksiyonu kontrolu olarak tanimlar.
« Dijital giris aktiflestirildiginde surticu etkinlestirilir.
« Dijital girigin devre digi birakilmasi PID kontroltni ilk durumuna getirir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'y1 PID uyku fonksiyonu kontrolii olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = INTERNAL - Cikis rpm/frekansini, proses referansini ve proses gergek degerini PID uyku fonksiyonu igin kontrol
olarak tanimlar. Bkz. 4025 UYANMA SAPMASI ve 4023 PID UYKU SEVIYE parametreleri.
-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i PID uyku fonksiyonu kontroli olarak tanimlar.
« Dijital giris devre disi birakildiginda uyku fonksiyonu etkinlestirilir.
« Dijital giris aktiflestirildiginde PID kontroli ilk durumuna getirilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 PID uyku fonksiyonu kontroli olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).
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Kod

Aciklama

4023

PID UYKU SEVIYE

PID uyku fonksiyonunu etkinlestiren motor hizini / frekansini
ayarlar - bunun altindaki bir motor hizi / frekansi en az 4024 pid
uyku gecikme suresi boyunca PID uyku fonksiyonunu etkinlestirir
(surtictyl durdurarak).

» 4022 =7 (INTERNAL) olmasini gerektirir.

» Bkz sekil: A = PID ¢ikis seviyesi; B = PID proses geri besleme.

4024

PID UYKU GECIKME

PID uyku fonksiyonu igin zaman gecikmesini ayarlar - 4023 PID
UYKU SEVIYE altindaki motor hizi / frekansi en azindan bu siire
boyunca PID uyku fonksiyonunu etkinlestirir (strtictyt
durdurarak).

» Bkz. yukarida 4023 PID UYKU SEVIYE.

4025

UYANMA SAPMASI

Uyanma sapmasini tanimlar - en az 4026 UYANMA GECIKME zaman

suresi igin gergceklesen bu degerden daha buytik bir set degerinden

meydana gelen sapma PID kontrolérini bastan baglatir.

* 4006 ve 4007 parametreleri birimleri ve dlgegdi tanimlar.

* Parametre 4005 =0,
Uyanma seviyesi = Set Degeri - Uyanma sapmasi.

» Parametre 4005 =1,
Uyanma seviyesi = Set Degeri + Uyanma sapmasi.

» Uyanma seviyesi set degeri lzerinde veya altinda olabilir.

Bkz. sekiller:

» C = Parametre 4005 = 1 iken uyanma seviyesi

» D = Parametre 4005 = 0 iken uyanma seviyesi

» E = Geri besleme uyanma seviyesinin Ustlindedir ve 4026
UYANMA GECIKME degerinden daha uzun strer - PID fonksiyonu
uyanir.

» F = Geri besleme, uyanma seviyesinin altindadir ve 4026
UYANMA GECIKME deg@erinden daha uzun surer - PID fonksiyonu
uyanir.

4026

UYANMA GECIKME

Uyanma gecikmesini tanimlar — En az bu slre boyunca, 4025
UYANMA SAPMASI deg@erinden buyik bir set degerinden meydana
gelen sapma PID kontrolérini bastan baslatir.

P 4023

Set dege!

Set degeri
;P 4025

P 4025

-1 Set deger

P 4025

b t<P4024 A
e

t> P 4024 \
B R

L2

~ P 4026
F
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Kod |Aciklama

4027 |PID1 PAR SET

Proses PID (PID1) PID set 1 ve PID set 2 olmak Uzere farkh iki parametre setine sahiptir.
* PID set 1, 4001...4026 parametrelerini kullanir.
* PID set 2, 4101...4126 parametrelerini kullanir.

PID1 PAR SET hangi setin segcildigini tanimlar.

0 =SET 1-PID Set 1 (4001...4026 parametreleri) aktiftir.

1 = DI1 - Dijital giris DI1'i PID Set segimi kontrolu olarak tanimlar.

« Dijital girig aktiflestirildiginde PID Grubu 2 segilir.
« Dijital giris devre disi birakildiginda PID Grubu 1 segilir.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'y1 PID Set segimi kontroll olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.

7 =SET 2 - PID Set 2 (4101...4126 parametreleri) aktiftir.

8...11 = ZAMAN FONK 1...4 - Zamanlamali fonksiyonu PID Set segimi igin kontrol olarak tanimlar (Zamanlamali
fonksiyon devre digi = PID Set 1; Zamanlamali fonksiyon aktif = PID Set 2)

* Bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.

12 = 2-ZONE MIN - Surlcl, set degeri 1 ve geri besleme 1 ve ayrica set degeri 2 ve geri besleme 2 arasindaki farki
hesaplar. Suriicu, farkin daha buylk oldugu bdélgeyi kontrol eder (ve seti seger).

* Pozitif fark (geri beslemeden daha buyik bir set dederi) her zaman negatif farktan biyuktur. Bu, geri besleme
degerlerini set degerinde veya bu degerin tzerinde tutar.

+ Kontroldr, baska bir bolgenin geri beslemesi set dederine daha yakinsa, set degeri lizerindeki geri besleme
durumuna tepki vermez.

13 = 2-ZONE MAX - Siirlicl, set degeri 1 ve geri besleme 1 ve ayrica set degeri 2 ve geri besleme 2 arasindaki farki
hesaplar. Sirtcu, farkin daha kiiglk oldugu bélgeyi kontrol eder (ve seti seger).

* Negatif fark (geri beslemeden daha kiiglk bir set degeri) her zaman pozitif farktan kiigiktur. Bu, geri besleme
degerlerini set dederinde veya bu degerin altinda tutar.

« Kontrolor, baska bir bolgenin geri beslemesi set degerine daha yakinsa, set degeri altindaki geri besleme
durumuna tepki vermez.

14 = 2-ZONE AVE - SirucU, set deg@eri 1 ve geri besleme 1 ve ayrica set degeri 2 ve geri besleme 2 arasindaki farki
hesaplar. Ayrica, sapmalarin ortalamasini hesaplar ve bunu, bélge 1'i kontrol etmek igin kullanir. Bu nedenle, bir
geri besleme set degerinin Uzerinde, dideri ise set dederinin oldukga altinda tutulur.

-1 = DI1(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI1'i PID Set secimi kontroll olarak tanimlar.

« Dijital giris etkinlestirildiginde PID Set 1 segilir.

« Dijital giris devre disi birakildiginda PID Set 2 segilir.

-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 PID Set segimi kontroll olarak tanimlar.

* Bkz. DI1(INV).
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Grup 41: PROSES PID SET 2

Bu grubun parametreleri PID parametresi set 2'ye aittir. 4101...4126
parametrelerinin calisma mantigi, set 1 4001...4026 parametreleriyle benzerdir.

PID parametre grubu 2, 4027 PID1 PAR SET parametresi tarafindan segilebilir.

Kod [Agiklama
4101 |Bkz. 4001 ...4026

4126
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Grup 42: HARICI / AYAR PID

Bu grup, Harici / Trimleme PID igin kullanilan ikinci PID kontrol6rtiniin (PID2)
parametrelerini tanimlar.

4201...4221 galisma mantig1 Proses PID grup 1 (PID1) 4001...4021 parametrelerine
benzemektedir.

Kod [Aciklama
4201 |Bkz. 4001 ...4021

4221
4228 [HAR PID AKTIF ET
Harici PID fonksiyonu etkinlestirmek igin kaynak tanimlar.
+ 4230 TRIM MOD = 0 (SEGILMEDI) olmasini gerektirir.
0 = SEGILMEDI - Harici PID kontroliinii devre digi birakir.
1 = D11 - Dijital girig DI1'i harici PID kontrolUnl etkinlestirme kontrol olarak tanimlar.
« Dijital girig etkinlegtirildiginde harici PID kontrol yeri etkinlegtirilir.
« Dijital giris devre disi birakildiginda harici PID kontrolu devre disi kalir.
2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'y1 harici PID kontroliinu etkinlestirme kontroli olarak tanimlar.
* Bkz. DI1.
7 = DRIVE RUN - Start komutunu harici PID kontrolini etkinlestirme kontrol(i olarak tanimlar.
« Start komutu etkinlestirildiginde (strticu galisiyordur) harici PID kontrolU etkinlestirilir.
8 = ON - Agma komutunu harici PID kontrollini etkinlestirme kontroll olarak tanimlar.
« Sirtict enerjilendiginde harici PID kontrolu etkinlesir.
9...12 = ZAMAN FONK 1...4 - Zamanlamali fonksiyonu, harici PID kontroliinu etkinlestirme kontroll olarak tanimlar
(Zamanlamali fonksiyon aktifse harici PID kontroli etkinlestirilir).
* Bkz. Grup 36: ZAMANSAL FONKSIYON.
-1 =DI1(INV) - Tersine g¢evrilmis dijital giris DI1'i harici PID kontroliini etkinlestirme kontrolu olarak tanimlar.
« Dijital giris etkinlestirildiginde harici PID kontroli devre disi olur.
« Dijital giris devre disi birakildiginda harici PID kontrolu etkinlestirilir.
-2...-6 = DI2(INV)...DIB(INV) - Tersine gevrilmis dijital giris DI2...DI6'y1 harici PID kontroll olarak tanimlar.
* Bkz. DI1(INV).

4229 |OFFSET

PID cikisi igin ofseti tanimlar.

» PID etkinlestirildiginde ¢ikis bu degerden baslar.

» PID devre digl birakildi§i zaman, ¢ikis bu degere doner.

* 4230 TRIM MOD = 0 (trim modu aktif degil) oldugunda parametre aktiftir.

4230 [TRIM MOD

Eger var ise trim tipini seger. Trim kullanarak duzeltici bir faktért strlci referansiyla birlestirmek mimkinddr.
0 = SECGILMEDI - Trim fonksiyonunu devre digi birakir

1 = PROPORTIONAL - rpm/Hz referansiyla orantili bir trim faktora ekler.

2 = DIREKT - Denetim dongusiiniin maksimum sinirina bagh bir trim faktora ekler.

4231 [TRIM OLGEGI

Trim modunda kullanilan ¢arpani tanimlar (ylzde, arti veya eksi olarak).
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Kod

Aciklama

4232

DUZELTME KAY

Rampali Referans

Duzeltme kaynagi igin trimlenmis referansi tanimlar.

1 = PID2REF - Uygun ref max (SwITCH A OR B) kullanir:
« REF1 aktif (A) oldugunda 1105 REF1 MAX.
* REF2 aktif (B) oldugunda 1108 REF2 MAX.

2 = PID20UTPUT - Mutlak maksimum hiz ya da frekans kullanir (Anahtar C):
* 9904 MOTOR KONTRL MOD = 1 (VEKTOR: Hiz) veya 2 (VEKTOR: MOM) oldugunda 2002 maximum hiz.
* 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: FREK) oldugunda 2008 MAX FREKANS.

Add

Trimlenmis ref.
—

Segim
Anahtar
(par. 4230) Trim Slgegi_Garp Carp
—> >
—»p| Extref 1 maks. (A) kapal | x X
—>» Ext ref 2 maks. (B) oransal
—»| Abs max speed/ dogrudan Segim
freq (C) (par. 4232)
Trimlenmig PID2 ref.
PID2 ref. PID 2 Trimlenmis PID2 ¢ik
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Grup 45: ENERJi TASARRUF
Bu grup, eneriji tasarruflari hesaplama ve optimizasyonunun ayarlanmasini tanimlar.

Not: 0174 kws tasarruf, 0175 MWS TASARRUF, 0176 KWS TASARRUF1, 0177 MWS
TASARRUF2 ve 0178 c02 TASARRUF tasarruf edilen enerji parametrelerinin degerleri,
surtcindn tikettigi enerjinin, parametre 4508 POMPA GUCU'ne gore hesaplanan
direkt (DOL) tiketimden gikariimasiyla turetilir. Degerlerin dogrulugu, bu
parametreye girilen tahmini glctin dogruluguna baghdir.

Kod

Aciklama

4502

ENERJI FIYATI

Ener;ji fiyati / kWh.

« Enerji tasarruflari hesaplanirken referans olarak kullanilir.

» Bkz. parametreler 0174 Kws TASARRUF, 0175 MWS TASARRUF, 0176 KWS TASARRUF1, 0177 MWS TASARRUF2 ve 0178
CO2 TASARRUF (tn cinsinden karbondioksit emisyonundaki azaltma).

4507

CO2 CARPANI

Enerjinin CO2 emisyonuna donusturilmesi icin donistirme faktori (kg/kWh veya tn/MWh). 0178 CO2 TASARRUF (tn
cinsinden karbondioksit emisyonundaki azaltma) parametresinin degerini hesaplamak icin MWh cinsinden tasarruf
edilen enerji garpani olarak kullantlir.

4508

POMPA GUCU

Dogrudan beslemeye (DOL) baglandiginda pompa glicti (hominal motor gliciiniin yizdesi olarak).

« Enerji tasarruflari hesaplanirken referans olarak kullanilir.

» Bkz. parametreler 0174 KwS TASARRUF, 0175 MWS TASARRUF, 0176 KWS TASARRUF 1, 0177 MWS TASARRUF2 ve 0178
CO2 TASARRUF.

» Bu parametreyi referans gli¢ olarak ve ayrica pompalar hari¢ diger uygulamalar igin kullanmak mimkundur.
Referans gii¢ ayrica, direkt baglanmis motordan baska sabit bir gii¢ olabilir.

4509

ENERJI RESET
0174 KWS TASARRUF, 0175 MWS TASARRUF, 0176 KWS TASARRUF1, 0177 MWS TASARRUF2 ve 0178 CO2 TASARRUF

enerji hesaplayicilarini resetler.
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Grup 50: ENKODER
Bu grup, enkoder kullanimi ayarlarini tanimlar:
+ Saft devri basina enkoder puls sayisini ayarlar.
* Enkoder calismasini etkinlestirir.
* Mekanik ac¢i ve devir verilerinin nasil resetlendigini tanimlar.

Ayrica bkz. Puls Enkoder Arayiiz Modiilii OTAC-01 igin Kullanim Kilavuzu
(3AUA0000001938 [ingilizce]).

Kod |Aciklama
5001 [PULS SAYISI
Her tam motor safti devri (ppr) igin opsiyonel enkoder tarafindan saglanan puls sayisini ayarlar.
5002 [ENKODER AKTIF
Opsiyonel enkoderi etkinlestirir/devre disi birakir.
0 = PASIF - Siricu, dahili motor modelinden turetilen hiz geri beslemesini kullanir (tim parametre 9904 MOTOR
KONTRL MOD ayarlari igin gegerlidir).
1 = AKTIF - SUrlicl, opsiyonel enkoder geri beslemesini kullanir. Bu fonksiyon, Puls Enkoder Arayiz Moduli (OTAC-
01) ve bir enkoder gerektirir. Calisma, parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD ayarina baghdir:
* 9904 = 1 (VEKTOR: Hiz): Enkoder, gelismis hiz geri beslemesi ve gelismis disiik hiz moment hassasiyeti saglar.
* 9904 = 2 (VEKTOR: MOM): Enkoder, gelismis hiz geri beslemesi ve gelismis dusuk hiz moment hassasiyeti saglar.
* 9904 = 3 (scalar:speed): Enkoder hiz geri beslemesi saglar. (Bu, kapali gevrim hiz ayarlamasi degildir. Ancak,
parametre 2608 KAYMA KOMP ORANI ve bir enkoder kullanilmasi, sabit durum hiz hassasiyetini gelistirir.)
5003 [ENKODER HATA
Enkoder ile enkoder arayliz moduli arasinda veya modil ile stirtict arasindaki haberlegsmelerde hata tespit edilmesi
durumunda surtcunin ¢alisma seklini tanimlar.
1 = HATA - Siirlicl, enkoder hata hatasi olusturur ve motor serbest durus yapar.
2 = ALARM - Surlcu, enkoder hata alarmi olusturur ve parametre 5002 ENCODER AKTIF = 0 (PASIF) gibi ¢alisir; yani, hiz
geri beslemesi dahili motor modelinden tiretilir.
5010 |Z PULS AKTIF
Motor saftinin sifir konumunu tanimlamak igin enkoderin Z puls kullanimini etkinlestirir’/devre disi birakir.
Etkinlestirildiginde, saftin sifir konumunu ayarlamak igin bir Z puls girisi, 0146 MEKANIK AGI parametresini sifira
resetler. Bu fonksiyon, Z puls sinyalleri saglayan bir enkoder gerektirir.
0 = PASIF - Z puls girisi mevcut degildir veya varsa yok sayilir.
1 = AKTIF - Bir Z puls girigi, 0146 MEKANIK ACI parametresini sifira resetler.
5011 |POZISYON RESET

Enkoder konumu geri beslemesini resetler. Bu parametre kendi kendini temizler.

0 = PASIF - Aktif degil.

1 = AKTIF - Enkoder konumu geri beslemesini resetler. Parametre resetlemesi, 5010 z PULS AKTIF parametresinin
durumuna baglhidir:
* 5010 = 0 (PASIF) - Resetleme, 0147 MEKANIK TUR ve 0146 MEKANIK AGi parametrelerine uygulanir.
* 5010 = 1 (AKTIF) - Resetleme sadece 0147 MEKANIK TUR parametresine uygulanir.
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Grup 51: HARICi HABER MODUL

Bu grup, fieldbus adaptéri (FBA) haberlesme moduli igin kurulum degiskenlerini
tanimlar. Bu parametreler hakkinda daha fazla bilgi icin, FBA moduliyle birlikte
gelen kullanim kilavuzuna basvurun.

Kod

Aciklama

5101

HAB MODUL TiP

Bagli fieldbus adaptér moddil tipini gorintler.

0 = NOT DEFINED - Modul bulunamiyor veya diizgin sekilde baglh degil veya parametre 9802, 4 (EXT FBA) olarak ayarli
degil.

1 = PROFIBUS-DP

21 = LONWORKS

32 = CANopen

37 = DEVICENET

101 = CONTROLNET

128 = ETHERNET

132 = PROFINET

135 = EthercaT

136 = EPL - Ethernet POWERLINK

144 = CC-Link

5102

5126

FB PAR 2...FB PAR 26
Bu parametreler hakkinda daha fazla bilgi almak igin haberlesme moduili dokiimantasyonuna bagvurun.

5127

HAB MODUL YENILE

Degistirilen herhangi bir parametre fieldbus ayarinin gegerligini denetler.
0 = YAPILDI - Yenileme tamamlandi.

1 = REFRESH - Yenileniyor.

» Yenilemeden sonra deger otomatik olarak yapildi durumuna doner.

5128

CPI YAZILIM REV

Surlcindn fieldbus adaptér konfigiirasyon dosyasinin CPI yazihm programi revizyonunu gorintiler. xyz'yi su
durumlarda bigimlendirin:

* X = ana revizyon numarasi

» y = kiiglik revizyon numarasi

» z = dlzeltme numarasi

Ornek: 107 = revizyon 1,07

5129

DOSYA KONFIG NO

Sirtcundn fieldbus adaptér modiiliiniin konfigirasyon dosyasi kimliginin revizyonunu gorintdler.
» Dosya konfigiirasyon bilgisi, suriicii uygulama programiyla baglantilidir.

5130

DOSYA KONFIiG REV
Sdrlcinln fieldbus adaptér konfigiirasyon dosyasinin revizyonunu igerir.
Ornek: 1 = revizyon 1

5131

HAB MODUL DURUM

Adaptor modilin durumunu igerir.
0 = IDLE - Adaptor konfiglre edilmemis.
1 = EXECUT INIT - Adaptor baslatiliyor.
2 = TIME OUT - Adaptor ve surucu arasindaki haberlesmeden bir zaman asimi gergeklesmistir.
3 = CONFIG ERROR - Adaptdr konfiglirasyon hatasi.
» Adaptorin CPI yazilimi revizyonunun kodu, surtictiniin konfiglirasyon dosyasinda tanimlanan CPI yazilimi
slirimiinden daha eskidir (parametre 5132 < 5128).
4 = OFF-LINE - Adaptor kapali durumda.
5 = ON-LINE - Adaptor agik durumda
6 = RESET - Adaptor donanimsal olarak resetleme gergeklestiriyor.

5132

HAB MOD YAZ REV

Moduliin CPI programinin revizyonunu igerir. Xyz'yi su durumlarda bigimlendirin:
* X = ana revizyon numarasi

+ y = kiuglk revizyon numarasi

* z = dlzeltme numarasi

Ornek: 107 = revizyon 1,07
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Kod

Aciklama

5133

HAB MOD UYG REV
Modulun uygulama programinin revizyonunu igerir. Format xyz seklindedir (bkz. parametre 5132).
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Grup 52: PANEL HABERLESME

Bu grup surucl Uzerindeki kontrol paneli portunun haberlesme ayarlarini tanimlar.
Normal olarak mevcut kontrol panelini kullanirken bu gruptaki ayarlari degistirmeye

ihtiyac yoktur.

Bu gruptaki parametre degisiklikleri bir sonraki ¢alistirmada gecerli olur.
Kod [Aciklama
5201 (ISTASYON NO

Suarlcinln adresini tanimlar.
» Ayni adrese sahip iki Unitenin on-line olmasina izin verilmez.
» Aralik: 1...247

5202

HABERLESME HIZI

Surlcinln haberlesme hizini saniyede kbit (kb/sn) seklinde tanimlar.
9,6 kb/s

19,2 kb/s

38,4 kb/s

57,6 kb/s

115,2 kb/s

5203

PARITE

Panel haberlegsmesi ile kullanilacak karakter bigimini ayarlar.
0 = 8 NONE 1 - 8 veri biti, eslik yok, bir durusluk bit.

1 =8 NONE 2 - 8 veri biti, eslik yok, iki durusluk bit.

2 = 8 EVEN 1 - 8 veri biti, gift eslik, bir durusluk bit.

3 =8 0oDD 1 - 8 veri biti, tek eslik, bir durugluk bit.

5204

OK MESAJ SAY

Sdrlci tarafindan alinan bir dizi gecerli Modbus mesaji igerir.
» Normal galisma sirasinda bu sayag strekli artar.

5205

PARITE HATASI

Haberlesme hattindan alinan eslik hatasina sahip bir dizi karakter i¢erir. Sayinin gok olmasi durumunda sunlari
kontrol edin:

» Hat Uzerine bagl aygitlarin eslik ayarlari - bunlar farkli olmamalidir.

« Cevredeki elektromanyetik gurdlti seviyeleri - yuksek gurultiu seviyeleri hata uretir.

5206

FORMAT HATASI

Haberlesme hattindan aldigi framing hatasi bulunan bir dizi karakter igerir. Sayinin ¢ok olmasi durumunda sunlari
kontrol edin:

» Hat Gzerine bagl aygitlarin haberlesme hiz ayarlari - bunlar farkl olmamaldir.

» Cevredeki elektromanyetik guriltl seviyeleri - ylksek girulti seviyeleri hata Uretir.

5207

BUFFER SEV ASTI

Arabellek igine yerlestirilemeyecek 6zellikte bir dizi karakter igerir.

» SUricl igin mimkin olan en uzun mesaj uzunlugu 128 bayt'tir.

» 128 bayti agsan alinan mesajlar arabellegin agimina neden olur. Asiri karakterler sayima dahildir.

5208

CRC HATASI

Sdrlcinln aldigr CRC hatasi bulunan bir dizi mesaj igerir. Sayinin gok olmasi durumunda sunlari kontrol edin:
« Cevredeki elektromanyetik gurdlti seviyeleri - yiksek girulti seviyeleri hata uretir.

» Olasi hatalar icin CRC hesaplamalari.
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Grup 53: EFB PROTOKOL
Bu grup dahili bir fieldbus (EFB) haberlesme protokolii i¢in kullanilan kurulum
degiskenlerini tanimlar. ACS550 icerisindeki standart EFB protokolt Modbus’tur.
Bkz. bolim Dahili fieldbus, sayfa 199.
Kod [Aciklama
5301 [EFB PROTOKOL NO
Protokolliin tanimlama ve program revizyonunu igerir.
» xx = protokol tanimi ve YY = program revizyonu olmak uzere, format XXYY seklindedir.
5302 |[EFB ISTASYON NO
RS485 hattinin diigiim adresini tanimlar.
* Her bir Uinite Uzerindeki digum adresi benzersiz olmahdir.
5303 |[EFB HAB HIzI
RS485 bagdinin haberlesme hizini saniyede kbit (kb/sn) seklinde tanimlar.
1,2 kb/s
2,4 kb/s
4,8 kb/s
9,6 kb/s
19,2 kb/s
38,4 kb/s
57,6 kb/s
76,8 kb/s
5304 [EFB PARITE
RS485 haberlesmesi ile kullanilacak veri uzunluk esligi ve stop bitlerini tanimlar.
+ Ayni ayarlar tim on-line istasyonlarda kullaniimalidir.
0 = 8 NONE 1 - 8 veri biti, eslik yok, bir durusluk bit.
1 = 8 NONE 2 - 8 veri biti, eslik yok, iki durusluk bit.
2 = 8 EVEN 1 - 8 veri biti, gift eslik, bir durusluk bit.
3 =8 oDD 1 - 8 veri biti, tek eslik, bir durusluk bit.
5305 |EFB HAB PROFIL
EFB protokoll tarafindan kullanilan haberlesme profilini seger.
0 = ABB DRV LIM - Kontrol/Durum Word'lerinin ¢galigma yéntemi, ACS400'de kullanilana benzer olarak ABB Surtcu
Profiline uygundur.
1 = DCU PROFILE - Kontrol/Durum Word'lerinin ¢alisma yontemi, 32 bitlik DCU Profiline uygundur.
2 = ABB DRV FULL - Kontrol/Durum Word'lerinin ¢alisma yontemi, ACS600/800'de kullanilan ydntem gibi ABB Surucu
Profiline uygundur.
5306 [EFB OK MESAJ SAY
Sirlicu tarafindan alinan bir dizi gegerli mesaj icerir.
» Normal galisma sirasinda bu sayag surekli artar.
5307 [EFB CRC HATA SAY
Sdructndn aldigi CRC hatasi bulunan bir dizi mesaj igerir. Sayinin ¢ok olmasi durumunda sunlari kontrol edin:
» Cevredeki elektromanyetik glrulti seviyeleri - yiksek gurilti seviyeleri hata uretir.
* Olasi hatalar igcin CRC hesaplamalari.
5308 [EFB UART HATA SA
Sirtcindn aldigi karakter hatasi bulunan bir dizi mesaj igerir.
5309 [EFB DURUMU
EFB protokolinin durumunu igerir.
0 = IDLE - EFB protokoll yapilandiriimistir fakat herhangi bir mesaj almamaktadir.
1 = EXECUT INIT - EFB protokoll baslatiliyor.
2 = TIME OUT - Ag yoneticisi ve EFB arasindaki haberlesmede bir zaman asimi gergeklesmistir.
3 = CONFIG ERROR - EFB protokollinde bir konfigiirasyon hatasi bulunmaktadir.
4 = OFF-LINE - EFB protokoll bu suriicliye adreslenmemis mesajlar almaktadir.
5 = ON-LINE - EFB protokoll bu surictye adreslenmis mesajlar almaktadir.
6 = RESET - EFB protokolii bir donanimi resetliyor.
7 = LISTEN ONLY - EFP protokolli sadece dinleme modundadir.
5310 |EFB PAR10

Modbus Register 40005'e eslenen parametreyi belirler.




ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

181

Kod

Aciklama

5311

EFB PAR11
Modbus Register 40006'ya eslenen parametreyi belirler.

5312

EFB PAR12
Modbus Register 40007'ye eslenen parametreyi belirler.

5313

EFB PAR13
Modbus Register 40008'e eslenen parametreyi belirler.

5314

EFB PAR14
Modbus Register 40009'a eslenen parametreyi belirler.

5315

EFB PAR15
Modbus Register 40010'a eslenen parametreyi belirler.

5316

EFB PAR16
Modbus Register 40011'a eslenen parametreyi belirler.

5317

EFB PAR17
Modbus Register 40012'ye eslenen parametreyi belirler.

5318

EFB PAR18

Modbus igin: ACS550, master talebe tepki iletmeye baslamadan dnce, milisaniye cinsinden ek gecikme ayarlar.

5319

EFB PAR19

ABB Sirtcu profili (ABB DRV LIM veya ABB DRV FULL) Kontrol Word'U. Fieldbus Kontrol Word 1’nin salt okunur kopyasi.

5320

EFB PAR20

ABB Sirucu profili (ABB DRV LIM veya ABB DRV FULL) Durum Wordi. Fieldbus Durum Word 1’in salt okunur kopyasi.
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Grup 64: YUK ANALIZORU

Bu grup, musteri prosesini analiz etmek ve suricu ve motoru boyutlandirmak igin
kullanilabilen yik analizérini tanimlar.

Tepe deger 2 msn seviyesinde kaydedilir ve dagitim gunltkleri 0,2 sn (200 msn)
zaman seviyesinde guncellenir. U¢ farkl deger kaydedilebilir.

1.Genislik gunliiga 1: Olglilen akim siirekli olarak kaydedilir. Dagitim, oy nominal
akimin yuzdesi olarak onluk siniflarda gosterilir.

2.Tepe deger gunligu: Grup 1'deki bir sinyal, tepe (maksimum) deger igin
kaydedilebilir. Sinyalin tepe degeri, tepe zamani (tepe degerin algilandigi zaman)
ve ayrica tepe zamanindaki frekans, akim ve DC gerilimi gosterilir.

3.Genislik gunltga 2: Grup 1'deki bir sinyal, genislik dagitimi icin kaydedilebilir.
Taban deger (% 100 deger) kullanici tarafindan ayarlanabilir.
Birinci gunlik resetlenemez. Diger iki gunluk, kullanici taniml bir ydntemle

resetlenebilir. Ayrica, sinyallerden biri veya tepe degeri filtre suresi degisirse
resetlenirler.

Kod

Aciklama

6401

PIK DEGER SNY

Tepe deger icin kaydedilen sinyali tanimlar (sayiyla). .

* Herhangi bir Grup 01: CALISMA VERILERI parametre numarasi segilebilir. Orn. 102 = parametre 0102 Hiz.
100 = SEGILMEDI - Tepe deger icin sinyal (parametre) kaydedilmedi.

101...178 - 0101...0178 parametresini kaydeder.

6402

PIK DEG FILTRE Z

Tepe deg@er kaydi igin filtre stiresini tanimlar.
* 0,0...120,0 - Filtre siresi (saniye).

6403

LOGGER RESET

Tepe deg@er glinligu ve genislik gunligld 2'nin resetlenmesi igin kaynak tanimlar.

0 = SECILMEDI - Resetleme segilmedi.

1 = DI1 - Dijital giris DI1'in ylkselen kenarindaki gtinlikleri resetler.

2...6 = DI2...DI6 - Dijital giris DI2...DI6'nIn yukselen kenarindaki gunlUkleri resetler.

7 = RESET - GlnlUkleri resetler. Parametre segilmedi olarak ayarlanmamis.

-1 = DI1(INV) - Dijital giris DI1'in dUsen kenarindaki gunlukleri resetler.

-2...-6 = DI2(INV) ...DIB(INV) - Dijital giris DI2...DI6'nin diisen kenarindaki glnlikleri resetler.

6404

AL2 SINYALI

Geniglik guinligu 2 igin kaydedilen sinyali tanimlar. )

» Herhangi bir Grup 01: CALISMA VERILERI parametre numarasi segilebilir. Orn. 102 = parametre 0102 Hiz.
100 = SEGILMEDI - Genislik dagitimi (genislik giinligu 2) icin sinyal (parametre) kaydedilmedi.

101...178 - 0101...0178 parametresini kaydeder.

6405

AL2 SINYAL TABAN

Yuzde dagitiminin hesaplandidi taban degeri tanimlar.
» Sunum ve varsaylilan deger, 6404 AL2 SINYALI parametresi ile segilen sinyale baghdir.

6406

PIK DEGER
6401 PVL SIGNAL parametresi ile secilen sinyalin algilanan tepe degeri.

6407

PIK ZAMAN 1

Tepe deger algilama tarihi.

» Format: Eger gercek zaman saati ¢aligiyorsa tarih (gg.aa.yy). / Eger gergcek zaman saati kullaniimadiysa veya
ayarlanmadiysa agildiktan sonraki giin sayisi (xx d).

6408

PIK ZAMAN 2

Tepe deger algilama saati.
» Format: saat:dakika:saniye.
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Kod |Aciklama

6409 |PIK AKIMI

Tepe deger anindaki akim (amper).

6410 |PIK VOLT DC

Tepe deger anindaki DC gerilimi (volt).

6411 |PIK FREKANS

Tepe deger anindaki ¢ikis frekansi (herz).

6412 |RESET1 ZM

Tepe gunlugu ve genislik glnligu 2'nin son resetlenme tarihi.

» Format: Eger gergek zaman saati galigiyorsa tarih (gg.aa.yy). / Eger gergcek zaman saati kullaniimadiysa veya
ayarlanmadiysa acildiktan sonraki giin sayisi (xx d).

6413 [RESET2 ZM

Tepe gunlugl ve geniglik ginligd 2'nin son resetlenme saati.

» Format: saat:dakika:saniye.

6414 |[AL1_%0-10

Geniglik gtinligd 1 (/o nominal akimin yiizdesi olarak akim) % 0...10 dagitim.
6415 |[AL1_%10-20

Geniglik gtinligd 1 (/o nominal akimin yiizdesi olarak akim) % 10...20 dagitim.
6416 |[AL1_%20-30

Geniglik gtinltga 1 (/o nominal akimin yuzdesi olarak akim) % 20...30 dagitim.
6417 |AL1_%30-40

Geniglik giinltga 1 (/o nominal akimin yuzdesi olarak akim) % 30...40 dagitim.
6418 |AL1_%40-50

Geniglik gunligu 1 (/oy nominal akimin ylzdesi olarak akim) % 40...50 dagitim.
6419 |AL1_%50-60

Geniglik ginlGga 1 (/o nominal akimin yizdesi olarak akim) % 50...60 dagitim.
6420 |[AL1_%60-70

Geniglik giinliga 1 (/o nominal akimin yizdesi olarak akim) % 60...70 dagitim.
6421 |AL1_%T70-80

Geniglik giinliga 1 (/o nominal akimin yizdesi olarak akim) % 70...80 dagitim.
6422 |AL1_%80-90

Geniglik gtinligl 1 (/o nominal akimin yiizdesi olarak akim) % 80...90 dagitim.
6423 |[AL1_%90-100

Geniglik giinltgd 1 (/o nominal akimin ytizdesi olarak akim) % 90'in Gzerinde dagitim.
6424 |AL2_%0-10

Genislik gunligu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 0...10 dagitim.

6425 |[AL2_%10-20

Genislik gunligu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 10...20 dagitim.
6426 |[AL2_%20-30

Genislik gunligu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 20...30 dagitim.
6427 |AL2_%30-40

Genislik gunligu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 30...40 dagitim.
6428 |AL2_%40-50

Geniglik gunlugu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 40...50 dagitim.
6429 |[AL2_%50-60

Genisglik glinltigu 2 (6404 parametresi ile sinyal se¢imi) % 50...60 dagitim.
6430 |[AL2_%60-70

Genislik gunligu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 60...70 dagitim.

6431 |[AL2_%70-80

Genislik gunligu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 70...80 dagitim.
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Kod |Agiklama

6432 |AL2_%80-90

Geniglik guinligu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 80...90 dagitim.

6433 |AL2_%90-100

Genislik guinligu 2 (6404 parametresi ile sinyal segimi) % 90'in (izerinde dagitim.
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Grup 81: PFC KONTROL

Bu grup bir Pompa-Fan Kontrol (PFC) ¢calisma modunu tanimlar. PFC kontrolinin
ana ozellikleri sunlardir:

ACS550, 1 numarali pompanin motorunu kontrol ederek, pompalama
kapasitesini kontrol etmek icin motorun hizini degistirir. Bu, motor devri
ayarlanabilen bir motordur.

Dogrudan sebekeye bagl 2 ve 3 numarali pompa motorlarini ¢alistirir. ACS550
gerektikge 2 (ve sonra 3) numarali pompalari agar ve kapar. Bu motorlar yardimci
motorlardir.

ACS550 PID kontrolu iki sinyal kullanir: proses referansi ve gergek deger geri
beslemesi. PID kontrol cihazi birinci pompanin hizini (frekansini) ayarlar, boylece
gergek deger proses referansini izler.

istek (proses referansi ile tanimlanan) birinci motorun kapasitesini astiginda
(kullanici tarafindan frekans limiti olarak tanimlanir), PFC kontroll otomatik
olarak yardimci pompayi baslatir. PFC ayni zamanda yardimci pompanin toplam
cikisa eklenmesi icin birinci pompanin hizini azaltir. Bundan sonra dnceden
oldugu gibi PID kontrol cihazi birinci pompanin hizini (frekansini) ayarlar, béylece
gercek deger proses referansini izler. Eger istem artmaya devam ederse, PFC
ayni sekilde ek yardimci pompalar devreye sokar.

Birinci pompa hizi minimum limitin altina disecek sekilde istek azaldiginda
(kullanici tarafindan belirlenmis frekans limiti), PFC kontroli otomatik olarak
yardimci pompay! durdurur. PFC ayni zamanda yardimci pompanin devreden
cikmasiyla kilitteme igin birinci pompanin hizini artirir.

Kilitteme fonksiyonu (segilir kilindiginda) gevrimdisi (hizmet vermeyen) motorlari
tanimlar ve PFC kontroll sirada bulunan bir sonraki kullanilabilir motora atlar.

Otomatik degistirme fonksiyonu (segilir kilindiginda ve uygun anahtarlama
dizenekleri ile) pompa motorlari arasindaki ¢galisma suresini esitler. Otomatik
degistirme ¢evrim icindeki her bir motorun konumunu periyodik olarak artirir - hiz
ayarli motor en son yardimci motor haline gelirken, birinci yardimci motor hiz
ayarl motor olur, vs.

Kod

Aciklama

8103

REF ADIMI 1

Proses referansina eklenen bir yiizde degeri belirler.
» Yalniz en az bir yardimci (sabit hizda) motor ¢alistiginda gegerlidir.
» Fabrikasyon degeri %0’dir.

Ornek: ACS550, bir borudaki su basincini dengeleyen i paralel pompa calistirir.

4011 DAHILI SET DEGER boru igindeki basinci kontrol eden sabit bir basing referansi ayarlar.

Hiz ayarli pompa diisiik su tiketim seviyelerinde tek basina galisir.

Su tuketimi arttik¢a, birinci sabit hiz pompasi ¢alisir ve daha sonra ikincisi.

Akis arttikga, borunun gikisindaki basing giriste 6lglilen basinca kiyasla diser. Yardimci motorlar akisi artirmak igin

devreye girdiginde, asagidaki dizenlemeler ¢ikis basincina daha yakin eslestirmek igin referansi diizeltirler.
» Yardimci pompa ¢alistiginda, referansi parametre 8103 REF ADIMi 1 ile artirin.
» Her iki yardimci pompa calistiginda, referansi parametre 8103 REF ADIMi 1 + parametre 8104 REF ADIMi 2 ile artirin.
» Ug yardimci pompa calistiginda, referansi parametre 8103 REF ADIMI 1 + parametre 8104 REF ADIMi 2 + parametre
8105 REF ADIMI 3 ile artirin.
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8104 |REF ADIMI 2
Proses referansina eklenen bir yuzde degeri belirler.
* Yalniz en az iki yardimci (sabit hizda) motor galistiyinda gecerlidir.
» Bkz. parametre 8103 REF ADIMI 1.
8105 [REF ADIMI 3
Proses referansina eklenen bir yuzde degeri belirler.
* Yalniz en az ¢ yardimci (sabit hizda) motor ¢alistiginda gecerlidir.
» Bkz. parametre 8103 REF ADIMi 1.
8109 |[START FREK 1
Birinci yardimci motoru baglatmak igin kullanilan frekans limitini belirler. Birinci yardimci motor su durumda baslar:
* Higbir yardimci motor ¢alismiyor. f (Hz)
» ACS550 cikis frekansi limiti asar: A e
8109 + 1 Hz. P 8115 |
* Cikis frekansi, serbest bir sinir Gzerinde kalr fuaxd
serbest bir limit (8109 - 1 Hz) tGzerinde kalir: 8115 YAR MOT P 8109)+1
START GEG. ( Pa 1)09/'
Birinci yardimci motor basladiktan sonra:
» Cikis frekansi asagdida verilen deger kadar azalir = P2 |
(8109 START FREK 1) - (8112 ALT FREK1). -
* Fiili olarak hiz ayarli motorun gikigi yardimci motora ait girisi fMIN
kargilamak igin duser.
Bkz. sekil, burada:
+ A =(8109 START FREK 1) - (8112 ALT FREK1) C
» B = Cikis frekansi startin gecikmesi boyunca artar. 1_T ______
« C=Sema frgkan§ arttlkga yardimci motorun galisma 0
durumunu gosterir (1 = Acik).
Not: 8109 START FREK 1 deg@eri asagidakiler arasinda olmalidir:
* 8112 ALT FREK1
* (2008 MAX FREKANS) -1.
8110 |[START FREK 2
iki_nci yardimci motoru baslatmak igin kullanilan frekans limitini belirler.
* Igletimin tam bir agiklamasi igin, bkz. 8109 START FREK 1.
ikinci yardimei motor su durumda baslar:
* Bir yardimci motor galigiyor.
» ACS550 cikis frekansinin 8110 + 1 limitini geger.
+ Cikis frekansi en az 8115 YAR MOT START GEG sliresi boyunca esnek limitin (8110 - 1 Hz) Gizerinde kalir.
8111 |START FREK 3

Uglincii yardimci motoru baslatmak igin kullanilan frekans limitini belirler.

+ Isletimin tam bir agiklamasi igin, bkz. 8109 START FREK 1.

Uclincii yardimei motor su durumda baglar:

+ Iki yardimci motor ¢alisiyor.

» ACS550 cikis frekansi 8111 + 1 limitini gecer.

* Cikis frekansi en az 8115 YAR MOT START GEC suresi boyunca esnek limitin (8111 - 1 Hz) Gzerinde kalir.
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8112

ALT FREK1
Birinci yardimci motoru stop etmek igin kullanilan frekans limitini belirler. Birinci yardimci motor su durumda stop
eder:
» Sadece bir yardimci motor (birinci) ¢aliyorsa. f (Hz)
» ACS550 cikis frekansi limitin altina duger: A
8112 -1.
» Cikis frekansi, serbest bir sinir altinda kalr
serbest limitin (8112 + 1 Hz) altinda kalir: 8116 YAR MOT STOP P 8109 \
GEC. Y
Birinci yardimci motor durduktan sonra: P 8112 A
» Cikis frekansi asagida verilen deger kadar artar = 4 i_ o
(8109 START FREK 1) - (8112 ALT FREKT). (P 8112f)'1
« Fiili olarak hiz ayarli motorun g¢ikigI yardimci motorun MIN |
devreden gikmasini karsilamak igin artar. |
Bkz. sekil, burada: P 8116 & r«—
* A= (8109 START FREK 1) - (8112 ALT FREK1) |
» B = Cikis frekansi stop gecikmesi durumunda azalir. C |
|

fvaxt

» C = Semada, frekans azaldikga yardimci motorun ¢alisma
durumu gésterilir (1 = Agik). 1
» Gri yol = Gecikmeyi g0sterir altinda kalir eger zaman tersine 0
cevrilirse, geriye dogru giden yol ayni degildir. Startla ilgili yol
hakkindaki detaylar icin, bkz. 8109 START FREK 1’deki sema.
Not: 8112 ALT FREK1 degeri asagdidakiler arasinda olmalidir:
* (2007 MIN FREKANS) +1.
* 8109 START FREK 1

8113

ALT FREK2

ikinci yardimei motoru stop etmek icin kullanilan frekans limitini belirler.

« Isletimin tam bir aciklamasi igin, bkz. 8112 ALT FREK1.

ikinci yardimei motor su durumda stop eder:

« ki yardimei motor galigiyor.

* ACS550 cikis frekansi 8113 - 1 limitinin altina diser.

» Cikis frekansi en azindan 8116 YAR MOT STOP GEG suresi boyunca serbest sinirin (8113 + 1 Hz) altinda kalir.

8114

ALT FREK3

UQ_[JncU yardimci motoru stop etmek igin kullanilan frekans limitini belirler.

« Igletimin tam bir agiklamasi igin, bkz. 8112 ALT FREK1.

Uglincti yardimer motor su durumda stop eder:

» Ug yardimci motor galigiyor.

» ACS550 cikis frekansi 8114 - 1 limitinin altina duger.

» Cikis frekansi en azindan 8116 YAR MOT STOP GEC slresi boyunca serbest sinirin (8114 + 1 Hz) altinda kalir.

8115

YR MOT START GEC

Yardimci motorlar igin Start Gecikmesini ayarlar.

» Yardimci motor start edilmeden 6nce bu zaman siirecinde ¢ikis frekansi start frekans limitinin Gzerinde kalmalidir
(parametre 8109, 8110, veya 8111).

« Isletimin tam bir agiklamasi igin, bkz. 8109 START FREK 1.

8116

YR MOT STOP GEC
'Yardimci motorlar igin Stop Gecikmesini ayarlar.

» Yardimci motor stop edilmeden énce bu zaman sirecinde ¢ikis frekansi disiik frekans limitinin altinda kalmalidir
(parametre 8112, 8113, veya 8114).

« isletimin tam bir agiklamasi igin, bkz. 8112 ALT FREK1.
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8117

YR MOT SAYISI

'Yardimci motorlarin sayisini ayarlar.

+ Her yardimeci motor sirlictiniin start/stop sinyalleri géndermek igin kullandigi bir réle gikisini gerektirir.
» Otomatik Degisim fonksiyonu kullanildiginda hiz ayarli motor igin ek bir réle ¢ikigi gerektirir.

» Asagida gereken réle ¢ikiglarinin kurulumu tanimlanir.

Role cikiglar

Yukarida belirtildigi gibi, her yardimci motor siirliciiniin start/stop sinyalleri géndermek igin kullandidi bir réle gikisi
gerektirir. Asagdida suriictniin motorlari ve roleleri nasil izledigi tanimlanir.

» ACS550 role gikiglari RO1...RO3’l saglar.

* Role gikiglari RO4...RO6’y1 saglamak igin harici dijital ¢ikis modili (OREL-01) eklenebilir.

» Parametreler 1401...1403 ve 1410...1412 sirasiyla RO1...ROG6 rolelerinin nasil kullanildigini tanimlar - parametre
degeri 31 PFC, PFC igin kullanildidi sekliyle roleyi tanimlar.

ACS550 artan sirada rolelere yardimci motorlar atar. Eger Otomatik Degistirme fonksiyonu segilemez kilindiysa,
birinci yardimci motor parametre ayari = 31 PFC ile birinci réleye bagl olandir ve bdyle devam eder. Eger Otomatik
Degistirme fonksiyonu kullaniliyorsa, atamalar gevrilir. Baslangigta hiz ayarli motor parametre ayari = 31 PrcC ile
birinci réleye bagh olandir, birinci yardimci motor ise parametre ayari = 31 PFC ile ikinci réleye bagh olandir ve
bdyle devam eder.

[ [ Role logic
ACS550
B J
ACS550
— i
I =10 | i
| i
- ] p— ] i
] [,F
im0 Iﬁ

Standart PFC modu Otomatik degisimli PFC modu

» Dordinci yardimel motor, Gglincu yardimci motor ile ayni referans adimi, diisiik frekans ve start frekansi
degerlerini kullanir.
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+ Asagidaki tablo Role Cikis parametreleri (1401...1403 ve 1410...1412) iginde yer alan bazi tipik ayarlar icin motor
atamalarini gosterir, burada ayarlar ya =31 (PFC), ya da =X (31 disinda her sey) seklindedir ve Otomatik Degistirme

fonksiyonu secilemez kilinmistir (8118 OTODEG ARALIGI = 0,0).

Parametre ayari ACS550 Role atamasi
1/1(1|{1(1]|18 Otomatik Degistirme devre disi
4/4/4/414 4|1 RO1 RO2 RO3 RO4 RO5 | RO6
o(ojo|1(1(1|1
112(3(0(1]|2)|7
ST X | X[ X[ X[X]1 Yr. X X X X X
3131 X | X | X[ X |2 Yr. Yr. X X X X
31[31|31| X | X[ X[ 3 Yr. Yr. Yr. X X X
X[31|31| X[ X |[X ]2 X Yr. Yr. X X X
XX X|31] X |[31] 2 X X X Yr. X Yr.
3131 X [ X | X[ X[|1*] Yr Yr. X X X X
* = Kullanimda olan PFC igin ek bir role ¢ikisi. Bir motor donerken, digeri

“‘uykudadir”.

+ Asagidaki tablo Réle Cikis parametreleri (1401...1403 ve 1410...1412) icinde yer alan baz tipik ayarlar igin motor
atamalarini gosterir, burada ayarlar ya =31 (PFC), ya da =X (31 disinda her sey) seklindedir ve Otomatik Degistirme
fonksiyonu etkinlestirilmistir (8118 OTODEG ARALIGI = deger > 0,0).

Parametre ayari ACS550 Role atamasi
111(1|1|1[1]8 Otomatik Degistirme etkin
414/4/4 /4 4/17"RO1T | RO2 | RO3 | RO4 | RO5 | RO6
o|ofo0|1(1]|1]1
1/2|3[(0(|1(2]|7
3131 X | X[ X[ X]1 PFC PFC X X X X
313131 X | X | X |2 ]| PFC PFC PFC X X X
X[31[31| X[ X | X]1 X PFC PFC X X X
XX |X[31] X |31 1 X X X PFC X PFC
3131 X | X | X | X |0**| PFC PFC X X X X

** = Yardimci motor yoktur, fakat otomatik degistirme fonksiyonu kullanimdadir.

Standart PID kontroli olarak ¢alismak.

8118

OTODEG ARALIGI

Otomatik Degistirme fonksiyonunun igletimini denetler ve
degisimler arasindaki araligi belirler.
» Otomatik degistirme zaman aralig1 sadece hiz ayarli
motorun galistigi zaman uygulanir.
» Otomatik degistirme genel bir bakis igin, bkz. parametre
8119 OTODEG SEVIYESI.
» Otomatik degistirme uygulandiginda sirici her zaman
serbest durusa gecer.
» Otomatik degistirme’nin segilir kilinmasi parametre 8120
KILITLEMELER = deg@er > 0 olmasini gerektirir.
-0,1 = TEST MODE - Araligi 36...48 sn degerine zorlar.
0.0 = SEGILMEDI - Otodegisme fonksiyonunu devre disi birakir.
0.1...336 - Otomatik motor degisimleri arasindaki igletim
zaman araligi (start sinyalinin agik oldugu zaman).
UYARI! Etkinlestirildiginde, Otomatik degistirme
fonksiyonu kilitlemelerin (8120 KILITLEMELER = de@er >
0) etkinlestiriimesini gerektirir. Otodegisme islemi
sirasinda, kontaklarin hasar gérmemesi igin gii¢ ¢ikisi
kesilir ve surlcu serbest durusa geger.

|_| th‘)Ie logic ‘
ACS550
—t
— D
—
— D

i |

Otomatik degisimli PFC modu
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8119

OTODEG SEVIYESI

Otomatik degistirme icin ¢ikis kapasitesinin bir yuzdesi olarak Ust bir limit ayarlayin. PID/PFC kontrol bloguna ait ¢ikis

limiti astiginda, otomatik degistirme korunur. Ornegin Pompa-Fan sistemi maksimum kapasiteye yakin galigiyorsa

otomatik degistirmeyi 6nlemek icin bu parametreyi kullanin.

Otodegisme hakkinda genel bilgiler

Otomatik Degistirme isletiminin amaci bir sistem iginde kullanilan goklu motorlarin arasindaki ¢alisma stresini

esitlemektir. Her bir otomatik degistirme igletimi sirasinda:

» ACS550’ye bagl hiz ayarli motordan bagli farkl bir motorla gegis yapar.

» Diger motorlarin baglatma sirasi art arda devam eder.

Otomatik degistirme islevi sunlari gerektirir:

» Surlcinin ¢ikis guc baglantilarini degistirmek icin harici anahtarlama diizenegi.

+ Parametre 8120 KILITLEMELER = deger > 0.

Otomatik degistirme su durumlarda gergeklestirilir:

+ Bir 6nceki otomatik degistirme'den beri gegen galistirma siiresi 8118 OTODEG ARALIGI tarafindan belirlenen siireye
ulagir.

» PFC girisi, 8119 OTODEG SEVIYESI parametresi tarafindan ayarlanan seviyenin altindadir.

Not: ACS550 otomatik degistirme uygulandidinda her zaman durma noktasina gelir.

Otomatik degistirme sirasinda otomatik degistirme PID cikisi
fonksiyonu asagidakilerin timund yapar (bkz. sekil): y 4PFC A
» Son otomatik degistirmeden beri gecen galistirma suresi %100 —_ — — —/
8118 OTODEG ARALIGI’na ulastiginda ve PFC girisi 8119
OTODEG SEVIYESI limiti altindaysa bir degisiklik gerceklestirir.
« Hiz ayarli motoru stop eder. P 8119 1~
* Hiz ayarli motorun kontaktériini acar. 3PFC
» Motorlar igin start sirasini degistirmek icin start sira
sayacini ylkseltir. 2PFC]
» Sirada yer alan bir sonraki motoru hiz ayarli motor olacak -
sekilde tanimlar. 1PFC

» Egder motor galisiyorsa, motorun kontaktérini agar. Diger
galisan herhangi bir motor engellenmez.

Yeni hiz ayarli motorun kontaktoriinii kapatir. Otomatik
degistirme anahtarlama dizenegi ile bu motoru ACS550

~— P8118 —= | «— P8118 —»
B

glg cikigina baglar. A = 8119 OTODEG SEVIYESI Uzerindeki alan —
8122 PFC START GECIK siresi igin motor startini geciktirir. otomatik degistirmeye izin verilmez.
Hiz ayarli motoru start eder. B = Otomatik degistirme gercgeklesir.

Degisim sirasindaki bir sonraki sabit hizli motoru tanimlar. ~ 1PFC, vb. = PID gikisi her bir motor ile iligkilidir.
Ancak yeni hiz ayarli motor ¢alisiyor ise (sabit hizli motor

olarak) yukaridaki motoru devreye sokar - Bu islem,

otomatik degistirme 6ncesinde ve sonrasinda esit sayida motorun galismasini saglar.

* Normal PFC igletimi ile devam eder.

Start sirasi sayaci Cikis

Start sira sayacinin isletimi: frekans o aux 1 yedek' 2 yedek'

* Role ¢ikisi parametre tanimlari (1401...1403 ve 1410...1412) motorlar | motor | motorlar|
baglangigtaki motor dizilimini belirler. (31 (PFC) degerine sahip fusxt — — — — — 1 —

en dusuk parametre numarasi 1PFC’ye bagli réleyi, birinci

motoru tanimlar ve boyle devam eder.) |

Baslangigta 1PFC = hiz ayarli motor, 2PFC = 1nci yardimci |

motor, vb. |

Ilk otomatik degistirme siralamayi su sekilde degistirir: 2PFC =

hiz ayarli motor, 3PFC = 1. yardimci motor, ..., 1PFC = son |
|
|

yardimel motor. Alan
« Bir sonraki otomatik degistirme dizilimi tekrar degistirir ve béyle Otomatik degistirme
devam eder. uygulanabilir — PID gikigi '
T . . A - | >
Tudm etkin olmayan motorlar kilitli oldugu igin oldugu igin P 8119 %100

otomatik degistirme ihtiya¢ duyulan bir motoru ¢alistiramazsa,
surilicu bir alarm gorantuler (2015, PFC | LOCK).
» ACS550 besleme enerjisi kesildiginde sayag mevcut otomatik degistirme ¢evrim konumlarini kalici bellekte
muhafaza eder. Tekrar enerjilendiginde otomatik degistirme ¢evrimi hafizada depolandidi konumda baslar.
» PFC role konfigirasyonu degistirilirse (ya da PFC etkin degeri degistirilirse), gevrim ilk durumuna getirilir.

(Yukaridaki ilk maddeye bakiniz.)
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8120

KILITLEMELER

Kilitteme fonksiyonunun islevini tanimlar. Kilitteme fonksiyonu segilir kihndiginda:

» Komut sinyali bulunmadiginda kilitteme etkinlesgtirilmistir.

» Komut sinyali bulundugunda kilitteme etkinligi kaldiriimistir.

» Hiz ayarli motorun kilittemesi etkinlestirildiginde start komutu verilirse ACS550 baglatiimayacaktir - kontrol paneli
bir alarm géruntiler (2015, PFC | LOCK).

Her bir kilitteme devresini su sekilde baglayin:

» Motorun Agma/Kapama anahtarinin kontagini kilitteme devresine baglayin - siirictiiniin PFC logic sistemi bundan
sonra motor anahtarinin kapali oldugunu fark edebilir ve bundan sonraki kullanilabilir motoru baslatabilir.

* Motorun termik rélesinin kontagini (veya motor devresindeki bir baska koruyucu aygiti) kilitleme girisine baglayin -
bundan sonra suricinin PFC logic sistemi motorda bir hatanin etkinlestirildigini fark edip motoru durdurabilir.

0 = SEGILMEDI - Interlock fonksiyonunu devre digi birakir Tim dijital girisler diger amaglar i¢in kullanilabilir.
» 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 olmasini gerektirir (Eger kilitteme fonksiyonu devre disi birakildiysa, otomatik

degistirme fonksiyonu da devre disi birakilmahdir.)

1 =DI1 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFC rdlesi igin interlock sinyaline bir sayisal giris (DI1 ile
baslayan) atar Bu atamalar asagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baghdirlar:
» PFC rélelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin sayisi, deger = 31 (PFC)]
* Oto. degistirme fonk. durumu (eger 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 ise devre disi birakilr, aksi takdirde etkinlestirilir).

No. PFC | Otomatik Degistirme devre disi Otomatik Degistirme etkin
roleleri (P 8118) (P 8118)
0 DI1: Hiz Ayarli Motor Kullanilamaz
DI2...DI6: Serbest
1 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: Ilk PFC Rolesi
DI2: ilk PFC Rélesi DI2...DI6: Serbest
DI3...DI6: Serbest
2 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: Ilk PFC Rolesi
DI2: ilk PFC Rélesi DI2: Ikinci PFC Rélesi
DI3: Ikinci PFC Rélesi DI3...DI6: Serbest
DI4...DI6: Serbest
3 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: Ilk PFC Rolesi
DI2: ilk PFC Rélesi DI2: ikinci PFC Rélesi
DI3: Ikinci PFC Rélesi pI13: Uglincili PFC Rélesi
Di4: Uglincli PFC Rélesi DI4...DI6: Serbest
DI5...DIB: Serbest
4 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: Ilk PFC Rolesi
DI2: ilk PFC Rélesi DI2: ikinci PFC Rélesi
DI3: ikinci PFC Rélesi pI13: Uglincli PFC Rélesi
Di4: Uglincli PFC Rélesi DI4: Dordiincli PFC Rolesi
DI5: Dordiinci PFC Rélesi DI5...di6: Serbest
DI6: Serbest
5 DI1: Hiz Ayarli Motor DI1: llk PFC Rolesi
DI2: ilk PFC Rélesi DI2: ikinci PFC Rélesi
DI3: Ikinci PFC Rélesi pI13: Ugiincli PFC Rélesi
pi4: Uglincli PFC Rélesi DI4: Dordiincli PFC Rolesi
DI5: Dérdiinct PFC Rolesi DI5: Besinci PFC Rolesi
DI6: Besinci PFC Rolesi DI6: Serbest
6 Kullanilamaz DI1: Ilk PFC Rolesi
DI2: Ikinci PFC Rélesi
pI13: Uglincli PFC Rélesi
DI4: Dorduncli PFC Roalesi
DI5: Besinci PFC Rolesi
DI6: Altinci PFC Rolesi
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2 = DI2 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFC rélesi igin interlock sinyaline bir sayisal giris (D12 ile
baslayan) atar. Bu atamalar asagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baglidirlar:
* PFC rélelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin sayisi, deger = 31 (PFC)]
« Oto. degistirme fonk. durumu (eger 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 ise devre digl birakilir, aksi takdirde etkinlegtirilir).

No. PFC | Otomatik Degistirme devre disi | Otomatik Degistirme etkin
roleleri (P 8118) (P 8118)
0 DI1: Serbest Kullanilamaz
DI2: Hiz Ayarl Motor
DI3...di6: Serbest
1 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarli Motor DI2: Ilk PFC Rélesi
DI3: Ilk PFC Rélesi DI3...di6: Serbest
DI4...DI6: Serbest
2 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarl Motor DI2: ilk PFC Rélesi
DI13: ilk PFC Rélesi DI13: Ikinci PFC Rolesi
DI4: Ikinci PFC Rélesi DI4...DI6: Serbest
DI5...DI6: Serbest
3 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarli Motor DI2: ilk PFC Rélesi
DI13: ilk PFC Rélesi DI13: Ikinci PFC Rolesi
DI4: Ikinci PFC Rélesi p14: Ugiincli PFC Roélesi
pI5: Uglincli PFC Rélesi DI5...DI6: Serbest
DI6: Serbest
4 DI1: Serbest DI1: Serbest
DI2: Hiz Ayarl Motor DI2: ilk PFC Rélesi
DI3: ilk PFC Rolesi DI3: ikinci PFC Rolesi
DI4: ikinci PFC Rélesi pi4: Uglincli PFC Rélesi
pi15: Ugiincli PFC Rélesi DI5: Dordincli PFC Rolesi
DI6: Dordiincii PFC Rolesi DI6: Serbest
5 Kullanilamaz DI1: Serbest
DI2: ik PFC Rolesi
DI3: Ikinci PFC Rélesi
p14: Ugiincli PFC Roélesi
DI5: Dordiincli PFC Rolesi
DI6: Besinci PFC Rolesi
6 Kullanilamaz Kullanilamaz
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Kod

Aciklama

3 = DI3 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFC rdlesi igin interlock sinyaline bir sayisal giris (DI3 ile
baslayan) atar. Bu atamalar agagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baglidirlar:
» PFC rélelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin sayisi, deger = 31 (PFC)]
* Oto. degistirme fonk. durumu (eger 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 ise devre disi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No. PFC | Otomatik Degistirme devre disi | Otomatik Degistirme etkin
roleleri (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI2: Serbest Kullanilamaz
DI3: Hiz Ayarli Motor
DI4...DI6: Serbest
1 DI1...DI2: Serbest DI1...DI2: Serbest
DI3: Hiz Ayarli Motor DI3: Ilk PFC Rélesi
DI4: ilk PFC Rélesi DI4...DI6: Serbest
DI5...DI6: Serbest
2 DI1...DI2: Serbest DI1...DI2: Serbest
DI3: Hiz Ayarli Motor DI3: ilk PFC Rélesi
DI4: ilk PFC Rolesi DI4: ikinci PFC Rolesi
DI5: Ikinci PFC Rélesi DI5...DI6: Serbest
DI6: Serbest
3 DI1...DI2: Serbest DI1...di2: Serbest
DI3: Hiz Ayarli Motor DI3: ilk PFC Rélesi
DI4: ilk PFC Rolesi DI4: ikinci PFC Rolesi
DI5: ikinci PFC Rélesi pI15: Ugiincli PFC Rélesi
Dp16: Uglincli PFC Roélesi DI6: Serbest
4 Kullanilamaz DI1...DI2: Serbest
DI3: ik PFC Rolesi
DI4: Ikinci PFC Rélesi
pI5: Uglincii PFC Rélesi
DI6: Dordiincli PFC Rolesi
5...6  |Kullanilamaz Kullanilamaz

4 = di4 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFC rélesi igin interlock sinyaline bir sayisal giris (di4 ile
baslayan) atar. Bu atamalar asagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baghdirlar:
* PFC rolelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin sayisi, deger = 31 (PFC)]
+ Oto. degistirme fonk. durumu (eger 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 ise devre disi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

No. PFC | Otomatik Degistirme devre disi | Otomatik Degistirme etkin
roleleri (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI3: Serbest Kullanilamaz
DI4: Hiz Ayarl Motor
DI5...DI6: Serbest
1 DI1...DI3: Serbest DI1...DI3: Serbest
DI4: Hiz Ayarli Motor DI4: Ilk PFC Rélesi
DI5: ik PFC Rélesi DI5...DI6: Serbest
DI6: Serbest
2 DI1...DI3: Serbest DI1...DI3: Serbest
DI4: Hiz Ayarli Motor DI4: ilk PFC Rélesi
DI5: ilk PFC Rélesi DI5: Ikinci PFC Rélesi
DI6: ikinci PFC Rélesi DIB: Serbest
3 Kullanilamaz DI1...DI3: Serbest
DI4: Ilk PFC Rélesi
DI5: Ikinci PFC Rélesi
DI6: Ugiincli PFC Rélesi
4...6 |Kullanillamaz Kullanilamaz
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Kod

Aciklama

5 = DI5 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve her bir PFC rélesi igin interlock sinyaline bir sayisal giris (DI5 ile
baslayan) atar. Bu atamalar asagidaki tabloda tanimlanmistir ve sunlara baglidirlar:
* PFC rélelerinin sayisi [1401...1403 ve 1410...1412 parametrelerinin sayisi, deger = 31 (PFC)]
« Oto. degistirme fonk. durumu (eger 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 ise devre disi birakilir, aksi takdirde etkinlestirilir).

DI5: Hiz Ayarli Motor
DI6: Serbest

No. PFC | Otomatik Degistirme devre digi | Otomatik Degistirme etkin
roleleri (P 8118) (P 8118)
0 DI1...DI4: Serbest Kullanilamaz

1 DI1...DI4: Serbest DI1...DI4: Serbest
DI5: Hiz Ayarli Motor DI5: Ilk PFC Rélesi
DI6: ilk PFC Rélesi DI6: Serbest
2 Kullanilamaz DI1...DI4: Serbest
DI5: ilk PFC Rélesi
DI6: ikinci PFC Rélesi
3...6 |Kullanilamaz Kullanilamaz

6 = DI6 - Interlock fonksiyonunu etkinlestirir ve hiz ayarli motor igin interlock sinyaline sayisal giris DI6'y1 atar.
* 8118 OTODEG ARALIGI = 0,0 olmasini gerektirir.

DI6: Hiz Ayarli Motor

No. PFC | Otomatik Degistirme devre disi | Otomatik Degistirme etkin
roleleri
0 DI1...DI5: Serbest Kullanilamaz

1 Kullanilamaz DI1...DI5: Serbest
DI6: llk PFC Rolesi
2...6 Kullanilamaz Kullanilamaz
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Kod

Aciklama

8121

REG BYPASS KONTR

Regulatér bypass kontrollinu seger. Regllator bypass kontroli etkinlestirildiginde PID regulatori olmadan basit bir

kontrol mekanizmasi saglar.

» Yalniz 6zel uygulamalar igin regulator bypass
kontrolind kullanin.

0 = HAYIR - Reglilator bypass kontroliini devre digi
birakir. Surici, normal PFA referansi 1106 REF2
SECIMI kullanir.

1 = EVET - Regulator bypass kontrollinu etkinlestirir.

* Proses PID regulatori baypas edilir.

PID’nin gergek degeri PFC referansi (giris) olarak
kullanilir. Normal olarak EXT REF2 PFC referansi
olarak kullanilir.

« Surdcu, PFC frekans referansi igin 4014 GERI BESLE
SECIM (veya 4114) tarafindan tanimlanan geri
besleme sinyalini kullanir.

+ Sekil Gigli motor sisteminde kontrol sinyali 4014
GERI BESLE SEGIM (veya 4114) ve hiz ayarli motorun
frekansi arasindaki iligkiyi gosterir.

fout

Ornek: Asagidaki semada pompalama istasyonunun -— A — B — c (%)
cikisindaki akis, giriste dlgllen akis tarafindan kontrol o
edilir. A = Hicbir yedek motor ¢alismiyor

B = Bir yedek motor caligiyor
C = ki yedek motor galigiyor

Sebeke 3~"3 Kontaktérlr
5 P13
3 [ACS550 |71 o
P2 |
P3|

Cikis borusu1

Depolama o
tanki
P2 Cikis borusu2

=

P3 Cikis borusu3

J A
|
|

Giris borusu

8122

PFC START GECIK

Sistemdeki hiz ayarli motorlar igin start gecikmesini belirler. Bu gecikmeyi kullanarak surtcu agsagidaki sekilde ¢alisir:
Hiz ayarli motorun kontaktoriini kapar — motoru ACS550 gui¢ ¢ikisina baglar.

8122 PFC START GECIK suresi igin motor startini geciktirir.

Hiz ayarli motoru start eder.

Yardimci motorlari baglatir. Gecikme igin parametre 8115’e bakiniz.

A UYARI! Star-delta starterleri ile donatilan motorlarin PFC Start Gecikmesi’'ne gereksinimleri vardir.

» ACS550 role gikisi motoru devrede konumuna getirdikten sonra, star-delta starteri bir bagka star baglantisini
anahtarlamali ve sonra siricl glic uygulamadan énce delta baglantisina geri donmelidir.
» Boylece PFC Start Gecikmesi start delta starterin zaman ayarindan daha uzun sureli olmalidir.

8123

PFC AKTIF

PFC kontroliinu seger. Segilir kilindiginda PFC kontrolu:

» Cikis istemi arttikca veya azaldikga yardimci sabit hiz motorlarini devreye sokar ya da devreden ¢ikarir. 8109
START FREK 1 - 8114 ALT FREK3 parametreleri, suriici ¢ikis frekansina gore anahtarlama noktalarini tanimlar.

» Yardimci motorlar eklendikge hiz ayarli motor ¢ikigini azaltir ve yardimci motorlar devreden ¢ikarildikga hiz ayarli
motor ¢ikigini artirir.

« Etkinlestirildiginde Interlock fonksiyonlari saglar.

« Parametre 9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: FREK) olmasini gerektirir.

0 = SEGILMEDI - PFC kontroliini devre digi birakir.

1 = AKTIF - PFC kontroliini etkinlestirir.
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8124 HAR STOP HIZLAN
Sifirdan maksimum frekans rampasi i¢in PFC hizlanma fout
suresini ayarlar. PFC hizlanma rampasi:
» Yardimci bir motor kapatildiginda hiz ayarli motora A ‘
uygulanir. \ B
* Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR boliminde tanimlanan |
hizlanma rampasinin yerine gecer.
* Yalniz ayarli motorun gikisi, kapatilan yardimci motorun \ /‘ \
cikisina esit miktarda artirilana dek uygulanir. Ardindan, | P 8125 | P8124 ¢
Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR béliminde tanimlanan >
hizlanma rampasi uygulanir: \ \
0 = SECILMEDI. Yr. ‘ |
0.1...1800 - Girilen degeri hizlandirma zamani olarak motor ‘ |
kullanip bu fonksiyonu etkinlestirir. 14+ — —| | ¢
8125 |HAR START YAVAS 0
Maksimumdan sifira frekans rampasi igin PFC yavaglama |[* A = Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR parametreleri (2202
siiresini ayarlar. Bu PFC yavaglama rampasi: veya 2205) kullanilarak hiz ayarli motorun
« Yardimci bir motor agildiginda hiz ayarli motora hizlandirmasi.
uygulanir. * B = Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR parametreleri (2203
« Grup 22: HIZ/YAV RAMPALAR bélimiinde tanimlanan | veya 2206) kullanilarak hiz ayarli motorun
yavaslama rampasinin yerine geger. yavaslatiimasi.
* Yalniz ayarli motorun gikisi, yardimci motorun gikisina |* Yardimci motor baslatildiginda, hiz ayarli motor 8125
esit miktarda azaltilana dek uygulanir. Ardindan, Grup | HAR START YAVAS kullanarak yavaslar.
22: HIZ/YAV RAMPALAR bdéliminde tanimlanan » Yardimci motor durdugunda, hiz ayarli motor 8124 HAR
yavaslama rampasi uygulanir: STOP HiZLAN kullanarak hizlanir.
0 = SEGILMEDI.
0.1...1800 - Girilen degeri yavaslama zamani olarak
kullanip bu fonksiyonu etkinlestirir.
8126 ZAMANLI OTODEG
Zamanlamali fonksiyon kullanarak otomatik degistirmeyi ayarlar. Bkz. parametre 8119 OTODEG SEVIYESI.
0 = SECILMEDI.
1 = ZAMAN FONK 1 - Zamanlamali fonksiyon 1 aktifken otomatik degistirmeyi etkinlestirir.
2...4 = ZAMAN FONK 2...4 - Zamanlamali fonksiyon 2...4 aktifken otomatik degistirmeyi etkinlestirir.
8127 IMOTORLAR
PFC tarafindan kontrol edilen motorlarin gergek sayisini belirler (maksimum 7 motor, 1 hiz ayarl, 3 dogrudan
cevrimici bagli ve 3 yedek motor).
» Bu deger, ayni zamanda hiz ayarli motoru da kapsamaktadir.
» Bu deger, Otomatik degistirme fonksiyonu kullaniliyorsa PFC'ye ayriimis role sayisiyla uyumlu olmalidir.
» Otomatik degistirme fonksiyonu kullaniimiyorsa, hiz ayarli motorda, PFC'ye ayrilmig bir réle ¢ikisi bulunmasi
gerekmemektedir, ancak bu deger iginde yer almahdir.
8128 |YR START SIRASI

'Yardimci motorlarin Start sirasini ayarlar.

1 = EVEN RUNTIME - Slire paylagimi aktiftir. Yardimci motorlarin kimilatif galigma stiresini esitler. Start sirasi, galisma
suresine baglidir: llk olarak kiimdlatif calisma suresi en kisa olan yardimci motor, ardindan kiimulatif calisma
suresi en kisa ikinci motor, vb. start edilir. Talep azaldiginda, ilk olarak kiimdlatif galisma slresi en uzun olan motor
stop edilir.

2 = RELAY ORDER - Start sirasi, role sirasiyla ayni olacak sekilde sabitlenir.
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Grup 98: OPSIYONLAR

Bu grup opsiyonlari ve 6zellikle siricu ile seri haberlesmenin etkinlestiriimesi igin
gerekli konfiglrasyonlari yapar.

Kod |Agiklama

9802 |HAB PROT SEC

Haberlesme protokolini seger.

0 = SEGILMEDI - Higbir haberlesme protokoll segili degil.

1 = STD MODBUS - Siirlici, RS485 kanali Gzerinden Modbus haberlesme kurar (X1-haberlesme, terminal).
* Ayrica bkz. Grup 53: EFB PROTOKOL.

4 = EXT FBA - SUrlc(, slriclnin opsiyonlu 2. yuvasindaki fieldbus adapttri Gzerinden haberlesir.
* Ayrica bkz. Grup 51: HARICI HABER MODUL.
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Dahili fieldbus

Genel Bilgiler

ACS550, standart seri haberlesme protokoll kullanan harici bir sistemden kumanda
edilecek sekilde ayarlanabilir. Seri haberlesme kullanirken ACS550 iki sekilde
caligabilir:

« Tum kontrol bilgilerini fieldbustan alir veya

+ fieldbus kontroll ve diger mevcut kontrol konumlarinin dijital veya analog
girislerin bir tir birlesiminden ve kontrol panelinden kontrol edilir.

‘ Fieldbus kontrolori ‘
| Fieldbus

V

Diger cihazlar

. X1:28...32 terminallerinde standart
dahili fieldbus (EFB)

. 2 numaral yuvaya takilan fieldbus
adaptdr (FBA) modulu (opsiyon Rxxx).

iki temel seri haberlesme konfigiirasyonu miimkiinddir:

+ dahili fieldbus (EFB) - Kontrol karti Gzerindeki X1:28...32 terminallerinde RS485
arayuzunl kullanarak kontrol sistemi Modbus® protokolii Uizerinden suriiclyle
haberlesebilir. (Protokol ve profil agiklamalari igin, bkz. bu bdliman ileriki
sayfalarinda Modbus protokolli teknik verileri ve ABB kontrol profilleri teknik
verileri bdlimleri.)

+ fieldbus adaptori (FBA) - Bkz. bolim Fieldbus adaptér, sayfa 231.

Kontrol arayiizii

Genel olarak, Modbus ve siricu arasindaki temel kontrol araylzi asagidakilerden
olugsmaktadir:

* Cikis Wordleri
— Kontrol Word
— Referans1
— Referans2

» Girig wordleri

— Durum Word
— Gergek deger 1

Dahili fieldbus
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Planlama

Mekanik ve elektrik kurulumu - EFB

/N

Gergek deger 2
Gergek deger 3
Gergek deger 4
Gergek deger 5
Gergek deger 6
Gergek deger 7
Gergek deger 8

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Bu word'lerin icerikleri profiller tarafindan tanimlanir. Kullanilan profiller hakkinda
ayrinti igin, bkz. bolim ABB kontrol profilleri teknik verileri, sayfa 219.

Not: “Cikis” ve “giris” word'leri, fieldbus kontroldriine gére kullaniimaktadir. Ornegin,
cikis, fieldbus kontrolériinden sirticliye gelen veri akisini tanimlar ve bu, stricu
acisindan bir giristir.

AQ planlamasi asagidaki sorulari yanitlamaldir:

Aga hangi tipte ve ne kadar cihaz baglanmaldir?

Suridcllere hangi kontrol bilgileri génderilmelidir?

Sdricllerden kontrol sistemine hangi yorum bilgileri génderilmelidir?

UYARI! Baglantilar sadece, sirtcinin enerjisi kesildiginde yapilmalidir.

28...32 surtcl terminalleri RS485 haberlesme icindir.

Belden 9842 veya dengini kullanin. Belden 9842, ikili, bikulmus, ekranh gift

kablodur ve dalga empedansi 120 ohm'dur.

RS485 hatti icin bukimli ekranli tel giftlerinden birini kullanin. Bu tel ¢iftini tim A
(-) terminallerini birbirine baglamak ve tiim B (+) terminallerini birbirine baglamak
icin kullanin.

Toprak hatti igin (terminal 31) diger giftteki tellerden birini kullanarak diger teli bos
birakin.

RS485 hattini higbir noktada dogrudan topraklamayin. Hattaki tm cihazlari, ilgili

topraklama terminallerini kullanarak topraklayin.

Toprak kablolari kapali devre olusturmamalidir ve tim cihazlar ortak bir noktada
topraklanmalidir.

RS485 hattini ayrilma hatlari olmadan bir halkali zincirli baraya baglayin.

Dahili fieldbus
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« Agdaki giriltiyl azaltmak igin agin her iki ucundaki 120 W direngler kullanarak
RS485 agini sonlandirin. Sonlandirma direnclerini baglamak veya baglantisini
kesmek i¢in DIP anahtarini kullanin. Bkz. asagidaki sekil.

Sonlandiriims Sonlandiriimig

istasyon istasyon istasyon istasyon
[o0000] [o0000] [o0000]

Sirici RS485:
Terminal blogu X1

Bkz. § = & &
Not1 & § 9 L &
a
N ON x z P4 ©
8 o < 2 8

gk
W =] ) (1)
1o ‘o9 ‘04

1

[ Vo
[ IO
| ==
UBkz. Not 2: Ekran
Notlar:

1. J2 anahtarini OFF (Kapali) olarak ayarlayin. ON : T T
(Acik) konumu, agi etkinlestirir (kaldirma ve indirme _?g;}a’;i‘)t 3 e Eg Q&

[BIAS] direngleri suriiciiniin Gzerinde bulunur).
Bkz. Not 4: Referans/Ortak

2. Blendaj tellerini surtcude bir arada baglayin -
SCR'de SONLANDIRMAYIN.

3. Blendaji SADECE kontrol cihazindaki “Toprak”
terminalinde sonlandirin.

4. AGND kablosunu kontrol cihazindaki “Referans”
terminalinde sonlandirin.

Kontrol cihazi ‘

« KonfigUrasyon bilgileri igin asagidaki boélimlere bagvurun:
— Haberlesme ayarlari - EFB sayfa 201
— Sdrtict kontrol fonksiyonlarinin etkinlestirimesi - EFB sayfa 203

— Uygun EFB protokolii 6zel teknik verileri. Ornegin, Modbus protokolii teknik
verileri, sayfa 211.

Haberlegsme ayarlarn - EFB

Seri haberlesme sec¢imi

Seri haberlesmeyi etkinlestirmek igin, parametre 9802 hab prot se¢ parametresini
1 (std modbus) olarak ayarlayin.

Not: Eger panel lizerinde istenilen segimi gdéremezseniz siriiciinizin uygulama
belleginde bu protokol yazilimi yoktur.

Dahili fieldbus
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Seri haberlesme konfigiirasyonu

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

9802 ayari, haberlesme islemini tanimlayan parametrelerdeki uygun hazir degerleri
otomatik olarak ayarlar. Bu parametreler ve agiklamalari asagida verilmektedir. Ozel
olarak, istasyon numarasinin ayar gerektirdigini unutmayin.

Kod

Aciklama

Protokol referansi

Modbus

5301

EFB PROTOKOL NO

Protokollin tanimlama ve program revizyonunu
icerir.

Degistirmeyin. 9802 HAB PROT SEC
parametresi icin girilen sifir disindaki
herhangi bir deger bu parametreyi
otomatik olarak ayarlar. XX = protokol
tanimi ve YY = program revizyonu olmak
Uzere, format XXYY seklindedir.

EFB protokoll tarafindan kullanilan haberlesme

profilini seger.

0 = ABB DRV LIM - Kontrol/Durum Word'lerinin
calisma yontemi, ACS400'de kullanilana benzer
olarak ABB Sirucu Profiline uygundur.

1 = DCU PROFILI - Kontrol/Durum Word'lerinin
galisma yontemi, 32 bitlik DCU Profiline
uygundur.

2 = ABB DRV FULL - Kontrol/Durum Word'lerinin
galisma yontemi, ACS600/800'de kullanilan
yontem gibi ABB Siriici Profiline uygundur.

5302 | EFBISTASYON NO Agdaki her bir siirticliye, bu parametre
RS485 hattinin diigiim adresini tanimlar. icin ayri bir deger verin.
Bu protokol segildiginde bu parametre
icin hazir deger 1'dir.
Not: Yeni adresin gegerli olmasi igin striicti glici donlstirilmelidir veya yeni bir adres
secilmeden 6nce ilk olarak 5302, 0'a ayarlanmalidir. 5302 = 0 olarak birakildiginda RS485
kanali resetlenir ve haberlesme devre digi birakilir.
5303 | EFB HAB HIZ| Bu protokol secildiginde bu parametre
RS485 baginin haberlesme hizini saniyede kbit icin hazir deger 9,6'dir.
(kbit/san) seklinde tanimlar.
1,2 kb/s 19,2 kb/s
2,4 kb/s 38,4 kb/s
4,8 kb/s 57,6 kb/s
9,6 kb/s 76,8 kb/s
5304 | EFB PARITE Bu protokol segildiginde bu parametre
RS485 haberlesmesi ile kullanilacak veri uzunlugu | i¢in hazir deger 1'dir.
esligi ve stop bitlerini tanimlar.
* Ayni ayarlar tim on-line istasyonlarda
kullaniimahdir.
0 = 8 NONE 1 - 8 veri biti, eslik yok, bir durusluk bit.
1 = 8 NONE 2 - 8 veri biti, eslik yok, iki durusluk bit.
2 = 8 EVEN 1 - 8 veri biti, gift eslik, bir durusluk bit.
3 =8 0DD 1 - 8 veri biti, tek eslik, bir durusluk bit.
5305 | EFB HAB PROFIL Bu protokol segcildiginde bu parametre

icin hazir deger O'dir.

Not: Haberlesme ayarlarinda herhangi bir degisiklik meydana geldikten sonra ya
surlcl enerjisini agip kapayarak ya da istasyon numarasini (5302) silip sonra geri
yukleyerek yeniden etkinlestiriimelidir.

Dahili fieldbus
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Surucu kontrol fonksiyonlarinin etkinlestiriimesi - EFB

Siriiciyii kontrol etme

Farkli stricu fonksiyonlarinin fieldbus kontrolli asagidaki amaglar igin
konfigirasyona gereksinim duyar:

+ sUricunun fonksiyonun fieldbus kontrolinu kabul etmesini saglamak
+ kontrol igin gerekli her stirlict verisini bir fieldbus girisi olarak tanimlamak
+ surlcu i¢in gerekli her kontrol verisini bir fieldbus ¢ikisi olarak tanimlamak.

Asagidaki bélumlerde genel dizeyde her bir kontrol fonksiyonunun ihtiya¢c duydugu
konfiglrasyon agiklanmaktadir. Protokole 6zel ayrintilar igcin, FBA moduliyle birlikte
verilen dokiimanlara bagvurun.

Start/Stop Yon Kontrolii

Surldcunun start/stop/ydn kontrolu igin fieldbus kullanimi asagidakileri
gerektirmektedir:

 suricu parametre degerlerinin agagidaki gibi ayarlanmasi

» uygun konumdaki fieldbus kontroléri tarafindan saglanan komut. (Konum,
protokole bagli olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Modbus' protokol referansi
Siiriicii parametresi Deger Aciklama
ABB DRV DCU PROFILI
1001 | HAR1 KOMUTLAR | 10 (HABR) Ext1 secili halde 40001 bit 0...3 | 40031 bit 0, 1
fieldbus tarafindan
Start/Stop.
1002 | HAR2 KOMUTLAR | 10 (HABR) Ext2 secili halde 40001 bit0...3 | 40031 bit 0, 1
fieldbus tarafindan
Start/Stop.
1003 | DONUS YONU 3 (K Fieldbus tarafindan yén. | 4002/40032 40031 bit 3
YONLU)

T Modbus icin protokol referansi kullanilan profile bagli olabilir,tablolardaki iki siitun buradan
gelmektedir. Bir sttun, ABB Surictileri profiliyle ilgilidir, bu, parametre 5305 = 0 (ABB DRV LIM) veya
5305 = 2 (ABB DRV FULL) oldugunda segilir. Diger siitun, parametre 5305 = 1 (DCU PROFILI)
oldugunda segili olan DCU profiliyle ilgilidir. Bkz. bolim ABB kontrol profilleri teknik verileri sayfa
219.

2 Bu referans, yon kontroll saglar - negatif bir referans yéne dénme saglar.
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Giris referansi se¢imi
Sdriclye giris referanslari saglamak igin fieldbus'i kullanmak asagidakileri gerektirir:
» surlcu parametre degerlerinin asagidaki gibi ayarlanmasi

* uygun konumdaki fieldbus kontroléri tarafindan saglanan referans word'U.
(Konum, protokole bagh olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Modbus protokol
Siiriicii parametresi | Deger Aciklama referansi
ABB DRV DCU PROFILI
1102 | HAR1/HAR2 8 (HABR) Fielldb.us tarafindan referans seti 40001 bit 11 | 40031 bit 5
SECIMI segimi.
1103 | REF1 SECIMI 8 (HABR) | Fieldbus tarafindan giris referansi 1. 40002
1106 | REF2 SECIMI 8 (HABR) | Fieldbus tarafindan giris referansi 2. 40003

Referans Olceklendirme
Gerekli oldugunda, REFERANSLAR 6&lgeklendirilebilir. Bkz. asagida:
» Sayfa 211 Modbus protokolii teknik verileri bolimundeki Modbus Register 40002.
« Sayfa 219 ABB kontrol profilleri teknik verileri bdlimindeki Referans
Olceklendirme.
Cesitli siiricii kontrolii
Cesitli stiriict kontrolii icin fieldbus kullaniimasi asagidakileri gerektirir:
» suUrlcl parametre degerlerinin asagidaki gibi ayarlanmasi

* uygun konumdaki fieldbus kontroléri tarafindan saglanan komut. (Konum,
protokole bagl olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Modbus protokol
Siiriicii parametresi Deger Aciklama referansi
ABB DRV | DCU PROFILI
1601 | CALISMA IZNI 7 (HABR) | Fieldbus ile ¢alisma izni. 40001 bit 3 | 40031 bit 6
(ters)

1604 | HATA RESET SEC 8 (HABR) | Fieldbus ile hata resetleme. 40001 bit 7 | 40031 bit 4

1606 | LOKAL KILIT 8 (HABR) | Fieldbus'ta lokal kilit segimi igin Gegerli 40031 bit 14
kaynak. degil

1607 | PARAMETRE 1 (sAVE) | Degistirilen par. bellege kaydeder 41607

HAFiZA (sonra deger 0'a geri doner).

1608 | START IZNI 1 7 (HABR) | Start izni 1 igin kaynak, fieldbus Gegerli 40032 bit 2
Komut Word'tuddr. degil.

1609 | START IzNI 2 7 (HABR) | Start izni 2 igin kaynak, fieldbus 40032 bit 3
Komut Word'Gdur.

2013 | MIN MOMENT SEG | 7 (HABR) | Fieldbus'ta minimum moment 40031 bit 15
segimi icin kaynak.

2014 | MAX MOMENT SEG | 7 (HABR) | Fieldbus'ta maksimum moment
secimi igin kaynak.

2201 | RAMPA 1/2 SEGIMI | 7 (HABR) | Fieldbus'ta rampa cifti segimi igin 40031 bit 10
kaynak.
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Roéle ¢ikis kontrolii
Role ¢ikis kontrolli igin fieldbus kullaniimasi asagidakileri gerektirir:
» surlcu parametre degerlerinin asagidaki gibi ayarlanmasi

+ fieldbus kontrol6ri saglanmis, ikili kodlanmis, réle komutlari uygun konumda.
(Konum, protokole bagl olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Modbus protokol referansi

Siriicii parametresi Deger Aciklama
ABB DRV ‘ DCU PROFILI
1401 ROLE GiKis 1 35 (HABR) | Role Cikisi 1, fieldbus 40134 bit 0 veya 00033
tarafindan kontrol ediliyor.
1402 ROLE CiKis 2 35 (HABR) | Role Cikisi 2, fieldbus 40134 bit 1 veya 00034

tarafindan kontrol ediliyor.

1403 ROLE CiKis 3 35 (HABR) | Role Cikisi 3, fieldbus 40134 bit 2 veya 00035
tarafindan kontrol ediliyor.

14101 ROLE CiKisi 4 35 (HABR) | Role Cikisi 4, fieldbus 40134 bit 3 veya 00036
tarafindan kontrol ediliyor.

14111 ROLE CiKiSi 5 35 (HABR) | Role Cikisi 5, fieldbus 40134 bit 4 veya 00037
tarafindan kontrol ediliyor.

14121 ROLE GiKisi 6 35 (HABR) | Role Cikisi 6, fieldbus 40134 bit 5 veya 00038
tarafindan kontrol ediliyor.

1 3'ten fazla réle, bir réle uzatma modiliinin eklenmesini gerektirir.

Not: Réle durumu geri beslemesi, asagida anlatilan konfiglirasyon olmadan

gercgeklesir.
Modbus protokol
Siiriicii parametresi Aciklama referansi
ABB DRV | DCU PROFILI
0122 RO 1-3 DURUM Role 1...3 durumu. 40122
0123 RO 4-6 DURUM Role 4...6 durumu. 40123

Analog cikis kontrolii

Analog ¢ikis kontrolu (6rnegin, PID set degeri) igin fieldbus'in kullaniimasi
asagidakileri gerektirir:

* suricu parametre degerlerinin agagidaki gibi ayarlanmasi

+ fieldbus kontrol6ri tarafindan saglanan analog degerlerin uygun konumlarda
olmasi. (Konum, protokole bagl olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Modbus protokol
Siriicii parametresi Deger Aciklama referansi

ABB DRV ‘ DCU PROFILI

1501 | AO1 ICERIK SEC 135 (HAB DEGER1) Analog Cikis 1, 0135 -

parametresine yazilmayla 20135

0135 | HAB DEGER1 - kontrol edilir.
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Modbus protokol
Siiriicii parametresi Deger Aciklama referansi
ABB DRV | DCU PROFILI
1507 | AO2 ICERK SEC | 136 (HAB DEGER2) | Analog Cikis 2, 0136 ;
0136 | HAB DEGER2 - paramotrasine yazilmayla 40136

PID kontrol set degeri kaynagi

PID gevrimi igin set dederi kaynagi olarak fieldbus se¢cmek icin asagidaki ayarlari
kullanin:

parametresi

Siriici

Deger

Aciklama

Modbus protokol
referansi

ABB DRV DCU PROFILI

4010

SET DEGERI
SEGIM (Set 1)

4110

SET DEGERI
SECIM (Set 2)

4210

SET DEGERI
SECIM (Ext/
Trim)

8 (HAB DEGER1)
9 (coMM+AIT)
10 (coMmm=*AIT)

Set degeri, giris referansi 2'dir
(+/-1+ Al1)

40003

Haberlegme hatasi

Fieldbus kontroll kullanilirken seri haberlesmenin kopmasi durumunda suricinin
tepkisini belirleyin.

Siiriicli parametresi Deger Aciklama
3018 | HAB HATA FONK 0 (SEGILMEDI) Uygun siriicu tepkisi igin ayarlayin.
1 (HATA)
2 (SABIT HiZ7)
3 (SON Hiz)

3019

HAB HATA SURESI

Bir haberlesme kaybinda tepki vermeden énce siire gecikmesini

ayarlayin.
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Sirucuden gelen geri besleme - EFB

Onceden belirlenmis geri besleme

Kontrol6re gelen giriglerinin (strlcu ¢ikiglar), protokol tarafindan dnceden
belirlenmis anlamlari vardir. Bu geri besleme igin sirtct konfiglrasyonu
gerekmemektedir. Asagidaki tabloda geri besleme verilerine bir 6rnek verilmektedir.
Listenin tamamu igin, 271 numaral sayfadaki uygun protokol baslatma igin teknik
veriler iginde yer alan giris wordi/noktasi/nesne listelerine basvurun.

Silriicii parametresi Modbus protokol referansi
ABB DRV DCU PROFILI
0102 | Hiz 40102
0103 | CiKiS FREK 40103
0104 | AKIM 40104
0105 | MOMENT 40105
0106 | GU¢ 40106
0107 | DC BARA GERILIMI 40107
0109 | CiKiS GERILIMI 40109
0301 | FB KONTRL WORD1 - BIT 0 (STOP) 40301 bit 0
0301 | fB KONTRL WORD1 1 - BIT 2 (REV) 40301 bit 2
0118 | DI 1-3 DURUM - BIT O (DI3) 40118

Not: Modbus ile, su format kullanilarak her parametreye erisilebilir: “4” ve bundan
sonra parametre numarasi.

Gercek degerin dlgeklendirilmesi

Gergek degerlerin élgeklendiriimesi protokole bagli olabilir. Genel olarak, Gergek
Degerler igin, parametre ¢ézunurligund kullanarak geri besleme uzunlugunu
Olceklendirin. (Parametre ¢ézunurlikleri igin bkz. bélim Tiim parametre listesi, sayfa

87.) Ornegin:
be(s;Ieerrlne Parametre (Geri Besleme uzunlugu) - (Parametre ¢éziinirliigi) =
uzunlugu ¢ozinirligi Olgeklendirilmis deger

1 0,1 mA 1- 0,1mA=0,1mA

10 % 0,1 10 %01=%1

Parametreler ylizde olarak verildiginde, Tiim parametrelerin agiklamalari bolimu
hangi parametrenin %100'e karsilik geldigini belirtir. Bu durumlarda, yluzdeden
muhendislik birimlerine donlstirmek igin, %100'e karsilik gelen parametre degeriyle
garpin ve %100 ile bélun.

Dahili fieldbus



208

Diagnostik - EFB

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Ornegin:
° .

Geri Parametre %100 2I|$r§l|lk (Geri besleme uzunlugu) - (Parametre
besleme coziiniirlg paragmetrenin ¢6ziiniirliigi) - (%100 ref. degeri) / %100 =
uzunlugu degeri Olgeklendirilmis deger
10 % 0,1 1500 rpm’ 10- % 0,1- 1500 RPM / % 100 = 15 rpm

p p
100 % 0,1 500 Hz? 100 % 0,1+ 500 Hz / % 100 = 50 Hz

1 Bu 8rnekte, Gergek Degerin 9908 MOTOR NOM Hiz parametresini %100 referans olarak kullandigini
ve 9908 = 1500 rpm oldugunu farz edelim.

2 Bu 6rnekte, Gergek Degerin 9907 MOTOR NOM FREK parametresini %100 referans olarak
kullandigini ve 9907 = 500 Hz oldugunu farz edelim.

Siiriicii diagnostigi icin hata sirasi

Genel ACS550 diagnostik bilgileri igin, bkz. bolim Diagnostik, sayfa 253. En son Ug
ACS550 hatasi asagida tanimlandigi gibi fieldbus'a rapor edilir.

o Modbus protokol referansi
Siirlicli parametresi
ABB DRV DCU PROFILI
0401 | SON HATA 40401
0412 | ONCEKI HATA 1 40412
0413 | ONCEKI HATA 2 40413

Seri haberlesme diagnostigi

Ag sorunlarina farkli kaynaklar neden olabilir. Bu kaynaklar asagidakiler olabilir:

saglam olmayan baglantilar

yanhs kablo baglantisi (degistirmeli kablolar da dahil)

kot topraklama

¢oklanmig istasyon numaralari

agdaki surtculer veya diger cihazlarin hatali ayarlanmasi.

EFB aginda hata izleme igin kullanilan ana diagnostik 6zellikleri arasinda Grup 53:
EFB PROTOKOL parametreleri 5306...5309 bulunmaktadir. 101. sayfadaki Tim
parametrelerin agiklamalari béluminde bu parametreler ayrintili olarak
anlatiimaktadir.
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Diagnostik durumlari

Asagidaki alt bolimlerde gesitli diagnostik durumlari, sorun belirtileri ve duzeltici
islemler anlatiimaktadir.

Normal ¢alisma

Normal agd ¢alismasi sirasinda 5306...5309 parametrelerinin degerleri her bir
surlcude asagidaki gibi gorev gorur:

+ 5306 EFB OK MESAJ SAY ilerler (dlizglin sekilde alinan tim mesajlar iletir ve bu
surlclye gonderir).

« 5307 EFB CRC HATA SAY ilerlemez(gecersiz bir mesaj CRC'si alindidinda iletir).

+ 5308 EFB UART HATA SA ilerlemez. (eslik veya ¢ergeveleme hatalari gibi karakter
format hatalari tespit edildiginde iletir).

« 5309 EFB DURUMU degeri ag trafigine bagh olarak degisir.
Haberlesme kesilmesi

Haberlesmenin kesilmesi durumunda ACS550 davranisi, 206. sayfadaki
Haberlesme hatasi bolimiinde daha 6nceden konfiglre edilmigtir. Parametreler
3018 hab hata fonk ve 3019 hab hata siresi parametreleridir. 7071. sayfadaki Tim
parametrelerin aciklamalari bolumunde bu parametreler ayrintili olarak
anlatilmaktadir.

Hat lizerinde ana istasyon yok

Eger hat Gzerinde master istasyon yoksa: Ne EFB OK MESAJ SAY ne de hatalar (5307
EFB CRC HATA SAY ve 5308 EFB UART HATA SA) istasyonlardan birinde artar.

Dizeltmek igin:

* Ag lzerinde bir ag master'inin bagl oldugundan ve diizgtince baglandigindan
emin olun.

+ Kablonun bagl oldugundan ve kesilmis veya kisa devreli olmadigindan emin
olun.

Coklanmisg istasyonlar
Eger iki ya da daha fazla istasyonda ¢oklu numara bulunuyorsa:
« Iki ya da daha fazla siiriicii adreslenemez.

+ Belirli bir istasyonda okuma veya yazma islemi gergeklestirildiginde 5307 EFB CRC
HATA SAY veya 5308 EFB UART HATA SA icin degerler artar.

Duzeltmek igin: TUm istasyonlarin istasyon numaralarini kontrol edin. Cakisan
istasyon numaralarini diizeltin.

Degistirmeli kablolar

Haberlesme kablolari degistirildiyse (bir strictdeki terminal A, digerindeki terminal
B'ye baglanirsa):

+ 5306 EFB OK MESAJ SAY degeri artmaz.
+ 5307 EFB CRC HATA SAY ve 5308 EFB UART HATA SA degerleri artar.

Duzeltmek igin: RS-485 hatlarinin degistiriimediginden emin olun.
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Hata 28 - Seri 1 Hatasi

Sirtcunln kontrol panelinde hata kodu 28, SERI 1 HATA gorintilenirse asagidakileri
kontrol edin:

* Master sistem arizali. Diizeltmek icin, master sistemdeki sorunu ¢ozin.

+ Haberlesme baglantisi kétl. Duzeltmek igin, surtcudeki haberlesme baglantisini
kontrol edin.

» Sirlcu icin segili olan zaman asimi sliresi s6z konusu kurulum icin ¢ok kisa.
Master, belirtilen zaman agimi suresi igcinde surtcuyu yoklamiyor. Dizeltmek igin,
3019 HAB HATA SURESI parametresi tarafindan ayarlanan sireyi artirin.

Hata 31...33 - EFB1...EFB3

253. sayfadaki Diagnostik bolimiinde suricti icin listelenen i¢ EFB hata kodu (hata
kodlari 31...33) kullanilmamaktadir.

Kesinti gcevrim digi olaylar

Yukarida anlatilan sorunlar AS550 seri haberlesmesinde en sik karsilasilan
sorunlardir. Kesinti sorunlari ayrica asagidakilerden de kaynaklaniyor olabilir:

+ duzgin olmayan baglantilar
» ekipmandaki titresimlerin neden oldugu kablolardaki aginma

* her iki cihaz ve haberlesme kablolarinda yetersiz topraklama ve ekranlama.
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Modbus protokolii teknik verileri

Genel Bilgiler

Modbus® protokoll, Modicon Inc. tarafindan Modicon programlanabilir kontrolorlere
sahip kontrol ortamlarinda kullanim igin gelistiriimistir. Kullanim ve uygulama
kolayhgi nedeniyle bu ¢ok yaygin PLC dili genis gesitlilige sahip ana kontrolérlerin ve
bagimli cihazlarin bitlnlestiriimesi icin bir standart olarak hizla benimsenmistir.

Modbus bir dizisel, eszamanli olmayan protokoldur. islemler tek bir Ana kontrol ya
da bir veya daha fazla Bagimli ugbirim iceren yari-Gift yonll 6zelliktedir. RS232 tek
bir Ana ve tek bir Bagimli ugbirim arasindaki noktadan noktaya haberlesmeyi
saglamak igin kullanilabilir, bundan daha sik rastlanan bir uygulama ise ¢oklu
Bagdiml ugbirimleri kontrol eden bir Ana ugbirim igerir. ACS550 Modbus fiziksel
arayuzu igin RS485 kullanir.

RTU

Modbus spesifikasyonu iki kolay anlasilir aktarma kipi tanimlamigtir: ASCIl ve RTU.
ACS550 yalniz RTU'yu destekler.

Ozelliklerin ézeti

Asagidaki Modbus fonksiyon kodlari, ACS550 tarafindan desteklenmektedir.

Kayitlarini Yaz

. Kod
Fonksiyon (Onaltilik) Aciklama

Cikis Durumunu 0x01 Ayrik ¢ikis durumunu okuyun. ACS550 igin, kontrol word'lin ayrik

Oku bitleri 1...16 Cikiglariyla eslenir. Role gikislari, 33 Cikisindan
baslamak Uzere sirali olarak eslenir (6rnegin, RO1=Cikis 33).

Ayrik Girig 0x02 Ayrik girislerin durumunu oku. ACS550 igin durum wordiin ayrik

Durumunu Oku bitleri, aktif profile bagl olarak 1...16 veya 1...32 girigleriyle
eslenir. Terminal girisleri, 33 numarali giristen baslamak lzere
sirali olarak eslenir (6rnegin, DI1=Girig 33).

Coklu Tutma 0x03 Coklu tutma kayitlarini oku ACS550 igin, parametre kiimesinin

Kayitlarini Oku tamami tutma kayitlari ve ayrica komut, durum ve referans
degerleri olarak eslenir.

Coklu Girig 0x04 Coklu giris kayitlarini oku ACS550 icin 2 analog giris kanal giris

Kayitlarini Oku kaydi 1 ve 2 olarak eslenir.

Tekli Cikigl Zorla 0x05 Tekli ayrik bir ¢ikis yaz ACS550 igin, kontrol word'lin ayrik bitleri
1...16 Cikislariyla eslenir. Role ¢ikiglari, 33 Cikisindan baglamak
Uzere sirali olarak eslenir (6rnegin, RO1=Cikis 33).

Tekli Tutma Kaydi 0x06 Tekli tutma kaydi yaz. ACS550 igin, parametre kiimesinin tamami

Yaz tutma kayitlari ve ayrica komut, durum ve referans degerleri
olarak eslenir.

Diagnostik 0x08 Modbus diagnostigi gergeklestirin. Sorgulama (0x00), Yeniden
baslatma (0x01) ve Sadece Dinleme (0x04) alt kodlari
desteklenmektedir.

Coklu Cikiglari O0xOF Coklu ayrik cikislar yazin. ACS550 igin, kontrol word'lin ayrik

Zorla bitleri 1...16 Cikiglariyla eslenir. Role gikislari, 33 Cikisindan
baslamak uzere siral olarak eslenir (6rnegin, RO1=Cikis 33).

Coklu Tutma 0x10 Coklu tutma kayitlarini yaz. ACS550 igin, parametre kiimesinin

tamami tutma kayitlari ve ayrica komut, durum ve referans
degerleri olarak eglenir.
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. Kod
Fonksiyon (Onaltilik) Aciklama
Coklu Tutma 0x17 Bu fonksiyon 0x03 ve 0x10 fonksiyonlarini tek bir komutta
Kayitlarini Oku/Yaz birlegtirir.

Esleme ézeti

Asagidaki tabloda ACS550 (parametreler ve 1/0) ve Modbus referans alani
arasindaki esleme 6zetlenmektedir. Ayrintilar i¢in, bkz. asagida Modbus adresleme.

ACS550

Modbus referansi

Desteklenen fonksiyon kodlari

» Kontrol Bitleri
* Rodle Cikiglar

Cikislar (Oxxxx)

01 - Cikis Durumunu Okuyun
05 - Tekli Cikisi Zorlayin
15 - Coklu Cikislar Zorlayin

e Durum Bitleri
* Ayrik Girigler

Ayrik Girigler (1xxxx)

02 - Giris Durumunu Okuyun

* Analog Girigler

Giris Kayitlari (3xxxxx)

04 - Giris Kayitlarini Okuyun

* Parametreler
« Kontrol/Durum Word
* Referanslar

Tutma Kayitlari (4xxxx)

03 - 4X Kayitlarini Okuyun
06 - Tekli 4X Kaydini Onceden Ayarlayin

16 - Coklu 4X Kayitlarini Onceden
Ayarlayin

23 - 4X Kayitlarini Okuyun/Yazin

Haberlesme Profilleri

Modbus ile haberlesirken ACS550 kontrol ve durum bilgisi i¢in ¢oklu profilleri
destekler. 5305 efb hab profil parametresi kullanilan profili secer.

* ABB DRV LIM - Birinci (ve varsayilan) profil, ABB DRV LIM profilidir. ABB Sirtculeri
profilinin bu uygulanisi ACS400 surtctleriyle olan kontrol araylizini
standartlastirir. ABB Suriculeri profili, PROFIBUS araylziine baghdir. Ayrintili

olarak, asagidaki bélimde agiklanmaktadir.

* DCU PROFILI - DCU PROFILI profili kontrol ve durum arayuizinid 32 bite
genisletmektedir. Ana suriicl uygulamasi ile gomull fieldbus ortami arasindaki

dahili araytzddr.

* ABB DRV FULL — ABB DRV FULL, ACS600 ve ACS800 surctileriyle olan kontrol
araylzuna standartlastiran ABB Saruculeri profilinin uygulanmasidir. Bu
uygulama, ABB DRV LIM uygulamasi tarafindan desteklenmeyen iki kontrol word

bitini destekler.

Modbus adresleme

Modbus ile her fonksiyon kodu belirli bir Modbus referans serisine erisim anlamina
gelir. Bu nedenle Modbus mesajinin adres alaninda ilk dijiti bulunmamaktadir.

Not: ACS550 Modbus sartnamesinin sifir tabanli adreslemesini destekler. Kayit
40002, Modbus mesajinda 0001 seklinde adreslenmistir. Benzer sekilde bir Modbus
mesajinda ¢ikis 33, 0032 seklinde adreslenmistir.

Bkz. yukarida Esleme &6zeti. Asagidaki bolumler detayl olarak her Modbus referans
serisi icin eslemleri tanimlar.
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0xxxx Esleme — Modbus gikislari. Sirtici Modbus Cikislar seklinde adlandirilan

Oxxxx Modbus serisine asagidaki bilgileri esler:

* KONTROL WORD’UN (parametre 5305 EFB HAB PROFIL kullanarak segilmistir) bit

eslemi. ilk 32 ¢ikis bu amag icin ayriimistir.

* role ¢ikisi, 00033 ile baslayan numaralandiriimis siralari belirtir.

Asagidaki tablo Oxxxx referans serisini 6zetler:

Modbus Dahili konum ABB DRV LIM DCU PROFILI ABB DRV FULL
ref. (tim profiller) (5305 = 0) (5305 =1) (5305 = 2)

00001 | KONTROL WORD - Bit0 | OFF1' STOP OFF1'

00002 | KONTROL WORD - Bit 1 | OFF2' START OFF2'

00003 | KONTROL WORD - Bit2 | OFF3' GERI OFF3'

00004 KONTROL WORD - Bit 3 | START LOCAL START

00005 KONTROL WORD - Bit4 | N/A RESET RAMP_OUT_ZERO'

00006 KONTROL WORD - Bit 5 | RAMP_HOLD' EXT2 RAMP_HOLD'

00007 | KONTROL WORD - Bit 6 | RAMP_IN_ZERO' | RUN_DISABLE RAMP_IN_ZERO'

00008 KONTROL WORD - Bit 7 | RESET STPMODE_R RESET

00009 KONTROL WORD - Bit 8 | N/A STPMODE_EM N/A

00010 KONTROL WORD - Bit9 | N/A STPMODE_C N/A

00011 KONTROL WORD - Bit 10 | N/A RAMP_2 REMOTE_CMD'

00012 KONTROL WORD - Bit 11 | EXT2 RAMP_OUT_0O EXT2

00013 KONTROL WORD - Bit 12 | N/A RAMP_HOLD N/A

00014 KONTROL WORD - Bit 13 | N/A RAMP_IN_0O N/A

00015 KONTROL WORD - Bit 14 | N/A REQ_LOCALLOCK | N/A

00016 KONTROL WORD - Bit 15 | N/A TORQLIM2 N/A

00017 KONTROL WORD - Bit 16 | Gegerli degil FBLOCAL_CTL Gegerli degil

00018 KONTROL WORD - Bit 17 FBLOCAL_REF

00019 KONTROL WORD - Bit 18 START_DISABLE1

00020 KONTROL WORD - Bit 19 START_DISABLE?2

00021... | Ayrilmis Ayrilmig Ayrilmig Ayrilmis

00032

00033 ROLE GiKiS 1 Role Cikisi 1 Role Cikisi 1 Roéle Cikisi 1

00034 ROLE GiKiS 2 Roéle Cikisi 2 Role Cikisi 2 Role Cikisi 2

00035 ROLE GiKiS 3 Role Cikisi 3 Role Cikisi 3 Role Cikigi 3

00036 ROLE GiKigi 4 Role Cikisi 4 Role Cikisi 4 Role Cikigl 4

00037 ROLE CiKisi 5 Roéle Cikisi 5 Roéle Cikisi 5 Role Cikisi 5

00038 ROLE GiKisi 6 Role Cikisi 6 Role Cikisi 6 Role Cikigl 6

1 = Etkinligi diistik

Oxxxx kayitlari igin:

e Durum her zaman okunabilirdir.

« Sdricunun fieldbus kontrolini kullanici konfiglirasyonu ile zorlamak mimkindar.
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* Ek role cikislari sirali olarak eklenir.

ACS550 gikiglar igin asagidaki Modbus islevini destekler:

Fonksiyon kodu

Aciklama

01

Cikis durumunu
okuyun

05

Tekli ¢ikigi zorlayin

15 (OXOF Hex)

Coklu cikiglari zorlayin

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

1xxxx Esleme — Modbus ayrik girigler. Siriici Modbus Girigler seklinde

adlandirilan 1xxxx Modbus serisine asagidaki bilgileri esler:

* DURUM WORD'UN (parametre 5305 EFB HAB PROFIL kullanarak segilmistir) bit
eslemi. llk 32 girisi bu amag igin ayrilmigtir.

+ giris 33 ile baslayan sirali numarali ayrik donanim girigleri.

Asagidaki tablo 1xxxx referans serisini 6zetler:

Modbus Dahili konum ABB DRV DCU PROFILI
ref. (ttim profiller) (5305 =0 VEYA 2) (5305=1)

10001 DURUM WORD - Bit 0 RDY_ON HAZIR

10002 DURUM WORD - Bit 1 RDY_RUN AKTIF

10003 DURUM WORD - Bit 2 RDY_REF BASLADI

10004 DURUM WORD - Bit 3 ACTI CALISIYOR

10005 DURUM WORD - Bit 4 OFF_2_STA' ZERO_SPEED

10006 DURUM WORD - Bit 5 OFF_3_STA1 ACCELERATE

10007 DURUM WORD - Bit 6 SWC_ON_INHIB DECELERATE

10008 DURUM WORD - Bit 7 ALARM AT_SETPOINT

10009 DURUM WORD - Bit 8 AT_SETPOINT LIMIT

10010 DURUM WORD - Bit 9 REMOTE SUPERVISION

10011 DURUM WORD - Bit 10 ABOVE_LIMIT REV_REF

10012 DURUM WORD - Bit 11 EXT2 REV_ACT

10013 DURUM WORD - Bit 12 RUN_ENABLE PANEL LOCAL

10014 DURUM WORD - Bit 13 N/A FIELDBUS_LOCAL

10015 DURUM WORD - Bit 14 N/A EXT2_ACT

10016 DURUM WORD - Bit 15 N/A HATA

10017 DURUM WORD - Bit 16 Ayriimig ALARM

10018 DURUM WORD - Bit 17 Ayriimig REQ_MAINT

10019 DURUM WORD - Bit 18 Ayrilmig DIRLOCK

10020 DURUM WORD - Bit 19 Ayrilmis LOCALLOCK

10021 DURUM WORD - Bit 20 Ayrilmig CTL_MODE

10022 DURUM WORD - Bit 21 Ayrilmig Ayriimig

10023 DURUM WORD - Bit 22 Ayriimig Ayriimig

10024 DURUM WORD - Bit 23 Ayrilmig Ayrilmis

10025 DURUM WORD - Bit 24 Ayrilmig Ayriimig
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Modbus Dahili konum ABB DRV DCU PROFILI
ref. (ttim profiller) (5305 = 0 VEYA 2) (5305=1)

10026 DURUM WORD - Bit 25 Ayriimig Ayrilmig

10027 DURUM WORD - Bit 26 Ayrilmig REQ_CTL

10028 DURUM WORD - Bit 27 Ayrilmig REQ_REF1

10029 DURUM WORD - Bit 28 Ayriimig REQ_REF2

10030 DURUM WORD - Bit 29 Ayrilmig REQ_REF2EXT

10031 DURUM WORD - Bit 30 Ayrilmig ACK_STARTINH

10032 DURUM WORD - Bit 31 Ayriimig ACK_OFF_ILCK

10033 DI DI1 DI1

10034 DI2 DI2 DI2

10035 DI3 DI3 DI3

10036 DI4 Dl4 Dl4

10037 DIS DI5 DI5

10038 DI6 DI6 DI6

1 = Etkinligi diistik

1xxxx kayitlari igin:

+ Ek ayrik girisleri sirali olarak eklenir.

ACS550 ayrik girisler igin asagidaki Modbus islevini destekler:

Fonksiyon kodu

Aciklama

02

Giris durumunu okuyun

3xxxx Egsleme — Modbus girigleri. Surtici Modbus Girisleri seklinde adlandirilan

3xxxx Modbus adreslerine asagidaki bilgileri esler:

* herhangi bir kullanici taniml analog giris.

Asagidaki tablo giris kayitlarini 6zetler:

Modbus ) ACSSS'O Gériiler

referansi tum profiller
30001 A1 Bu kayit Orneksel Girig 1 (0...%100) seviyesine raporlayacaktir.
30002 A2 Bu kayit, Analog Giris 2 (0...%100) seviyesine raporlayacaktir.

Fonksiyon kodu

Aciklama

04

3xxxx girig durumunu
okuyun

4xxxx Kayit esleme. Siirlici parametrelerini ve diger verileri asagidaki sekilde

4xxxx kaydina esler:

ACS550 3xxxx kayitlari igin asagidaki Modbus islevini destekler:

« Sdrucu kontrol ve gercek degerlere 40001...40099 esleme. Bu kayitlar asagidaki
tabloda tanimlanmistir.

» Surlcu parametreleri 0101...9999'a 40101...49999 eslem. Sartcu
parametrelerine karsilik gelen kayit adresleri gecersizdir. Eger parametre
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adresleri diginda okuma veya yazma denemesi yapilirsa, Modbus araytizi
denetleyiciye bir kural digi durum kodu gonderir.

Asagidaki tablo 4xxxx surlcu kontrol kayitlarini 40001...40099 (40099 Uzerindeki
4xxxx kayitlari igin strictu parametre listesine bakiniz, 6rn. 40102'nin parametresi

0102'dir) 6zetler:
Modbus kaydi Erigim Gorusler

40001 | KONTROL WORD R/W Dogrudan profil'in KONTROL WORD'lUine esler.Sadece 5305 =
0 veya 2 ise desteklenir (ABB Siirtcleri profili). 5319
parametresi bir kopyasini hex formatinda saklar.

40002 | Referans 1 R/W Aralik =0...+20000 (0...1105 REF1 MAX'a 6lgeklenmis), veya
-20000...0 (1105 REF1 MAX...0'a dlgeklenmis).

40003 | Referans 2 R/W Aralik =0...+10000 (0...1108 REF2 MAX'a 6lgeklenmis), veya
-10000...0 (1108 REF2 MAX...0'a lgeklenmis).

40004 | DURUM WORD R Dogrudan profilin DURUM WORD'Une egler.Sadece 5305 =0
veya 2 ise desteklenir (ABB Surucduleri profili). 5320
parametresi bir kopyasini hex formatinda saklar.

40005 | Actual 1 R 0103 ¢iKiS FREKANSI’'nin kopyasini varsayilan olarak
(5310 kullanarak depolar. Bu kayit igin farkh bir gergcek deger se¢mek igin
seg) parametre 5310’i kullanin.

40006 | Actual 2 R 0104 AKiM'in kopyasini varsayilan olarak depolar. Bu kayit
(5311 kullanarak icin farkl bir gercek deger secmek igin parametre 5311’i
seg) kullanin.

40007 | Actual 3 R Varsayilan olarak hi¢bir sey depolamaz. Bu kayit i¢in farkli
(5312 kullanarak bir gercek deger segmek igin parametre 5312’yi kullanin.
seg)

40008 | Actual 4 R Varsayilan olarak higbir sey depolamaz. Bu kayit igin farkli
(56313 kullanarak bir gercek deger secmek igin parametre 5313’0 kullanin.
seg)

40009 | Actual 5 R Varsayilan olarak higbir sey depolamaz. Bu kayit icin farkli
(5314 kullanarak bir gercek deger segmek igin parametre 5314’0 kullanin.
seg)

40010 | Actual 6 R Varsayilan olarak higbir sey depolamaz. Bu kayit igin farkli
(5315 kullanarak bir gergek deger segcmek igin parametre 5315’i kullanin.
seg)

40011 | Actual 7 R Varsayilan olarak higbir sey depolamaz. Bu kayit igin farkli
(5316 kullanarak bir gercek deder se¢mek igin parametre 5316’y1 kullanin.
seg)

40012 | Actual 8 R Varsayilan olarak higbir sey depolamaz. Bu kayit igin farkli
(5317 kullanarak bir gergek deger segcmek icin parametre 5317’yi kullanin.
seg)

40031 | ACS550 KONTROL R/W DCU profilinin KONTROL WORD, En Disik Adresli Word'e
WORD LSW dogrudan esleme yapar.Sadece 5305 = 1 ise desteklenir.

Bkz. parametre 0301.

40032 | ACS550 KONTROL R DCU profilinin KONTROL WORD, En yiksek adresli word’e

WORD MSW dogrudan egleme yapar. Sadece 5305 = 1 ise desteklenir.
Bkz. parametre 0302.

40033 | ACS550 burRUM R DCU profilinin buRUM WORD, En diisuk adresli word’e

WORD LSW dogrudan esleme yapar. Sadece 5305 = 1 ise desteklenir.
Bkz. parametre 0303.
40034 | ACS550 bURUM R DCU profilinin DURUM WORD, En yliksek adresli word'e

WORD MSW

dogrudan esleme yapar. Sadece 5305 = 1 ise desteklenir.
Bkz. parametre 0304.
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Modbus protokolli i¢in, Grup 53: EFB PROTOKOL iginde yer alan surici

parametreleri, 4xxxx kayitlarina parametre eglemesini bildirir.

Kod Aciklama

5310 EFB PAR10
Modbus Kayit 40005'e eslenen parametreyi belirler.

5311 EFB PAR11
Modbus register 40006'ya eslenen parametreyi belirler.

5312 EFB PAR12
Modbus register 40007'ye eslenen parametreyi belirler.

5313 EFB PAR13
Modbus register 40008'e eslenen parametreyi belirler.

5314 EFB PAR14
Modbus register 40009'a eslenen parametreyi belirler.

5315 EFB PAR15
Modbus register 40010'a eslenen parametreyi belirler.

5316 EFB PAR16
Modbus register 40011'a eslenen parametreyi belirler.

5317 EFB PAR17
Modbus register 40012'ye eslenen parametreyi belirler.

5318 EFB PAR18
ACS550, master talebe tepki iletmeye baslamadan 6nce, milisaniye
cinsinden ek gecikme ayarlar.

5319 EFB PAR19
KONTROL WORD'Uintin bir kopyasini saklar (hex formatinda), Modbus
kayit 40001.

5320 EFB PAR20
DURUM WORD'Uinuin bir kopyasini saklar (hex formatinda), Modbus kayit
40004.

Surdcu tarafindan kisitlanma oldugu durumlar disinda tim parametreler okumak ve
yazmak i¢in kullanilabilirdir. Parametre yazilari dogru deger ve gegerli kayit adresleri
icin dogrulanir.

Not: Standart Modbus yoluyla parametre yazilari her zaman degiskendir, 6rn.
degistirilen degderler otomatik olarak kalici bellekte depolanmaz. Tum degistirilen
degerleri kaydetmek igin 1607 PARAMETRE HAFizA parametresini kullanin.

ACS550 4xxxx kayitlari igin asagidaki Modbus fonksiyon kodlarini destekler:

Fonksiyon kodu Aciklama

03

4xxxx kayitlarini oku

06

Tekli 4xxxx kaydini énceden belirle

16 (0x10 Hex) Coklu 4xxxx kayitlarini 6nceden

belirle

23 (0x17 Hex) 4xxxx kayitlarini oku/yaz
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Gergek degerler

Kayit adresleri 40005...40012’nin igerigi GERGCEK DEGERLER’dir ve:

parametre 5310...5317 kullanilarak belirlenir.
Surdcindn igletimi hakkinda bilgi iceren salt okunur degerler
Bir isaret biti ve 15-bit tam sayi igeren 16-bit uzunlukta word'ler

negatif degerler buna karsilik gelen pozitif degerin ikisinin tamlayicisi olarak
yazilir

207 sayfadaki Gergek degerin 6lgeklendiriimesi bdliminde daha dnce anlatildigi
gibi dlceklendirilir.

Harici birakma kodlar

Harici kodlari sirtcliiden gelen seri haberlesme yanitlaridir. ACS550 asagida
tanimlanan standart Modbus istisna kodlarini destekler.

Harici kod Adi Anlami

01 KURAL DiSi FONKSIYON | Desteklenmemis Komut

02 KURAL DiSi VERI Sorguda alinan veri adresine izin verilmez. Bu tanimlanmis bir
ADRESI parametre/grup degildir.

03 KURAL DiSi VERI Sorgu veri alaninda bulunan bir deger ACS550 igin izin
DEGERI verilebilir bir deger degildir, clinkli agsagdidakilerden birisine aittir:

* Min. ya da maks. limitler disinda.

* Parametre salt okunurdur.

* Mesaj ¢ok uzundur.

» Baglat etkin oldugunda parametreye izin verilmez.

» Fabrika makrosu segili oldugunda parametre yazmasina izin
verilmez.
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ABB kontrol profilleri teknik verileri

Genel Bilgiler

ABB Siirtictileri profili

ABB Sdrtciileri profili, Modbus ve FBA modiiliinde bulunan protokoller de dahil
olmak Uzere birden fazla profilde kullanilabilen standart bir profil saglar. ABB
Sdruculeri profilinin iki uygulamasi bulunmaktadir:

ABB DRV FULL — Bu uygulama ACS600 ve ACS800 surtculeri ile olan kontrol
araylzini standartlagtirir.

ABB DRV LIM — Bu uygulama, ACS400 stirlculeriyle olan kontrol araytizinu
standartlastirir. Bu uygulama, ABB DRV FULL tarafindan desteklenen iki kontrol
word bitini desteklememektedir.

Belirtilen yerler hari¢, asagidaki “ABB Surlculeri Profili” agiklamalari her iki
uygulama igin de gegerlidir.

DCU profili

DCU profili kontrol ve durum araylziini 32 bite genisletmektedir. Ana surtcu
uygulamasi ile gémula fieldbus ortami arasindaki dahili araytzddr.

Kontrol Word

Kontrol word suructyu bir fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur.
Fieldbus master istasyonu kontrol word'iinii sirticiye génderir. Strlici KONTROL
WORD igindeki bit-kodlu talimatlara gére durumlar arasinda yer degistirir. KONTROL
WORD'Un kullaniimasi asagidakileri gerektirir:

Sarictnin uzaktan (REM) kontrol 6zelligine sahip olmasi.

Seri haberlesme kanali komutlari kontrol etme kaynagi olarak tanimlanir (1001
HAR1 KOMUTLAR, 1002 HAR2 KOMUTLAR ve 1102 HAR1/HAR2 SECIMI gibi
parametreleri kullanarak ayarlayin).

Kullanilan seri haberlesme kanali, bir ABB kontrol profili kullanacak sekilde
konfigiire edilmistir. Ornegin, abb drv full kontrol profilini kullanmak igin hem 9802
HAB PROT SEC = 1 (STD MODBUS) hem de 5305 EFB HAB PROFIL = 2 (ABB DRV FULL)
olmasi gerekmektedir.
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Asagidaki tablo ve bu alt bélimde sonradan yer alan semada ABB sirticileri profili
igin kontrol word igerigi anlatilir.

ABB Siiriculeri profili KONTROL WORD (Bkz. parametre 5319)

. . Komut verilen
Bit Adi Deger durum Yorumlar
0 OFF1 CONTROL 1 READY TO OPERATE |READY TO OPERATE girin
0 EMERGENCY OFF Gegerli aktif yavaglama rampasina (2203 veya
2205) gore durduracak suriici rampalari
Normal komut siralamasi:
* OFF1 ACTIVE girin
* READY TO SWITCH ON girin aksi takdirde diger
ara kilitler (OFF2, OFF3) aktif olur.
1 OFF2 CONTROL |1 OPERATING Calismaya devam et (OFF2 devre dis).
0 EMERGENCY OFF Motor durdurulur.
Normal komut siralamasi:
* OFF2 ACTIVE girin
* SWITCHON INHIBITED girin
2 OFF3 CONTROL |1 OPERATING Calismaya devam et (OFF3 devre disi)
0 EMERGENCY STOP  |Sirlicli, 2208 numarali parametre tarafindan
belirlenen siire iginde durur.
Normal komut siralamasi:
* OFF3 ACTIVE girin
* SWITCHON INHIBITED'a gegin
UYARI! Motor ve surilen cihazin bu
mod kullanilarak durdurulabildiginden
emin olun.
3 INHIBIT 1 OPERATION ENABLED |OPERATION ENABLED girin (Calisma izni sinyali

OPERATION aktif olmahdir. Bkz. 1601. Eger 1601 )
haberlesme olarak ayarliysa bu bit Calisma Izni
sinyalini de etkinlestirir.)

0 OPERATION Calismayi engeller. OPERATION INHIBITED girin
INHIBITED
4 Kullaniimiyor (ABB DRV LIM)

RAMP_OUT_ 1 NORMAL OPERATION |RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATION

ZERO ENABLED girin

ABB DRV FULL . . -

( ) 0 RFG OUT ZERO Rampa fonksiyon jenerator c¢ikisini sifira
getirin. Rampalar sifirlayin (akim ve DC gerilim
limitleri zorlandiginda).

5 RAMP_HOLD 1 RFG OUT ENABLED  |Rampa fonksiyonunu etkinlestirin.
RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATION
ENABLED girin
0 RFG OUT HOLD Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon
Ureticisi'ne ait ¢ikis tutuldu)
6 RAMP_IN_ 1 RFG INPUT ENABLED |[Normal ¢alisma. OPERATING girin
ZERO - - o
0 RFG INPUT ZERO Rampa Fonksiyon Jeneratoruine ait girisi sifira
zorla.
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ABB Siiruciileri profili KONTROL WORD (Bkz. parametre 5319)
. o Komut verilen
Bit Adi Deger durum Yorumlar
7 RESET 0=>1 |RESET Aktif hata varsa hatayi resetleyin (SWITCH-ON
INHIBITED girin). E§er 1604 = haberlesme. ise
etkin
0 OPERATING Normal galismaya devam et
8...9 |Kullaniimamis.
10 Kullaniimiyor (abb drv lim)
REMOTE_CMD |1 Fieldbus kontrol saglandi.
(ABB DRV FULL) 0 * CW #0 veya Ref #0: Son CW ve Ref'i
sakla.
* CW =0 ve Ref = 0: Fieldbus kontroll
devrede.
» Referans ve yavaslama/hizlanma rampasi
kilitlendi.
" EXT CTRL LOC |1 EXT2 SELECT Harici kontrol konumu 2'yi (EXT2) secin. Eger
1102 = HABERLESME ise etkin
0 EXT1 SELECT Harici kontrol konumu 1 (EXT1) secin. Eger
1102 = HABERLESME ise etkin
12... |Kullaniimamis.
15
DCU Profil
Asagidaki tabloda DCU profili igin KONTROL WORD igerigi anlatilmaktadir.
DCU profili KONTROL WORD (Bkz. parametre 0301)
Bit Adi Deger Komut/Talep Yorumlar
0 |STOP 1 Stop Ya stop modu parametresi ya da stop modu
taleplerine gore stop eder. (bit 7 ve 8).
0 (no op) .
Ayni anda verilen STOP ve START
1 | START 1 Start komutlari, durdur komutuyla sonuglanir.
0 (no op)
2 | GERI 1 Geri yon Referans isaretli bu XOR biti, yonu tanimlar.
0 ileri yon
3 | LOCAL 1 Lokal mod Fieldbus bu biti ayarladiginda kontroll ele
0 Harici mod gegirir ve sirlcd, fieldbus lokal kontrol
arici mo moduna geger.
4 | RESET ->1 Reset Kenara hassas.
diger | (noop)
5 | EXT2 EXT2'ye geg
0 EXT1'e geg
6 | RUN_DISABLE 1 Calistirma devre Ters galisma izni.
disi
0 Calisma izni agik
7 | STPMODE_R Normal rampa
durdurma modu
0 (no op)
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DCU profili KONTROL WORD (Bkz. parametre 0301)

Bit

Adi Deger

Komut/Talep

Yorumlar

STPMODE_EM 1

Acil rampa stop
modu

(no op)

STPMODE_C 1

Serbest durus
modu

(no op)

10

RAMP_2

Rampa cifti 2

Rampa cifti 1

1

- O| =~ O

RAMP_OUT_0

0'a rampa ¢ikisi

o

(no op)

12

-

RAMP_HOLD

Rampa dondurma

(no op)

13

RAMP_IN_0

0'a rampa girisi

(no op)

14

= O =~ O

RREQ_LOCALL
oc

Lokal mod Kilidi

Kilit halinde, surucu lokal moda
gegmeyecektir

(no op)

15

TORQLIM2 1

Moment limit gifti 2

Moment limit gifti 1

DCU profili KONTROL WORD (Bkz. parametre 0302)

Bit

Adi

‘ Deger ‘

Fonksiyon

Yorumlar

16...26

Ayrilmig

27

REF_CONST

Sabit hiz ref.

(no op)

28

REF_AVE

Ortalama hiz ref.

(no op)

Bu bitler sadece denetim amaclidir.

29

LINK_ON

Al ol m|l O] -

Hat tzerinde

master tespit edildi.

Hat kapali

30

REQ_STARTINH

Baslatma
engelleme talebi
beklemede

Baslatma
engelleme talebi
OFF

31

OFF_INTERLOCK

N

Panel OFF
butonuna basildi

Kontrol paneli igin (veya bilgisayar
araci) bu, OFF butonunun kilididir.

(no op)
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Durum Word
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Kayit adresi DURUM WORD igeridi suricuden master istasyona gonderilen durum
bilgisidir.

ABB Siirticlileri profili

Asagidaki tablo ve bu alt bélimde sonradan yer alan semada ABB sirtctleri profili
icin durum word igerigi anlatilr.

ABB Siiriiciileri profili (EFB) DURUM WORD (Bkz. parametre 5320)
Bit Adi Deger (Durum semasindaki dﬁ?&ﬂa::::/kutulara karsilik gelir)
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON
0 NOT READY TO SWITCH ON
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE
0 OFF1 ACTIVE
2 RDY_REF 1 OPERATION ENABLED
0 OPERATION INHIBITED
3 ACTI 0...1 |HATA
0 Ariza yok
4 OFF_2_STA 1 OFF2 INACTIVE
0 OFF2 ACTIVE
5 OFF_3 STA 1 OFF3 INACTIVE
0 OFF3 ACTIVE
6 SWC_ON_INHIB 1 SWITCH-ON INHIBIT ACTIVE
0 SWITCH-ON INHIBIT NOT ACTIVE
7 ALARM 1 Alarm (Alarmlarla ilgili ayrintilar icin bkz. bolum Alarm listeleri,
sayfa 261.)
0 Alarm yok
8 AT_SETPOINT 1 OPERATING. Gergek deger referans degerine esdegerdir (tolerans
limitleri icindedir).
0 Gergek deger tolerans limitleri disindadir (referans degerine esit
degildir).
9 REMOTE 1 Sdrici kontrol konumu: remote (EXT1 veya EXT2)
0 Siricu kontrol konumu: LOCAL
10 ABOVE_LIMIT 1 Denetlenen parametre degeri > denetim ust limiti.
Eae“nrfetlenen deger < denetim alt limiti oldugu surece bit "1" olarak
Bkz. Grup 32: DENETIM.
0 Denetlenen parametre degeri < denetim Ust limiti.
E;Ir:etlenen deger > denetim st limiti oldugu sirece bit "0" olarak
Bkz. Grup 32: DENETIM.
" EXT CTRL LOC 1 Harici kontrol konumu 2 (EXT2) segili.
0 Harici kontrol konumu 1 (ExT1) segili.
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ABB Siiruciileri profili (EFB) DURUM WORD (Bkz. parametre 5320)

Bit Adi Deger (Durum semasindaki dﬁ?tljl:rlg::/kutulara karsihk gelir)
12 EXT RUN ENABLE |1 Harici Calisma izni sinyali alinmistir
0 Alinan Harici Calisma izni sinyali yok
13... |Kullaniimamis.
15
DCU profili

Asagidaki tabloda DCU profili igcin DURUM WORD igerigi anlatilmaktadir.

DCU profili buRuM WORD (Bkz. parametre 0303)

Bit Adi Deger Durum

0 |HAZIR 1 Sdrdcd, start komutunu almaya hazir.
0 Sirucu hazir degil.

1 | AKTIF 1 Harici galisma izni sinyali alinmigtir.
0 Alinan Calisma Izni sinyali yok.

2 | BASLADI 1 Sirucu, start komutunu aldi.
0 Siricl, start komutunu almadi.

3 | CALISIYOR 1 Siricl modulasyonda.
0 Sirtcu modilasyonda degil.

4 | ZERO_SPEED 1 Sdrdci sifir hizda.
0 Sdrlcd, sifir hiza ulasamadi.

5 | ACCELERATE 1 Sirucu hizlanyor.
0 Siruci hizlanmiyor.

6 | DECELERATE 1 Sdrlcu yavaghyor.
0 Sirucu yavaglamiyor.

-

7 | AT_SETPOINT Sdrlcu set degerinde.

0 Surucu set degerine ulasmadi.
8 |LIMIT 1 islem, Grup 20: LIMITLER ayarlariyla sinirlandi.
0 islem, Grup 20: LIMITLER ayarlar dahilinde.
9 | SUPERVISION 1 Denetlenen parametre (Grup 32: DENETIM) limitler diginda.
0 Tum denetlenen parametreler limitler dahilinde.
10 | REV_REF 1 Surici referansi ters yonde.
0 Sdrlci referansi ileri yonde.
11 | REV_ACT 1 Sirucu ters yonde calisiyor.
0 Sdrdcd ileri ydnde cgaligiyor.
12 | PANEL_LOCAL 1 Kontrol, kontrol paneli (veya bilgisayar araci) lokal modunda.
0 Kontrol, kontrol paneli lokal modunda degil.
13 | FIELDBUS_LOCAL |1 Klor;trol, fieldbus lokal modunda (kontrol paneli lokalden kontrolu
alr).
0 Kontrol, fieldbus lokal modunda degil.
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DCU profili buRum WORD (Bkz. parametre 0303)
Bit Adi Deger Durum
14 | EXT2_ACT 1 Kontrol EXT2 modunda.
0 Kontrol EXT1 modunda.
15 | HATA 1 Sirlcu arizal durumda.
0 Sdrici arizali durumda degil.
DCU profili buRum WORD (Bkz. parametre 0304)
Bit Adi Deger Durum
16 ALARM 1 Bir alarm aktif.
0 Aktif olan alarm yok.
17 REQ_MAINT 1 Bir bakim talebi beklemede.
0 Beklemede olan bakim talebi yok.
18 DIRLOCK 1 Yon kilidi ACIK. (Yon degisimi kilitli.)
0 Yon kilidi KAPALL.
19 LOCALLOCK 1 Lokal mod kilidi ACIK. (Lokal mod Kilitli.)
0 Lokal mod kilidi KAPALI.
20 CTL_MODE 1 Siricu, vektor kontrol modunda.
0 Sirtcu, skaler kontrol modunda.
21...25 Ayriimig
26 REQ_CTL 1 Kontrol wordlini kopyala
0 (no op)
27 REQ_REF1 1 Bu kanalda referans 1 talep edildi.
0 Bu kanalda referans 1 talep edilmedi.
28 REQ_REF2 1 Bu kanalda referans 2 talep edildi.
0 Bu kanalda referans 2 talep edilmedi.
29 REQ_REF2EXT 1 Bu kanalda harici PID referansi 2 talep edildi.
0 Bu kanalda harici PID referansi 2 talep edilmedi.
30 ACK_STARTINH 1 Bu kanaldan bir start engelleme verildi.
0 Bu kanaldan bir start engelleme verilmedi.
31 ACK_OFF_ILCK 1 OFF butonu nedeniyle baslatma engelleme.
0 Normal galisma
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Durum gsemasi
ABB Siiriicdileri profili

Durum semasinin nasil ¢alistigini géstermek igin asagidaki 6rnekte (ABB suruculeri
profilinin ABB DRV LIM uygulamasi) surtictiyl ¢alistirmak igin kontrol word't kullanilir:

+ Oncelikle kontrol word kullanmak igin gereklilikler karsilanmalidir. Yukariya
bakiniz.

« Sdricu ilk enerjilendiginde suricinidn durumu agmaya hazir degildir. Asagidaki
semada gosterilen noktali gizgiden olusan yola (=== ) bakiniz.

» Operating durumuna ulasilana kadar makine durumlari boyunca ilerlemek kontrol
word'lnu kullanin, bu surictnin galistigi ve verilen referansin izlendigi anlamina
gelir. Asagidaki tabloya bakin.

Adim KONTROL WORD Degeri Aciklama
1 CW = 0000 0000 0000 0110 | Bu CW degeri srtuctunin durumunu ready to switch on
| || konumuna degistirir.
bit 15 bit 0
2 ilerlemeden énce en az 100 msn bekleyin.

CW = 0000 0000 0000 0111 Bu CW degeri suriictiniin durumunu READY TO OPERATE
konumuna degistirir.

4 CW = 0000 0000 0000 1111 Bu CW degeri siiriciniin durumunu OPERATION ENABLED
konumuna degistirir. Strticu baslatilir fakat hizlanmaz.
5 CW = 0000 0000 0010 1111 Bu CW degeri rampa fonksiyon ureticisine (RFG) ait ¢iktiyi

serbest birakir ve siiriici durumunu RFG: ACCELERATOR
ENABLED olarak degigtirir.

6 CW = 0000 0000 0110 1111 Bu CW degeri rampa fonksiyon ureticisine (RFG) ait giktiyi
serbest birakir ve siriict durumunu OPERATING olarak
degistirir. Surlicl verilen referansa hizlanir ve bu referansi
izler.
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Asagidaki durum semasi ABB surtcitileri profili igin KONTROL WORD'U (CW) ve DURUM
WORD'U (SW) bitlerinin start-stop fonksiyonunu gdésterir.

Herhangi bir durumdan Herhangi bir durumdan Herhangi bir durumdan
Acil Stop Acil Stop Kapali + Fault
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
we—ny_| OFF3 OFF2 i HATA [— (SW Bit3=1)
(SW Bit5=0) AKTIF AKTIF — (SW Bit4=0)
# (CW Bit7=1)**
n(f)=0/1=0 + I
N~ S~
- L
Herhangi bir durumdan
OFF1 (CW Bit0=0) -I-
ACMA i
AciLsToP[t  |SEBEKEKAPALI ENGELLEND] [~ (SW Bit6=1)
(SW Bit1=0) — AKTIF
-
=0/ 1= Glg ACIK + CW Bit0=0
(=0 /1=0 mupem ¢ o ( )
A B*C D ACMAYA | o
||| | HAZIR DEGIL (SW Bit0=0)
(CW Bit3=0) + + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
wo_qy | GALISMA CALISMAYA | O
(SW Bit2=0) ENGELLENDI HAZIR (SWBito=1)
OPERATION INHIBITED + + (CW= xxxx x1xx xxxx x111)
B*C* D*
AHEZIQYA L (SW Bit1=1)
(CW Bit4=0)* (CW Bit3=1 ve
| SW BIit12=1)
GAA:E!I.?QAA —— (SW Bit2=1)
(CW Bit5=0) (CW=xxxx x1xx xxx1* 1111
ornegin, Bit 4=1)*
KEY RFG CIKIS
7] Durum iZIN VAR

mm Durum degisimi
=== Ornekte tanimlanan yol
CW = KONTROL WORD

(CW Bit6=0) (CW=xxxx x1xx xx11* 1111

ornegin, Bit 5=1)

il

SW = bURUM WORD RFG: ACCELERATOR

RFG = Rampa Fonksiyon Jenerat6ri AKTIF

| = Param. 0104 AKiM c

f = Param. 0103 CiKiS FREKANSI (CW=xxxx x1xx x111* 1111
n = Hiz ornegin, Bit 6=1)
* ABB DRV LIM iginde olmayan ézellikleri gosterir OPERATING [— (SW Bit8=1)

** Eger hata herhangi basgka bir kaynaktan

resetlenirse (6rnegin sayisal giris) bu durum D —4—'
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Referans olgeklendirme
ABB Siiriiciileri ve DCU profilleri

Asagidaki tabloda ABB suructuleri ve DCU profilleri icin REFERANS Olceklendirme
gOsterilmektedir.

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

ABB Siiriiculeri ve DCU profilleri

+10000 = (par. 1108)
(10000, %100'e karsilik gelir)

Referans Aralik Refttie;)'?ns Olgeklendirme Gorusler

REF1 -32767 Hiz veya -20000 = -(par. 1105) Nihai referans 1104/1105 ile
frekans 0=0 sinirlanmigtir. Gergek motor
+32767 +20000 = (par. 1105) hizi 2001/2002 (hiz) veya

(20000, %100'e karsilik gelir) | 2007/2008 (frekans) ile
sinirlanir.

REF2 -32767 Hiz veya -10000 = -(par. 1108) Nihai referans 1107/1108 ile
frekans 0=0 sinirlanmigtir. Gergek motor
+32767 +10000 = (par. 1108) hiz1 2001/2002 (hiz) veya

(10000, %100’ karsilik gelir) | 2007/2008 (frekans) ile
sinirlanir.
Moment -10000 = -(par. 1108) Son referans 2015/2017
= [moment1] veya 2016/2018
+10000 = (par. 1108) [moment2] tarafindan
(10000, %100'e karsilik gelir) | Sinirfandinimis.
PID -10000 = -(par. 1108) Nihai referans 4012/4013
Referansi |[0=0 (PID set1) veya 4112/4113

(PID set2) tarafindan
sinirlandiriimisgtir.

Not: 1104 REF1 MIN ve 1107 REF2 MIN parametrelerinin ayarlanmasi referanslarin
Olceklendiriimesinde herhangi bir etkiye sahip degildir.

1103 REF1 SELECT veya 1106 REF2 SELECT parametresi COMM+AI1 veya COMM=*AI1
olarak ayarlanirsa referans asagidaki gibi dlgeklendirilir:

ABB Siiriiculeri ve DCU profilleri

(100 + 0,5 - (Par. 1105)%

(100 - 0,5 - (par. 1105))%

Referans Deger Al referans olgeklendirme
ayari
REF1 COMM+AIT | COMM (%) +(Al (%) - 0,5 - REF1 MAX (%))

Fieldbus referansi

%100 ~~ 7~

4 diizeltme katsayisi

Al1 girig sinyali

%0

%50

%100
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ABB Siiriciileri ve DCU profilleri
Deger " .
Referans ayari Al referans odlgeklendirme
REF1 COMM*AI1 | COMM (%) - (Al (%) / 0,5 - REF1 MAX (%))
Fieldbus referansi
dizeltme katsayisi
%2001 - ——— -~ -~~~
|
|
|
|
I
%1007~~~ 4 T T 7" [
|
|
|
: Al1 girig sinyali
100 - 0,5 - (par. 1105))% —>
( ( Moo %50 %100
REF2 COMM+AIT | COMM (%) + (Al (%) - 0,5 - REF2 MAX (%))
Fieldbus referansi
4 duzeltme katsayisi
(100 +0,5- (Par. 1108)% {1~~~ ——— ==~ —
|
|
|
|
I
%1007~~~ 4 T T 7" [
|
I
|
: Al1 girig sinyali
100 - 0,5 - (par. 1108)% —>
( (P o040 %50 %100
REF2 COMM*AI1 COMM (%) - (A1 (%) / 0,5 - REF2 MAX (%))
Fieldbus referansi
4 dizeltme katsayisi
%2001 -~~~ —— -~~~
|
|
|
|
|
%100 "~~~ A T 77" [
|
|
|
: Al1girig sinyali
0/ 0 T ;
> %0 %50 %100
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Referans yénetimi

Her bir kontrol konumunun (EXT1 ve EXT2) donus yonu kontroliini konfigiire etmek
igin Grup 10: START/STOP/YON parametrelerini kullanin. Asagidaki sekiller grup 10
parametreleri ve fieldbus referansinin (REF1 ve REF2) REFERANS degerleri tretmek
icin nasil etkilestiklerini gosterir. Fieldbus referanslari ¢ift kutupludur, yani pozitif
veya negatif olabilirler.

ABB Siiruciuleri profili
Parametre Deger ayari Al referans dlgeklendirme
1003 DONUS 1 (ILERI)
YONU Sonug ref.
Maks. ref - - - +——<-----F----- . '
| |
L o
I | | |
! | | |
Fieldbus [ [ | [
referans %-163 %-100 %100 %163
-(Maks.ref.) - - - - — - — - — — -
1003 DONUS | 2 (GERI) Maks. ref - - — — — — — — — — — |
YONU
Sonug ref.
Fieldbus %-163 %-100 %100 %163
referans ; ; | \
! | | |
| | | |
| | | |
| |
-(Maks. ref.) - — —% - - — — - I :
1003 DONUS 3 (IKI YONLU)
YONU Sonug ref.
Maks.ref - - ---------+---—-~- C |
| |
| |
| |
Fieldbus %-163 %-100 L
referans ; ; %100 %163
I |
L
-(Maks. ref.) - — : oo
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Fieldbus adaptor

Genel Bilgiler

ACS550, standart seri haberlesme protokoll kullanan harici bir sistemden kumanda
edilecek sekilde ayarlanabilir. Seri haberlesme kullanirken ACS550 iki sekilde
caligabilir:

« Tum kontrol bilgilerini fieldbustan alir veya

+ fieldbus kontroll ve diger mevcut kontrol konumlarinin dijital veya analog
girislerin bir tir birlesiminden ve kontrol panelinden kontrol edilir.

‘ Fieldbus kontrolori ‘
| Fieldbus

\/

V

Diger cihazlar

Asagidakilerden birini kullanarak baglayin: H
. X1:28...32 terminallerinde standart
dahili fieldbus (EFB) &

. 2 numarall yuvaya takilan fieldbus ‘ ‘

adaptor (FBA) modull (opsiyon Rxxx).

iki temel seri haberlesme konfigiirasyonu miimkiinddir:
+ dahili fieldbus (EFB) — Bkz. bélum Dahili fieldbus, sayfa 199.

+ fieldbus adaptor (FBA) — Siriclinin genisleme yuvasi 2'de yer alan opsiyonel
FBA modaillerinden biriyle slricul, asagdidaki protokollerden birini kullanarak bir
kontrol sistemiyle iletisim kurabilir:

— PROFIBUS DP
— LonWorks®

— Ethernet (Modbus/TCP, EtherNet/IP™, EtherCAT, PROFINET 10,
POWERLINK)

— CANopen

— DeviceNet™

— ControlNet™

— CC-Link.
ACS550, soketli fieldbus adaptéri tarafindan hangi haberlesme protokoltinin
kullanildigini otomatik olarak tespit eder. Her bir protokollin varsayilan ayarlari
kullanilan profilin, sektér standardi sirticu profili oldugunu varsayar (6rnegin,

PROFIBUS igin PROFIdrive, DeviceNet icin AC/DC Surlicisi). FBA protokollerinin
tamami ABB Siruculeri profili icin de konfigure edilebilir.
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Konfiglirasyonun ayrintilari, kullanilan protokol ve profile baghdir. Bu ayrintilar FBA
modaullyle birlikte verilen kullanim kilavuzunda yer almaktadir.

ABB Sdaruciuleri profili (bu tim protokoller igin gegerlidir) ayrintilari 242 sayfadaki
ABB Siirdcdleri profili teknik verileri béliminde saglanmaktadir.

Kontrol arayiizii

Genel olarak, fieldbus sistemi ve sirtcl arasindaki temel kontrol arayizu
asagidakilerden olusmaktadir:

*  Cikis Wordleri:

— KONTROL WORD
— REFERANS (hiz veya frekans)

— Digerleri: Strici maksimum 15 ¢ikis word'linl desteklemektedir. Protokoller,
bu toplam sayiy1 daha da kisitlayabilir.

» Giris Wordleri:

— DURUM WORD
— Gergek Deger (hiz veya frekans)

— Digerleri: Surtici maksimum 15 giris word'linU desteklemektedir. Protokoller,
bu toplam sayiy1 daha da kisitlayabilir.

Not: “Cikis” ve “giris” word'leri, fieldbus kontroldriine gére kullaniimaktadir. Ornegin,
cikig, fieldbus kontrolériinden siriclye gelen veri akisini tanimlar ve bu, surici
agisindan bir girigtir.

Kontrol6r arayliz wordlerinin anlamlart ACS550 tarafindan kisitlanmamigstir. Bununla
birlikte, kullanilan profil 6zel anlamlar atayabilir.

‘ Fieldbus kontrolorii |

Fieldbus

™ Kontrol Word (Cw)
Referanslar >

islem 1/0

(dongusel) Durum Word (SW)
Gergek Degerler <

Servis

_Mesajlar Parametre R/W istek/Tepkileri >
(Dénglisel degil)

Kontrol Word

KONTROL WORD sUriiclyu bir fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur.
Fieldbus kontrol'i KONTROL WORD'U surlicliye gonderir. Srlicii KONTROL WORD
icindeki bit-kodlu talimatlara gére durumlar arasinda yer degistirir. KONTROL WORD'UN
kullanilmasi asagidakileri gerektirir:

» Sdrucunin uzaktan (REM) kontrol 6zelligine sahip olmasi.
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+ Seri haberlesme kanali, EXT1'den gelen komutlari kontrol etmek igin kaynak
olarak tanimlanmistir (parametre 1001 HAR1 KOMUTLAR, 1002 HAR2
KOMUTLAR ve 1102 HAR1/HAR2 SECIMi kullanarak ayarlayin).

+ Harici soketli fieldbus adaptéru etkinlestirilir:

— Parametre 9802 HAB PROT SEG = 4 (EXT FBA).

— Harici soketli fieldbus adaptor, surtcu profili modu veya sirtici profili
nesnelerini kullanmak igin konfiglire edilmistir.

KONTROL WORD'Un igerigi kullanilan protokol/profile baglidir. Bkz. FBA moduliyle
birlikte verilen kullanim kilavuzu ve/veya 242. sayfada bolim ABB Siirticlileri profili
teknik verileri.

Durum Word

DURUM WORD siuricuden fieldbus kontrol cihazina génderilen durum bilgilerini igeren
16 bitlik bir wordleridir. DURUM WORD'Uin igerigi kullanilan protokol/profile baglidir.
Bkz. FBA modullyle birlikte verilen kullanim kilavuzu ve/veya 242. sayfada bolim
ABB Sitirtictileri profili teknik verileri.

Referans
Her bir REFERANS word'Unln igerigi:
* hiz veya frekans referansi olarak kullanilabilir

+ birigaret biti ve 15 bitlik bir tam sayidan meydana gelen 16 bit uzunlugunda
wordlerdir

* Negatif referanslar (tersine donlus yonunu isaret eder) buna karsilik gelen pozitif
referans degerinin iki tamlayicisi ile gosterilir.

ikinci bir referansin (REF2) kullaniimasi sadece protokol, ABB Siiriiciileri profili igin
konfigire edildiginde desteklenir.

Referans 6lgeklendirme fieldbus tipine baglidir. Bkz. FBA modiillyle birlikte verilen
kullanim kilavuzu ve/veya agagidaki bolimler.

* Referans 6lgeklendirme, sayfa 246 (ABB Siirticlleri profili teknik verileri)

* Referans 6lgeklendirme, sayfa 250 (Dahili profil teknik verileri).

Gergek Degerler

Gergek Degerler surlclinin segilmis operasyonlari ile ilgili bilgi iceren 16 bit
wordleridir. Striicii Gergek Degerleri (6rnegin, Grup 10: START/STOP/YON
parametreleri) Grup 51: HARICI HABER MODUL parametreleri (protokol bagimli,
ama normal 5104...5126 parametreleri) kullanilarak Giris Word'leriyle eslenebilir.

Planlama
Ag planlamasi agagidaki sorulari yanitlamalidir:
+ Agda hangi tipte ve ne kadar cihaz baglanmalidir?
« Sdrucitlere hangi kontrol bilgileri gdnderilmelidir?

« Sdricitlerden kontrol sistemine hangi yorum bilgileri génderilmelidir?
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Mekanik ve elektrik kurulumu - FBA

c UYARI! Baglantilar sadece, surticiinin enerjisi kesildiginde yapilmalidir.

Genel Bilgiler

FBA (fieldbus adaptori), striicinin genisleme yuvasi 2'ye takilan soketli bir
modauildar. Moddl, iki plastik tutma mandali ve iki vidayla sabitlenir. Vidalar ayrica,
modul kablosu icin ekrani topraklarlar ve modul GND sinyallerini strticu kontrol
devresine baglarlar.

Modulin kurulumunda surucuye gelen elektrik baglantisi 34 pinli konektor Uzerinden
otomatik olarak kurulur.

Montaj prosedirii

Not: ilk olarak besleme gerilimi baglantisini ve motor
kablolarini kurun.

1. Tutma klipsleri, modiili yerine kilitleyinceye kadar modiild,
surlcu genigleme yuvasi 2'ye yerlestirin.

2. Iki viday! (saglanmaktadir) standlara sabitleyin.

Not: EMC gereksinimlerini karsilamak ve moduliin diizgliin
sekilde galismasi igin vidalarin diizgiin sekilde monte
edilmesi gerekmektedir.

7 X00301

3. Kablo kanali kutusundaki uygun tirnaklari agin ve ag kablosu
f el aaiitnl
[

icin kablo kelepgesini takin.

Ag kablosunu kablo kelepgesi lizerinden ydnlendirin. e
Ag kablosunu moduliin ag konektoriine baglayin. o
Kablo kelepgesini sikin.

Kablo kanali kutusunun kapagini takin (1 vida). " : 3

© N o g &

Konfiglrasyon bilgileri icin agagidakilere basvurun:
» boélum Haberlesme ayarlari - FBA sayfa 234
» boélum Sirtici kontrol fonksiyonlarinin etkinlegstiriimesi - FBA sayfa 235

* Moddlle birlikte saglanan protokole 6zglu dokimanilar.

Haberlesme ayarlar - FBA

Seri haberlegsme segimi

Seri haberlesmeyi etkinlestirmek igin parametre 9802 HAB PROT SEC'i kullanin. 9802
= 4 (EXT FBA) olarak ayarlayin.
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Seri haberlesme konfigiirasyonu

Ozel bir FBA modulinin monte edilmesiyle birlikte 9802'nin ayarlanmasi,
haberlesme islemini tanimlayan parametrelerdeki uygun hazir degerleri otomatik
olarak ayarlar. Bu parametreler ve agiklamalar FBA modultyle birlikte verilen
kullanim kilavuzunda saglanmaktadir.

+ Parametre 5101 otomatik olarak konfigire edilir.

* 5102...5126 parametreleri protokole baglidir ve 6rnegin, kullanilan profil ve ek I/O
wordlerini tanimlar. Bu parametreler, fieldbus konfigirasyon parametreleri olarak
adlandirilir. Fieldbus konfigtrasyon parametreleri hakkinda bilgi igin, bkz. FBA
moduliyle birlikte verilen kullanim kilavuzu.

+ 5127 parametresi, 5102...5126 parametrelerine yapilan degisikliklerin
onaylanmasini saglar. 5127 parametresi kullaniimiyorsa 5102...5126
parametrelerine yapilan degisiklikler sadece surticu enerji kesilip agildiktan sonra
olacaktir.

+ 5128...5133 parametreleri gecerli olarak kurulu FBA modula hakkinda veri saglar
(6rnegin, bilesen versiyonlari ve durum).

Parametre agiklamalari icin bkz. Grup 51: HARICIi HABER MODUL.

Surucu kontrol fonksiyonlarinin etkinlestiriimesi - FBA

Farkli stricu fonksiyonlarinin fieldbus kontrolli asagidaki amaglar igin
konfiglirasyona gereksinim duyar:

+ sUrucunun fonksiyonun fieldbus kontrolinu kabul etmesini saglamak
+ kontrol igin gerekli her strlcu verisini bir fieldbus girisi olarak tanimlamak
+ sdlrici igin gerekli her kontrol verisini bir fieldbus ¢ikisi olarak tanimlamak.

Asagidaki bolimlerde genel diizeyde her bir kontrol fonksiyonunun ihtiyag duydugu

konfiglrasyon aciklanmaktadir. Asagidaki her tablodaki son sutun bilerek bos

birakilmistir. Uygun girisler icin bkz. FBA modiliyle birlikte verilen kullanim kilavuzu.
Start/Stop Yon Kontrolii

Sirdclnin start/stop/ydn kontroli igin fieldbus kullanimi asagidakileri
gerektirmektedir:

* suricu parametre degerlerinin agagidaki gibi ayarlanmasi

* uygun konumdaki fieldbus kontrol6ri tarafindan saglanan komut. (Konum,
protokole bagl olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Siiriicii parametresi Deger Aciklama Protokol
referansi
1001 | HAR1 10 (HABERLESM) | Ext1 segili halde fieldbus tarafindan
KOMUTLAR kontrol edilen Start/Stop.
1002 | HAR2 10 (HABERLESM) | Ext2 segili halde fieldbus tarafindan
KOMUTLAR kontrol edilen Start/Stop.
1003 | DONUS YONU 3 (IKI YONLU) Fieldbus tarafindan kontrol edilen yon.
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Giris referansi se¢imi
Suriclye giris referansi saglamak igin fieldbus' kullanmak asagidakileri gerektirir:
» surlcu parametre degeri asagidaki gibi ayarlanmalidir

* uygun konumdaki fieldbus kontroléri tarafindan saglanan referans word'U.
(Konum, protokole bagh olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Siiriicli parametresi Deger Aciklama ;rfzglr(nz:
1102 | HAR1/HAR2 8 Ref. fieldbus tarafindan segilen
SECIMI (HABERLESME) | (Sadece 2 referans kullanilirsa
gereklidir.)
1103 | REF1 SECIMI 8 Fieldbus tarafindan saglanan giris
(HABERLESME) | referansi 1.
9 (commM+AI1T)
10 (COMM=AIT)
1106 | REF2 SECIMI 8 Fieldbus tarafindan saglanan giris
(HABERLESME) | referansi 2.
9 (CoOMM+AI) (Sadece 2 referans kullanilirsa
10 (comm=Al) | gereklidir.)

Not: Birden fazla referans sadece ABB Suruculeri profili kullanilirken
desteklenmektedir.

Olgeklendirme

Gerekli oldugunda, REFERANSLAR Olgeklendirilebilir. Uygun sekilde bkz. asagidaki
bolimler:

* Referans dlgeklendirme, sayfa 246 (ABB Siirticlleri profili teknik verileri)

* Referans dlgeklendirme, sayfa 250 (Dahili profil teknik verileri).

Sistem kontrolii
Cesitli strtct kontroll igin fieldbus kullaniimasi asagidakileri gerektirir:
+ sUrlcu parametre degerlerinin asagidaki gibi ayarlanmasi

» uygun konumdaki fieldbus kontroldrii komutlari. (Konum, protokole bagli olan
Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Protokol

uriicii parametresi
S P referansi

Deger Aciklama

1601 | CALISMA I1zNI 7 (HABERLESME) | Fieldbus ile galisma izni.

1604 | HATA RESET SEG | 8 (HABERLESME) | Fieldbus ile hata resetleme.

1607 | PARAMETRE 1 (SAVE) Degistirilen parametreleri bellege
HAFIZA kaydeder (sonra deger 0'a geri doner).

Role gikis kontroli

Role ¢ikis kontrolu igin fieldbus kullaniimasi asagidakileri gerektirir:

» suUrlcu parametre degerlerinin asagidaki gibi ayarlanmasi
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+ fieldbus kontrol6ri saglanmis, ikili kodlanmis, réle komutlari uygun konumda.
(Konum, protokole bagli olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Lo . N Protokol
Siiriicii parametresi Deger Aciklama referansi
1401 | ROLE giKis1 | 35 Role Cikisi 1, fieldbus tarafindan kontrol ediliyor.

1402 | ROLE Cikis 2 | (HABERLESME) I e Cikist 2, fieldbus tarafindan kontrol ediliyor.
36 (comm(-1))

1403 | ROLE GiKiS 3 Roéle Cikisi 3, fieldbus tarafindan kontrol ediliyor.

14101 | ROLE CiKisSi 4 Role Cikisi 4, fieldbus tarafindan kontrol ediliyor.

14111 | ROLE CiKisSi 5 Role Cikisi 5, fieldbus tarafindan kontrol ediliyor.

14121 | ROLE GIKiSi 6 Roéle Cikisi 6, fieldbus tarafindan kontrol ediliyor.

1 3'ten fazla role, bir réle uzatma moddliinin eklenmesini gerektirir.

Not: Roéle durumu geri beslemesi, asagida anlatilan konfigirasyon olmadan

gercgeklesir.
Siiriicli parametresi Deger Protokol referansi
0122 RO 1-3 DURUM Réle 1...3 durumu.
0123 RO 4-6 DURUM Réle 4...6 durumu.

Analog ¢ikis kontrolii

Analog ¢ikis kontrolu (6rnegin, PID set degeri) igin fieldbus'in kullaniimasi
asagidakileri gerektirir:

* surict parametre degerlerinin agagidaki gibi ayarlanmasi

+ fieldbus kontrol6ri tarafindan saglanan analog degerlerin uygun konumlarda
olmasi. (Konum, protokole bagli olan Protokol Referansi tarafindan tanimlanir.)

Protokol

Siiriicii parametresi Deger Aciklama referansi

1501 | AO1 IGERIK SEG 135 (HAB DEGER1) Analog Cikis 1, 0135 -
parametresine yaziimayla

0135 | HAB DEGER1 -

kontrol edilir.
1502 | AO1 IGERIK MIN Uygun degerleri Olgeklendirme igin kullanilir -
ayarlayin.
1505 | MAXIMUM AO1
1506 | AO1 FILTRE ao1 igin filtre zaman sabiti. -

1507 | AO2 ICERIK SEC 136 (HAB DEGER2) Analog Cikis 2, 0136 -
parametresine yaziimayla

0136 | HAB DEGER2 -

kontrol edilir.
1508 | AO2 ICERIK MIN Uygun degerleri Olgeklendirme igin kullanilir -
ayarlayin.
1511 | MAXIMUM AO2
1512 | AO2 FILTRE ao2 icgin filtre zaman sabiti. -
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PID Kontrol set degeri kaynagi

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

PID cevrimi igin set degeri kaynagi olarak fieldbus segmek igin asagidaki ayarlar

kullanin:

Siiriicli parametresi

Deger

4010 | SET DEGERI SEGIM (Set 1)

4110 | SET DEGERI SECIM (Set 2)

4210 | SET DEGERI SEGIM (Ext/Trim)

8 (HAB DEGER1)
9 (comM+AI1)
10 (COMM*AI1)

Protokol
Ayar referansi
Set degeri, giris referansi
2'dir
(+/-I+ A1)

Haberlesme hatasi

Fieldbus kontroll kullanilirken seri haberlesmenin kopmasi durumunda suricinin

tepkisini belirleyin.

Siiriicii parametresi Deger Aciklama
3018 | HAB HATA FONK | O (SEGILMEDI) Uygun siriict tepkisi igin ayarlayin.
1 (HATA)
2 (SABIT Hiz7)
3 (SON Hiz)
3019 | HAB HATA SURESI | Bir haberlesme kaybinda tepki vermeden dnce siire gecikmesini ayarlayin.

Surucuden gelen geri besleme - FBA

Kontrolére gelen giriglerinin (surtcu ¢ikiglar), protokol tarafindan énceden
belirlenmis anlamlari vardir. Bu geri besleme igin suriict konfiglirasyonu
gerekmemektedir. Asagidaki tabloda geri besleme verilerine bir 6rnek verilmektedir.
Listenin tamami igin, bkz. 101. sayfadaki Tim parametrelerin agiklamalari bolimu

icinde verilen tim parametreler.

Siiricii parametresi

Protokol referansi

0102 | Hiz

0103 | CiKiS FREK

0104 | AKIM

0105 | MOMENT

0106 | cu¢

0107 | DC BARA GERILIMI

0109 | CiKiS GERILIMI

0301 | FB KONTRL WORD 1 - bit 0 (STOP)

0301 | FB KONTRL WORD 1 - bit 2 (REV)

0118 | DI 1-3 DURUM - bit 0 (DI3)

Olgeklendirme

Surlcu parametre degerlerini dlgceklendirmek igin, bkz. asagidaki bélimler:

» Gergek Degerin 6lceklendirilmesi, sayfa 249 (ABB Sdirticdileri profili teknik verileri)

* Gergek Degerin éigeklendiriimesi, sayfa 251 (Dahili profil teknik verileri).
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Diagnostik — FBA

Hata isletimi

ACS550, hata bilgilerini asagidaki sekilde saglar:

239

* Kontrol paneli ekrani bir hata kodu ve metin goruntuler. Tam bir agiklama igin,

bkz. Diagnostik, sayfa 253.

* 0401 SON HATA, 0412 ONCEKI HATA1 ve 0413 ONCEKI HATA2 parametreleri en yeni

hatalari saklar.

* Fieldbus erigimi igin surtcu, hatalari DRIVECOM spesifikasyonuna uygun olarak
atanmis ve kodlanmis on alti basamakli bir deger olarak rapor eder. Asagidaki
tabloya bakin. Tum profiller bu spesifikasyonu kullanarak hata kodu talep etmeyi
desteklemez. Bu spesifikasyonu destekleyen profiller igin profil dokiimantasyonu
uygun hata talep islemini tanimlar.

Siricii hata kodu

Fieldbus hata kodu
(DRIVECOM spesifikasyonu)

1 ASIRI AKIM 2310h
2 DC ASIRI GER 3210h
3 SUR ASIR SiC 4210h
4 KiSA DEVRE 2340h
5 Rezerve FF6Bh
6 DC DUSUK GER 3220h
7 Al1 KAYIP 8110h
8 Al2 KAYIP 8110h
9 MOT ASIR SiC 4310h
10 PANEL KAYiP 5300h
11 ID RUN HATA FF84h
12 MOT SiKISMA 7121h
14 HARICI HATA1 9000h
15 HARICI HATA2 9001h
16 TOP KAG HATA 2330h
17 Desteklenmeyen FF6Ah
18 TERMIK HATA 5210h
19 OPEX LINK 7500h
20 OPEX GUC 5414h
21 AKIM OLGUM 2211h
22 BESLEME FAZI 3130h
23 ENKODER HATA 7301h
24 ASIRI Hiz 7310h
25 Rezerve FF80h
26 SURUCU ID 5400h
27 KONFIG DOSYA 630Fh

Fieldbus adaptér



240

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Striicii hata kodu (DRI\I;IiEe(I:((’)bI\;IIss:;:;?f:?:;i;onu)
28 SERI 1 HATA 7510h
29 EFB CON FILE 6306h
30 FORCE TRIP FF90h
31 EFB 1 FF92h
32 EFB 2 FF93h
33 EFB 3 FF94h
34 MOTOR FAZ FF56h
35 CIKIS KABLO FF95h
36 INCOMPATIBLE SW 630Fh
37 CB SICAKLIK 4110h
38 KULLANICI YUK EGRISI FF6Bh
101 SERF CORRUPT FF55h
102 Rezerve FF55h
103 SERF MACRO FF55h
104 Rezerve FF55h
105 Rezerve FF55h
201 DSP T1 ASIRI 6100h
202 DSP T2 ASIRI 6100h
203 DSP T3 ASIRI 6100h
204 DSP STACK ERROR 6100h
205 Rezerve (obsolete) 5000h
206 CB ID HATA 5000h
207 EFB YUK HATA 6100h
1000 | PAR HZRPM 6320h
1001 | PAR PFC REF NEG 6320h
1002 | Rezerve (obsolete) 6320h
1003 | PAR Al OLCEK 6320h
1004 | PAR AO OLGEK 6320h
1005 | PAR MOT2 VER 6320h
1006 | PAR HAB ROLE 6320h
1007 | PAR FIELDBUS MISSING 6320h
1008 | PAR PFC MODE 6320h
1009 | PAR MOT1 VER 6320h
1012 | PARPFC IO 1 6320h
1013 | PARPFC 10 2 6320h
1014 | PARPFCIO 3 6320h
1016 | PAR USER LOAD C 6320h
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Seri haberlesme diagnostigi

FBA modulinde, suricu hata kodlari disinda diagnostik aracglari da bulunmaktadir.
FBA modiliyle birlikte saglanan kullanim kilavuzuna bagvurun.
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ABB Siruciileri profili teknik verileri

Genel Bilgiler

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

ABB Siurtciileri profili, FBA modiiliinde bulunan protokoller de dahil olmak lzere
birden fazla profilde kullanilabilen standart bir profil sagdlar. Bu bélimde, FBA
modadlleri icin kullanilan ABB Striciileri profili agiklanmaktadir.

Kontrol Word

232. sayfadaki Kontrol arayiiz(i bolimiinde daha 6nce agiklanmis oldugu gibi
KONTROL WORD sUriiclyu bir fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur.

Asagidaki tablo ve bu alt bélimde sonradan yer alan semada ABB surtculeri profili
igin KONTROL WORD igerigi anlatilir.

ABB Siiriiciileri profili (FBA) KONTROL WORD

Bit Adi Deger Kon:jut verilen Yorumlar
urum
0 OFF1 1 READY TO OPERATE | ready to operate girin
CONTROL -

0 EMERGENCY OFF Gegerli aktif yavaglama rampasina (2203
veya 2205) gore durduracak suricu
rampalari
Normal komut siralamasi:

* OFF1 ACTIVE girin
* READY TO SWITCH ON girin aksi takdirde
diger ara kilitler (oFrF2, oFr3) aktif olur.
1 OFF2 1 OPERATING Calismaya devam et (OFF2 devre disi).
CONTROL
0 EMERGENCY OFF Motor durdurulur.
Normal komut siralamasi:
* OFF2 ACTIVE girin
* SWITCHON INHIBITED girin
2 OFF3 1 OPERATING Calismaya devam et (OFF3 devre disi)
CONTROL pr—

0 EMERGENCY STOP Siirtict, 2208 numarali parametre
tarafindan belirlenen siire iginde durur.
Normal komut siralamasi:

* OFF3 ACTIVE girin
* SWITCH ON INHIBITED'a gegin
UYARI! Motor ve sirtlen cihazin
bu mod kullanilarak
durdurulabildiginden emin olun.
3 INHIBIT 1 OPERATION OPERATION ENABLED girin (Calisma izni
OPERATION ENABLED sinyali aktif olmalidir. Bkz. 1601. Eger
1601 haberlesme olarak ayarliysa bu bit
Calisma Izni sinyalini de etkinlestirir.)
0 OPERATION Calismayi engeller. OPERATION INHIBITED
INHIBITED girin
4 RAMP_OUT_ 1 NORMAL OPERATION | RAMP FUNCTION GENERATOR:
ZERO ACCELERATION ENABLED girin

0 RFG OUT ZERO Rampa fonksiyon jeneratér gikisini sifira
getirin. Rampalari sifirlayin (akim ve DC
gerilim limitleri zorlandiginda).
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ABB Siiriiciileri profili (FBA) KONTROL WORD

Bit

Adi

Komut verilen

Deger durum

Yorumlar

RAMP_HOLD

1 RFG OUT ENABLED

ENABLED girin

Rampa fonksiyonunu etkinlestirin.
RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR

0 RFG OUT HOLD

Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon
Ureticisi'ne ait ¢ikis tutuldu)

RAMP_IN_
ZERO

RFG INPUT ENABLED

Normal galisma. OPERATING girin

0 RFG INPUT ZERO
sifira zorla.

Rampa Fonksiyon Jeneratorine ait girisi

RESET

0=>1 | RESET

haberlesme. ise etkin

Aktif hata varsa hatayi resetleyin (SWITCH-
ON INHIBITED girin). Eger 1604 =

0 OPERATING

Normal ¢alismaya devam et

8...9

Kullanilmamis.

10

REMOTE_CMD

Fieldbus kontrolu etkinlestirildi

0 .
sakla.

devrede.

rampasi kilitlendi.

CW # 0 veya Ref # 0: Son CW ve Ref'i
* CW =0 ve Ref = 0: Fieldbus kontrolii

» Referans ve yavaslama/hizlanma

1

EXT CTRL LOC

RN

EXT2 SELECT

Harici kontrol konumu 2'yi (EXT2) segin.
Eger 1102 = HABERLESME. ise etkin

0 EXT1 SELECT

Harici kontrol konumu 1 (EXT1) segin.
Eger 1102 = HABERLESME. ise etkin

12...15

Kullaniimamis.

Durum Word

232. sayfada Kontrol araytizii béliminde daha dnce agiklanmis oldugu gibi kayit
adresi DURUM WORD igerigi surtctuden ana istasyona génderilen durum bilgisidir.
Asagidaki tablo ve bu alt bolimde sonradan yer alan sema durum word igerigini

tanimlar.
ABB Siiriiciileri profili (FBA) DURUM WORD
Aciklama
Bit Adi Deger (Durum semasindaki durumlara/kutulara karsilik
gelir)
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON
0 NOT READY TO SWITCH ON
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE
0 OFF1 ACTIVE
2 RDY_REF 1 OPERATION ENABLED
0 OPERATION INHIBITED
3 ACTI 0..1 HATA
0 Ariza yok
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ABB Siiriiciileri profili (FBA) DURUM WORD

Bit

Adi

Deger

Aciklama
(Durum semasindaki durumlara/kutulara karsilik
gelir)

OFF_2_STA

OFF2 INACTIVE

OFF2 ACTIVE

OFF_3_STA

OFF3 INACTIVE

OFF3 ACTIVE

SWC_ON_INHIB

SWITCH-ON INHIBIT ACTIVE

o| | O| ~| O

SWITCH-ON INHIBIT NOT ACTIVE

ALARM

Alarm (Alarmlarla ilgili ayrintilar igin bkz. bélim Alarm
listeleri, sayfa 261.)

Alarm yok

AT_SETPOINT

OPERATING. Gercek deger referans degerine esdegerdir
(tolerans limitleri igindedir).

Gergek deger tolerans limitleri digindadir (referans
degerine esit degildir).

REMOTE

Siruci kontrol konumu: REMOTE (EXT1 veya EXT2)

Siirlict kontrol konumu: LOCAL

10

ABOVE_LIMIT

Denetlenen parametre deg@eri > denetim Ust limiti.

Denetlenen deger < denetim alt limiti oldugu surece bit
"1" olarak kalir.

Bkz. Grup 32: DENETIM.

Denetlenen parametre degeri < denetim {st limiti.

Denetlenen deger > denetim Ust limiti oldugu slrece bit
"0" olarak Kalir.

Bkz. Grup 32: DENETIM.

1

EXT CTRL LOC

Harici kontrol konumu 2 (EXT2) segili.

Harici kontrol konumu 1 (ExT1) segili.

12

EXT RUN ENABLE

Harici Calisma izni sinyali alinmigtir

O | O =

Alinan Harici Calisma izni sinyali yok

13...

15

Kullaniimamis.
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Asagidaki durum semasi KONTROL WORD (CW) ve DURUM WORD (SW) bitlerinin start-

stop fonksiyonunu gdsterir.

Herhangi bir durumdan Herhangi bir durumdan

Herhangi bir durumdan

Acil Stop Acil Stop Kapali + Fault
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
-~ _ | OFF3 OFF2 e HATA [ (SW Bit3=1)
(SW Bit5=0) AKTIF AKTIF — (SW Bit4=0)
-"7- (CW Bit7=1)
n(f)=0 / 1=0 -|— j
N~ |
— L
Herhangi bir durumdan
OFF1 (CW Bit0=0) -|-
ACMA ,
: AciL sTopl1  [SEBEKE KAPALI ENGELLEND| [— (SW Bit6=1)
(SW Bit1=0) —~ x\TiF
-
-0/ 1= Glg ACIK CW Bit0=0
n(f)=0/ 1=0 muum ¢AC -I' ,\ ( )
——
A B C D ACMAYA A
HAZIR DEGIL (SW Bit0=0)
(CW Bit3=0) + (CW xxxx x1xx xxxx x110)
o—v__|  CALISMA CALISMAYA | _ ol
(SW Bit2=0) ENGELLENDI HAZIR (SWBito=1)
OPERATION INHIBITED + + (CW= xxxx x1xx xxxx x111)
> |
BCD
QA:QIEZISYA [ (SW Bit1=1)
(CW Bit4=0) e (CW Bit3=1 ve
~ SW Bit12=1)
|
c D %IEITsiFMA —— (SW Bit2=1)
A —<}—
(CW Bit5=0) _
'\ * (CW=xxxx x1xx xxx1 1111)
- ]
RFG CIKIS
D AKTIF
L | B —<]j
KEY (CW Bit6=0) (CW=xxxx x1xx xx11 1111)
] Durum = |

mm  Durum degigimi
CW = KONTROL WORD
SW = DURUM WORD

RFG = Rampa Fonksiyon
Jeneratéru

| = Param. 0104 AKIM
f = Param. 0103 CiKiS FREKANSI
n=Hz

RFG: ACCELERATOR

AKTIF

(CW=xxxx x1xx x111 1111)

OPERATING |— (SW Bit8=1)

t
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Referans
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232. sayfada Kontrol araytizii bélimiinde daha dnce agiklanmis oldugu gibi referans
word bir hiz veya frekans referansidir.

Referans 6lgeklendirme

Asagidaki tabloda ABB surictleri profili igin REFERANS Olgeklendirme
gOsterilmektedir.

ABB Siiriiciileri Profili (FBA)

Referans Aralik Re\leiz;?ns Olgeklendirme Goriigler
REF1 -32767... | Hizveya -20000 = -(par. 1105) Nihai referans 1104/1105 ile
+32767 frekans 0=0 sinirlanmistir. Gergek motor
+20000 = (par. 1105) hizi1 2001/2002 (hiz) veya
(20000, %100'e karsilik gelir) | 2007/2008 (frekans) ile
sinirlanir.
REF2 -32767... | Hiz veya -10000 = ~(par. 1108) Nihai referans 1107/1108 ile
+32767 frekans 0=0 sinirlanmigtir. Gergek motor
+10000 = (par. 1108) hizi 2001/2002 (hiz) veya
(10000, %100'e karsilik gelir) | 2007/2008 (frekans) ile
sinirlanir.
Moment -10000 = -(par. 1108) Son referans 2015/2017
0=0 [moment1] veya 2016/2018
+10000 = (par. 1108) [moment2] tarafindan
(10000, %100’ karsilik gelir) | Sinirlandiriimis.
PID -10000 = ~(par. 1108) Nihai referans 4012/4013
Referansi [0=0 (PID set1) veya 4112/4113
+10000 = (par. 1108) (PID set2) tarafindan
(10000, %100'e karsilik gelir) | Sinirlandinimistir.

Not: 1104 REF1 MIN ve 1107 REF2 MIN parametrelerinin ayarlanmasi referanslarin
Olgeklendiriimesinde herhangi bir etkiye sahip degildir.

1103 REF1 SELECT veya 1106 REF2 SELECT parametresi COMM+AI1 veya COMM*AI1
olarak ayarlanirsa referans asagidaki gibi dlgeklendirilir:

ABB Siiriiciileri profili (FBA)

Referans

Deger ayari

Al referans odlgeklendirme

REF1

COMM+AI1

(100 + 0,5 - (Par. 1105)%

(100 - 0,5 - (par. 1105))%

COMM (%) + (Al (%) - 0,5 - REF1 MAX (%))

Fieldbus referansi

%100~ |~~~ 7,

A dizeltme katsayisi

11 giris sinyali

%0

%50

A
%100
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ABB Siiriiciileri profili (FBA)
Referans Deger ayari Al referans olgeklendirme

REF1 COMM=*AI1 COMM (%) - (Al (%) / 0,5 - REF1 MAX (%))
Fieldbus referansi

4diizeltme katsayisi
%200 1=~~~ ==~
|
: :
%100- |- - - -/~ - - -
! |
| | Al1 giris sinyali
(100 - 0,5 - (par. 1105))% —

%0 %50 %100

REF2 COMM+AIT COMM (%) + (Al (%) - 0,5 - REF2 MAX (%))

Fieldbus referansi
A dizeltme katsayisi
(100 +0,5- (Par. 1108)% 1 - - - -—-— -

%100 |-~~~ ¢~ - - -

Al1 girig sinyali

(100 - 0,5 - (par. 1108)% >
%0 %50 %100

REF2 COMM*AI1 COMM (%) - (Al (%) / 0,5 - REF2 MAX (%))
Fieldbus referansi

A dlzeltme katsayisi
%200 N4
| |
%100- |- - =~ ———-:
[ [
I | .. " .
%0 | | AIJ girig sinyali

%0 %50 %100
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Referans yénetimi

Her bir kontrol konumunun (EXT1 ve EXT2) donus yonu kontroliini konfigiire etmek
igin Grup 10: START/STOP/YON parametrelerini kullanin. Asagidaki sekiller grup 10
parametreleri ve fieldbus referansinin (REF1 ve REF2) referans deg@erleri liretmek igin
nasil etkilestiklerini gosterir. Fieldbus referanslari ¢ift kutupludur, yani pozitif veya
negatif olabilirler.

ABB Siiruciuleri profili

Parametre Deger ayari Al referans dlgeklendirme
1003 DONUS 1 (ILERI) Sonug ref.
YONU Maks.ref - - - ——~-----F----- . |
| |
o o
| | | |
| | | |
Fieldbus ! ! ! |
referans %-163 %-100 %100 %163
-(Maks.ref.) - - - - — — — — — —
1003 DONUS 2 (GERI) Maks. ref - - — — — — — — — — — |
YONU ’
Sonug ref.
Fieldbus _%-163 %-100 %100 %163
referans ; | | ,
I | | |
| | | |
| I | |
| |
-(Maks. ref.) - — =—=¢ - — — — - I :
1003 DONUS 3 (IKI YONLU) Sonug ref.
YONU Maks.ref -----------¢t--—-—- . .
| |
|
L
Fieldbus  %-163 %-100 L
referans : X %100 %163
| |
L
((Maks. ref) - - o/ _
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Gergek Deger

249

232. sayfada Kontrol araytizii boliminde daha 6nce anlatilmis oldugu gibi Gergek
Degerler, suriict degerlerini tagiyan wordlerdir.

Gergek Degerin 6lgeklendiriimesi

Fieldbus'a Gergek Degerler olarak gonderilen tam sayilarin élgeklendiriimesi segili
surlcu parametresinin ¢ézundrligidne baglidir. Asagida belirtilen ACT1 ve ACT2
disinda, 87. sayfada Tim parametre listesi bélimiinde parametre igin verilen
¢ozUNnirlGgu kullanarak geri besleme tam sayisini dlgeklendirin. Ornegin:

Gerl beslgme Parametre ¢oziiniirligii Olgeklendirilmis Deger
uzunlugu
1 0,1 mA 1-0,1mA=0,1mA
10 % 0,1 10-%0,1=%1

5 ve 6 data wordleri agagidaki gibi 6lgeklendirilir:

ABB Siiruculeri profili

icindekiler Olgeklendirme
act1 ACTUAL SPEED | -20000 ... +20000 = ~(par. 1105) ... +(par. 1105)
act2 MOMENT -10000 ... +10000 = - % 100% ... + % 100

Siirticii kontroliiniin sanal adresleri

Sdricu kontroliiniin sanal adres alani asagidaki sekilde ayrilir:

Kontrol Word

Referens 1 (REF1)

Referens 2 (REF2)

Durum Word

Gergek Deger 1 (ACT1)

| O | W] N~

Gergek Deger 2 (ACT2)

Fieldbus adaptér
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Dahili profil teknik verileri

Genel Bilgiler

ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Dahili profil, her bir protokol igin endustri standardi strticu profilini gergeklestirmeyi
hedefler (6rnegin, PROFIBUS igin PROFIdrive, DeviceNet icin AC/DC Surtcusu).

Kontrol Word

232. sayfadaki Kontrol araytiz(i b6liminde daha 6nce agiklanmis oldugu gibi
KONTROL WORD stirlicliyl bir fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur.
Ozel KONTROL WORD igerigi igin, bkz. FBA moduillyle birlikte verilen kullanim

kilavuzu.

Durum Word

232. sayfada Kontrol arayliizii béliminde daha dnce agiklanmis oldugu gibi kayit
adresi DURUM WORD igerigi sUrlictiden ana istasyona gonderilen durum bilgisidir.
Ozel DURUM WORD igerigi i¢in, bkz. FBA modiiltiyle birlikte verilen kullanim kilavuzu.

Referans

232. sayfada Kontrol araytizii béliminde daha 6nce agiklanmis oldugu gibi

REFERANS word bir hiz veya frekans referansidir.

Not: ref2, Dahili Surtici profilleri tarafindan desteklenmemektedir.

Referans 6lgeklendirme

REFERANS Olceklendirme fieldbus tipine bagdhdir. Bununla birlikte, strtciide %100
REFERANS degeri, asagidaki tabloda aciklandidi gibi sabitlenmistir. REFERANS araligi
ve Olgeklendirmesi hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. FBA modduliiyle saglanan
kullanim kilavuzu.

9907)
0=0
+100 = (par. 9907)

Dahili profil
Referans Aralik Rem:(ie:i«.ms Olgeklendirme Gorusler
REF Fieldbus | Hiz - % 100 = ~(par. Nihai referans asagidaki ile
ozel 9908) sinirlanmigtir
0=0 1104/1105.
+100 = (par. 9908) Gergek motor hiz1 2001/2002 (hiz) ile
sinirflanmistir.
Frekans - % 100 = -(par. Nihai referans asagidaki ile

sinirlanmigtir

1104/1105.

Gergek motor hizi 2007/2008 (frekans)
ile sinirlanmigtir.

Gergek Degerler

232. sayfada Kontrol araytizii béliminde daha 6nce anlatiimis oldugu gibi Gergek
Degerler, surtct de@erlerini tagiyan wordlerdir.

Fieldbus adaptér
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Gergek Degerin 6lgeklendiriimesi

Gergek Degerler igin, parametre ¢ozinirligini kullanarak geri besleme uzunlugunu
Olceklendirin. (Parametre ¢ozunurlikleri igin bkz. bélim Tim parametre listesi, sayfa

87.) Ornegin:
Geri besleme Parametre (Geri besleme uzunlugu) - (Parametre ¢ziiniirligii) =
uzunlugu ¢ozinurliigu Olgeklendirilmis Deger
1 0,1 mA 1-0,1mA=0,1mA
10 % 0,1 10-%0,1=%1

Parametreler ylzde olarak verildiginde, Tiim parametre listesi bélumu hangi
parametrenin %100'e karsilik geldigini belirtir. Bu durumlarda, yiizdeden mihendislik
birimlerine dénustirmek icin, %100'e karsilik gelen parametre degeriyle ¢carpin ve
%100 ile bolin. Ornegin:

0, v
Geri Parametre %100 2|er§lhk (Geri besleme uzunlugu) - (Parametre
besleme coziinirligi para%netrenin ¢6ziiniirliig) - (%100 ref. degeri) / %100 =

uzunlugu degeri Olgeklendirilmis Deger
10 % 0,1 1500 rpm’ 10 - % 0,1 - 1500 RPM / % 100 = 15 rpm
100 % 0,1 500 Hz? 100 - % 0,1 - 500 Hz / % 100 = 50 Hz

' Bu 8rnekte, Gergek Degerin 9908 MOT NOM Hiz parametresini %100 referans olarak kullandigini ve
9908 = 1500 rpm oldugunu farz edelim.

2 Bu 6rnekte, Gergek Degerin 9907 MOTOR NOM FREK parametresini %100 referans olarak
kullandigini ve 9907 = 500 Hz oldudunu farz edelim.

Gergek Deger esleme

FBA modiliyle birlikte saglanan kullanim kilavuzuna bagvurun.

Fieldbus adaptér
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Diagnostik

UYARI! Bu kilavuzda tanimlanmayan herhangi bir 6lciim, parca dedistirme veya
baska servis prosedurlerini uygulamayi1 denemeyin. Bu tur bir islem garanti belgesini
gecersiz kilacak, dogru igletimi tehlikeye atabilecek ve ariza siresi ile masraflarini
artiracaktir.

UYARI! Bu bélimde tarif edilen tim elektrikli aletlerin montaji ve bakimi yalniz yetkili
servis personeli tarafindan gerceklestiriimelidir. 5. sayfada Givenlik bélumundeki
guvenlik yonergeleri takip edilmelidir.

Diagnostik ekranlari

Sirdcl asagidakileri kullanarak hata durumlarini algilar ve bildirir:

+ sUrici Gzerindeki yesil ve kirmizi LED

* kontrol panelindeki LED durumu (sirtciye Asistan Kontrol Paneli takili ise)
+ kontrol paneli ekrani (slirictiye bir kontrol paneli takili ise)

* Hata Word ve Alarm Word parametre bitleri (parametreler 0305 - 0309). Bit
tanimlari igin, bkz. Grup 03: FB GERCEK SINYAL, sayfa 107.

Ekranin bigimi hatanin ciddiyetine gére degisir. Strliclyl asagidaki durumlara
yonlendirerek birgok hatanin ciddiyetini belirleyebilirsiniz:

* Hata durumunu gérmezden gelin
*  Durumu bir alarm olarak raporlayin.

*  Durumu bir hata olarak raporlayin.

Kirmizi - Hatalar
Sirdcl asagidakileri yaparak bir ariza ya da hata algiladiginin sinyalini verir:
« sUrlcunun Uzerinde kirmizi LED etkinlestirerek (LED sabittir veya yanip séner)
+ kontrol panelindeki sabit kirmizi durum LED'i géstererek (eger surtictiye bagliysa)

+ Hata Word parametresinde uygun bir bit ayarlayarak (0305 - 0307 arasi).

» Hata modunda kontrol panel ekranini hata kodu LOC U HATA
gOstererek gegersiz kilarak (sagdaki sekiller) HATA 7

* motoru stop ederek (galisiyorsa). ATl KAYIP

Kontrol panel ekranindaki hata kodu gegicidir. Su 00:00

tuslardan herhangi birine basmak, hata mesajini

kaldirir: MENU, GIR, UP veya DOWN tusu. Kontrol Loc FOOO 7

FWD

Diagnostik
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paneline dokunulmadiysa veya hata hala aktif durumdaysa birkag saniye sonra
mesaj tekrar gorindar.

Yanip sonen yesil - Alarmlar

Alarm denilen daha az 6nemli hatalar igin diagnostik ekran tavsiye niteligindedir. Bu
durumlar igin striict sadece “sira disi" bir sey algiladigini raporlar. Bu tip
durumlarda surict asagidakileri yapar:

+ sUrlcu tzerindeki yesil LED'in yanip sénmesini saglar (kontrol paneli
hatalarindan kaynaklanan alarmlar igin gegerli degildir)

» kontrol panelindeki sabit yesil LED'in yanip sénmesini saglar (eder slriclye
bagliysa)

» Alarm Word parametresinde (0308 veya 0309) uygun bir bit ayarlar. Bit tanimlari
igin, bkz. Grup 03: FB GERCEK SINYAL, sayfa 107

» Kontrol paneli ekranini, Hata modunda bir alarm [OC G ALARM
kodunu ve/veya adini gostererek gegersiz kilar
(sagdaki sekiller). ALARM 2008

_ _ _ PANEL KAYIP
Alarm mesaijlari birka¢ saniye sonra kontrol papel ——700:00
ekranindan kaybolur. Alarm durumu devam ettikce

mesaj belirli araliklarla tekrar gosterilir. Loc A2 O O 8

FWD

Hatalarin duzeltilmesi

Hatalar igin 6nerilen diizeltici faaliyet soyledir:

* Problemin asil nedenini bulmak ve gidermek i¢in asagidaki Hata Listeleri
bdlimuandeki tabloyu kullanin.

« Sdricuyd yeniden baslatin. Bkz. bélim Hata Resetleme sayfa 260.

Hata Listeleri

Asagidaki tabloda hatalar kod numaralari ile listelenmistir ve her biri tanimlanmigtir.
Hata adi, hata meydana geldiginde Gelismis Kontrol Panelinin Hata modunda
gOsterilen uzun seklidir. Hata Kayit modunda (bkz. sayfa 57) gdsterilen hata adlari
(sadece Gelismis Kontrol Paneli igin) ve parametre 0401 SON HATA icin hata adlari
daha kisa olabilir.

Hata Paneldeki L N .
kodu hata adi Aciklama ve onerilen diizeltici faaliyet

1 ASIRI AKIM Cikis akimi fazladir. Agagidakileri kontrol edin ve dizeltin:
* Asiri motor yuka.

+ Disuk hizlanma suresi (parametreler 2202 HizZLANMA RAMP 1 ve 2205
HIZLANMA RAMP 2).

« Hatali motor, motor kablolari veya baglantilari.

Diagnostik
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Hata
kodu

Paneldeki
hata adi

Aciklama ve onerilen diizeltici faaliyet

DC ASIRI GER

Ara devrenin DC gerilimi asiri fazladir. Asagidakileri kontrol edin ve
dizeltin:

» Giris beslemesinde statik ya da gegici asir gerilim.

» Duslk yavaslama siresi (parametreler 2203 YAVASLAMA RAMP 1 ve 2206
YAVASLAMA RAMP 2).

+ Kuguk fren kiyici (varsa).

* Asin gerilim kontrolriiniin ACIK oldugundan emin olun (2005
parametresini kullanarak).

SUR ASIR SiC

Siriict sogutma blogu asiri isinmistir. Sicaklik sinirda veya sinirin
Uzerindedir.

R1...R4: 115 °C (239 °F)

R5, R6: 125 °C (257 °F)

Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

* Fan hatasi.

» Hava akisinda engel.

» Sogutma blogunu kir veya toz kaplamis.
* Asin ortam sicakligi.

* Asiri motor yiki.

KiSA DEVRE

Hatali akim. Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:
» Motor kablo(larinda) veya motorda kisa devre.
» Beslemede kesinti.

REZERVE

Kullaniimaz.

DC DUSUK GER

Ara devrenin DC gerilimi yeterli degildir. Asagidakileri kontrol edin ve
dizeltin:

» Giris glic kaynaginda eksik faz.
+ Sigorta yanmis.
» Dusuk sebeke gerilimi.

Al1 KAYiP

Analog giris 1 eksik. Analog giris degeri A1 HATA LIMIT (3021)'den daha az.
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

* Analog giris icin kaynak ve baglanti.
* AI1 HATA LIMIT (3021) ve 3001 AI<MIN FONKSIYON igin parametre ayarlari.

A2 KAYIP

Analog giris 2 eksik. Analog giris dederi AI2 HATA LIMIT (3022)'den daha az.
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

* Analog giris icin kaynak ve baglanti.
* A2 HATA LIMIT (3022) ve 3001 AI<MIN FONKSIYON igin parametre ayarlari.

MOT ASIR SiC

Surucunin hesaplamasi veya sicaklik geri beslemesinden dolayi motor ¢cok
sicak.

* Asin yukli motoru kontrol edin.
* Hesaplama igin kullanilan parametreleri (3005...3009) ayarlayin.

+ Sicaklik sensérlerini ve Grup 35: MOTOR ISI OLCUMU parametrelerini
kontrol edin.
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Hata
kodu

Paneldeki
hata adi

Aciklama ve onerilen diizeltici faaliyet

10

PANEL KAYIP

Panel haberlesmesi kayiptir veya asagidakilerden birisi gergceklesmistir:
« Suricu lokal kontrol modunda (kontrol paneli LOC gésteriyor), ya da

» Sirlcu uzaktan kontrol modundadir (REM) ve kontrol panelinden start/
stop, yon veya referans komutlarini kabul edecek sekilde parametre
belirlenmistir.

Duzeltip kontrol etmek igin:
* Haberlesme hatlari ve baglantilari.
+ Parametre 3002 PANEL HAB HATASI.

« Grup 10: START/STOP/YON ve Grup 11: REF YERI SECIMI
bolimindeki parametreler (surici galismasi REM ise).

11

ID RUN HATA

Motor ID Run basariyla tamamlanmadi. Asagidakileri kontrol edin ve
dizeltin:

* Motor baglantilari.
* Motor parametreleri 9905...9909.

12

MOT SiKISMA

Motor veya proses durmasi. Motor sikisma bdlgesinde galistiriliyor.
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

* Asin yuk.
* Yetersiz motor gucu.
+ Parametre 3010 = 3012.

13

REZERVE

Kullaniimaz.

14

HARICI HATA1

Birinci harici hatayi raporlamak igin tanimlanan dijital giris aktiftir. Bkz.
parametre 3003 HARICI HATA 1.

15

HARICI HATA2

ikinci harici hatayi raporlamak igin tanimlanan dijital giris aktiftir. Bkz.
parametre 3004 HARICI HATA 2.

16

TOP KAGC HATA

Motor ve motor kablolarinda olasi toprak hatasi tespit edildi. Strlci, suricu
calisiyorken veya calismiyorken toprak hatalarini izler. Strici
galismiyorken ve hata Uretebilirken algilama daha hassastir.

Olasi duzeltmeler:

» Giris kablo baglantilarini kontrol edin/hatalar diizeltin.

* Motor kablosunun maksimum belirlenen uzunlugu agmadigini
dogrulayin.

+ Ucgen toprakl giris giig kaynagi ve ylksek kapasitansli motor kablolar,
galismayan testler sirasinda hatali hata raporu verebilirler. Surici
calismiyorken hata izlemeye yanit verme 6zelligini devre disi birakmak
igin, 3023 KABLAJ HATASI parametresini kullanin. Toprak hatasi
izlemesine yanit verme 6zelligini devre digi birakmak igin 3017 TOPRAK
HATASI parametresini kullanin.

Not: Toprak hatasinin devre digi birakilmasi garantiyi gegersiz kilabilir.

17

OBSOLETE

Kullanilmaz.

18

TERMIK HATA

Dahili hata. Strticiiniin dahili sicakhidini élgen termistor agiktir veya kisa
devredir. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

19

OPEX LINK

Dahili hata. Kontrol ve OINT kartlari arasindaki fiber optik baglantida
haberlesmeyle iliskili problem algilanmistir. Yerel ABB temsilcinizle
baglantiya gecin.

20

OPEX GUC

Dahili hata. OINT gug¢ kaynaginda sira digi algak gerilim algilanmistir. Yerel
ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

21

AKIM OLGUM

Dahili hata. Akim 6lgim araligi disindadir. Yerel ABB temsilcinizle
baglantiya gegin.
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Hata Paneldeki R . - .
kodu hata adi Aciklama ve onerilen diizeltici faaliyet
22 BESLEME FAZI DC baglantisindaki titresen elektrik gerilimi cok yuUksektir. Asagidakileri
kontrol edin ve duzeltin:
* Sebeke fazi eksik.
+ Sigorta yanmis.
23 ENKODER HATA | Surlcd, gegerli bir enkoder sinyali algilamiyor. Asagidakileri kontrol edin ve
dizeltin:
« Enkoder varligi ve uygun baglanti (ters kablo baglantisi = kanal A kanal
B'nin terminaline veya kanal B kanal A'nin terminaline bagli, saglam
olmayan baglanti veya kisa devre).
+ Gerilim logic seviyeleri, belirtilen araligin disinda.
» Calisan ve dizgun sekilde baglanmis Puls Enkoder Arayiz Moduld,
OTAC-01.
* 5001 PuLS sAYisi parametresinde yanhs deger girilmis. Yanhs deger
yalnizca, hata, hesaplanan kaymanin motor nominal kaymasinin 4
katindan buyuk olmasindan kaynaklaniyorsa algilanir.
+ Enkoder kullaniimiyor, ancak parametre 5002 ENCODER AKTIF = 1 (AKTIF).
24 ASIRI HiZ Motor hizi 2001 MINIMUM Hiz veya 2002 MAXIMUM Hiz degerlerinden buyuk
olandan (miktar olarak) %120 daha fazladir. Asagidakileri kontrol edin ve
dizeltin:
* 2001 ve 2002 i¢in parametre ayarlari.
* Motor frenleme momenti igin yeterlilik.
* Moment kontroliiniin uygulanabilirligi.
« Fren kiyici ve direnci.
25 REZERVE Kullaniimaz.
26 SURUCU ID Dahili hata. Konfigiirasyon Blok Siirtict Kimligi gecerli degildir. Yerel ABB
temsilcinizle bagdlantiya gegin.
27 KONFIG DOSYA | Dahili konfiglirasyon dosyasi hatalidir. Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya
gegin.
28 SERI 1 HATA Fieldbus haberlesmesi zaman asimina ugramistir. Asagidakileri kontrol
edin ve duzeltin:
+ Hata ayari (3018 HAB HATA FONK ve 3019 HAB HATA SURESI).
+ Haberlesme ayarlari (uygun sekilde Grup 51: HARICI HABER MODUL
veya Grup 53: EFB PROTOKOL)
« Hat Uzerinde zayif baglanti ve/veya parazit.
29 EFB CON FILE Dahili fieldbus igin konfiglirasyon dosyasini okumada hata.
30 FORCE TRIP Fieldbus tarafindan uygulanan hata. Bkz. fieldbus Kullanici Kilavuzu.
31 EFB 1 Hata kodu, dabhili fieldbus (EFP) protokol uygulamasi igin ayriimigtir. Anlam
32 EFg 2 protokole baglidir.
33 EFB 3
34 MOTOR FAZ Motor devresinde hata. Motor fazlarindan birisi eksiktir. Asagidakileri
kontrol edin ve duzeltin:
* Motor hatasi.
* Motor kablosu hatasi.
» Termik role hatasi (kullaniliyorsa).
+ Dahili hata.

257
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Hata Paneldeki R . . . .
kodu hata adi Aciklama ve onerilen diizeltici faaliyet
35 CIKiS KABLO Olasi gu¢ kablosu hatasi tespit edildi. Suriict galismiyorken, siriict giris
besleme ve sirlci ¢ikisi arasindaki diizgiin olmayan baglantilari izler.

Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:

+ Diizgiin girig kablosu baglantisi - hat gerilimi surict gikisina bagh
DEGILDIR.

» Giris beslemesi delta toprakli bir sistemse ve motor kablosu kapasitansi
ylksekse hata yanlglikla verilebilir. Bu hata, 3023 KABLAJ HATASI
parametresi kullanilarak devre digi birakilabilir.

36 INCOMPATIBLE | Slrlcl, yazilimi kullanamiyor.
sw + Dahili hata.

* YUKIU olan yazilim, suriclyle uyumlu degil.

» Destek temsilcisi ile gorusin.

37 CB SICAKLIK Sdrlci kontrol paneli asiri iIsinmis. Hata agma siniri 88 °C'dir. Asagidakileri
kontrol edin ve diizeltin:

* Asiri ortam sicakhgi.

* Fan hatasl.

* Hava akiginda engel.

OMIO kontrol karth siriciler igin degildir.

38 KULLANICI YUK | Parametre 3701 KUL.YUK EGRI MOD tarafindan tanimlanan kosul,
EGRISI 3703 KUL.YUK EGRI ZAM tarafindan tanimlanandan daha uzun sure
gecerlidir.
101... | SISTEM HATASI | Sirlcu igindeki dahili hata. Yerel ABB temsilcisini arayin ve hata sayisini
199 bildirin.
201... | SISTEM HATASI | Sistemde hata. Yerel ABB temsilcisini arayin ve hata sayisini bildirin.
299
- BILINMEYEN ACS550'ye yanlis panel tipi, 6rnegin, siriici X'i destekleyen ancak
SURUCU TIPI: ACS550'yi desteklemeyen panel baglanmis.
ACS550
DESTEKLENEN

SURUCULER: X

Parametre ayarlarind

a uyumsuzluklar gésteren hatalar asagida siralanmistir.

Hata
kodu

Paneldeki
hata adi

Aciklama ve onerilen diizeltici faaliyet

1000

PAR HZRPM

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakilerden herhangi birini kontrol
edin:

* 2001 MINIMUM Hiz > 2002 MAXIMUM HiZ.
* 2007 MIN FREKANS > 2008 MAX FREKANS.
* 2001 MINIMUM Hiz / 9908 MOTOR NOM Hiz uygun aralik disindadir (> 50).
* 2002 MAXIMUM Hiz / 9908 MOTOR NOM Hiz uygun aralik disindadir (> 50).
* 2007 MIN FREKANS / 9907 MOTOR NOM FREK uygun aralik disindadir

(> 50).
* 2008 MAX FREKANS / 9907 MOTOR NOM FREK uygun aralik digindadir

(> 50).

1001

PAR PFC REF
NEG

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakiler kontrol edin:
« 8123 PFC AKTIF aktifken 2007 MIN FREKANS negatiftir.

1002

REZERVE

Kullaniimaz.
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259

Hata
kodu

Paneldeki
hata adi

Aciklama ve 6nerilen diizeltici faaliyet

1003

PAR Al OLCEK

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakilerden herhangi birini kontrol
edin:

+ 1301 MINIMUM AI1 > 1302 MAXIMUM Al1.
+ 1304 MINIMUM A2 > 1305 MAXIMUM AI2.

1004

PAR AO OLGEK

Parametre degerleri tutarsizdir. Asagidakilerden herhangi birini kontrol
edin:

* 1504 MINIMUM AO1 > 1505 MAXIMUM AO1.
* 1510 MINIMUM AO2 > 1511 MAXIMUM AO2.

1005

PAR MOT2 VER

Gug kontroll icin parametre degerleri tutarsiz: Hatali motor nominal kVA'si
veya hatali nominal motor gucu. Asagidakiler kontrol edin:

* 1,1 <(9906 MOTOR NOM AKIM - 9905 MOTOR NOM GER - 1,73/ Py) < 3,0

Py = 1000 - 9909 MOTOR NOM GUC oldugunda (birimler kW cinsindense)
veya Py = 746 - 9909 MOTOR NOM GUG (birimler hp cinsindense, érnegin
ABD'de)

1006

PAR HAB ROLE

Parametre degerleri tutarsizdir. Agagidakiler kontrol edin:
» Uzatma réle modulu bagh degildir ve
* 1410...1412 ROLE GIKISLARI 4...6 sifir olmayan degerlere sahiptir.

1007

PAR FIELDBUS
MISSING

Parametre degerleri tutarsizdir. Agagidakileri kontrol edin ve dizeltin:

» Fieldbus kontrolii igin bir parametre ayarlanir (6rnegin, 1001 HAR1
KOMUTLAR = 10 (HABERLESME)), fakat 9802 HAB PROT SEG = 0.

1008

PAR PFC MODE

Parametre degerleri tutarl degildir 8123 PFC AKTIF aktif hale getirildiginde -
9904 MOTOR KONTRL MOD = 3 (SKALER: FREK) olmalidir.

1009

PAR MOT1 VER

Gug kontrolu icin parametre degerleri tutarsiz: Nominal motor frekansi veya
hizi hatall. Asagidaki iki durumu kontrol edin:

+ 1 <(60 - 9907 MOTOR NOM FREK / 9908 MOTOR NOM HiZ < 16

* 0.8 <9908 MOTOR NOM Hiz /
(120 - 9907 MOTOR NOM FREK / Motor Poles) < 0.992

1010/
1011

REZERVE

Kullaniimaz.

1012

PAR PFC 10 1

10 konfigirasyonu tamamlanmadi — PFC'ye yeterli sayida réle
parametrelenmedi. Veya, Grup 14: ROLE CIKISLARI, parametre 8117 YR
MOT SAYiSi ve parametre 8118 OTODEG ARALIGI arasinda bir uyumsuzluk
var.

1013

PAR PFC 10 2

10 konfigirasyonu tamamlanmadi — PFC motorlarinin gergek sayisi
(parametre 8127, MOTORLAR) Grup 14: ROLE CIKISLARI ve parametre
8118 OTODEG ARALIGI iginde tanimlanan PFC motorlariyla eslesmiyor.

1014

PAR PFC 10 3

10 konfiglrasyonu tamamlanmadi — surlcU, her bir PFC motoru igin bir
dijital giris (kilit) atayamiyor (8120 KILITLEMELER ve 8127 MOTORLAR
parametreleri).

1015

REZERVE

Kullaniimaz.

1016

PAR USER LOAD
C

Kullanici ylik egrisi parametre degerleri tutarsiz. Asagidaki kosullarin
karsilandigindan emin olun:

» 3704 YUK FREKANSI 1 < 3707 YUK FREKANSI 2 < 3710 YUK FREKANSI 3 <
3713 YUK FREKANSI 4 < 3716 YUK FREKANSI 5.

+ 3705 DUSUK YUK TORK1 < 3706 YUKSEK YUK TORK1.
» 3708 DUSUK YUK TORK2 < 3709 YUKSEK YUK TORK2.
* 3711 DUSUK YUK TORK3 < 3712 YUKSEK YUK TORK3.
* 3714 DUSUK YUK TORK4 < 3715 YUKSEK YUK TORK4.
e 3717 DUSUK YUK TORK5 < 3718 YUKSEK YUK TORKS.
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Hata Resetleme

A

ACS550 belirli hatalari otomatik olarak resetlemek igin yapilandirilabilir. Grup 31:
OTOMATIK RESET parametresine basvurun.

UYARI! Start komutu icin harici bir kaynak segilirse, ACS550 ancak hatanin
resetlenmesinden sonra hemen baglatilabilir.

Yanip sénen kirmizi LED

Yanip sénen kirmizi LED ile belirtilen hatalara karsi sirticiyl resetlemek igin:

+ 5 dakika boyunca besleme enerjisini kesin.

Kirmizi LED

Kirmizi LED (surekli, yanip sénen degil) ile belirtilen hatalara kargi strtclyu
resetlemek icin sorunu giderin ve asagidakilerden birisini yapin:

» Kontrol panelinde RESET'e basin.
» 5 dakika boyunca besleme enerjisini kesin.

1604 HATA RESET SEC parametresinin degerine bagl olarak suricuyu resetlemek igin
asagidakiler de kullanilabilir:

« dijital girig
» seri haberlesme.

Hata dlzeltildiginde motor start edilebilir.

Gecmis

Referans igin, son Ug¢ hata kodu 0401, 0412, 0413 parametrelerine kaydedilir. Son
gerceklesen hata (ki 0401 parametresiyle tanimlanir) igin, strlcu ek verileri sorunun
¢6zimunde yardimci olmasi igin (0402...0411 arasi parametrelere) kaydeder.
Ornegin parametre 0404 hata anindaki motor hizini saklar.

Geligsmis Kontrol Paneli hata gegmisi hakkinda ek bilgiler saglamaktadir. Daha fazla
bilgi almak i¢in bkz Hata Kayit modu, sayfa 57.

Hata tarihgesini temizlemek igin (tim Grup 04: HATA TARIHCESI parametreleri):

1. Kontrol panelini Parametreler modunda kullanarak, parametre 0401’i segin.
2. YAZ (veya Temel Kontrol Panelinde GIR) tusuna basin.

3.

4. KAYDET butonuna basin.

UP ve DOWN tuslarina ayni anda basin.

Alarmlarin Diizeltilmesi

Alarmlar igin 6nerilen diizeltici faaliyet soyledir:

» Alarmin herhangi bir dlizeltici faaliyet gerektirip gerektirmedigini belirleyin (bu
faaliyet her zaman gerekli degildir).
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* Problemin asil nedenini bulmak ve gidermek icin asagidaki Alarm listeleri
bélimiindeki tabloyu kullanin.

Alarm listeleri

Asagidaki tabloda alarmlar kod numaralari ile listelenmistir ve her biri tanimlanmistir.

Alarm
kodu

Ekran

Aciklama

2001

ASIRI AKIM

Akim sinirlama kontroldrl aktif. Asagidakileri kontrol edin ve diizeltin:
* Asiri motor yiki.

» DisUk hizlanma siresi (parametreler 2202 HiZLANMA RAMP 1 ve
2205 HiZLANMA RAMP 2).

» Hatali motor, motor kablolari veya baglantilari.

2002

ASIRI GERILIM

Asin gerilim kontrolorl aktif. Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:
+ Giris beslemesinde statik ya da gegici asir gerilim.

» Dusuk yavaslama suresi (parametreler 2203 YAVASLAMA RAMP 1 ve
2206 YAVASLAMA RAMP 2).

2003

DUSUK GERILIM

Distk gerilim kontrolori aktif. Asagidakileri kontrol edin ve dizeltin:
» Dusuk sebeke gerilimi.

2004

DIR LOCK

Denenen yon degisimine izin verilmez. Ya:
» Motor devrinin yénuinu degistirmeye calismayin, veya

* YOon degisimine izin vermek igin 1003 DONUS YONU parametresini
degistirin (tersine igletim guvenli ise).

2005

|10 COMM

Fieldbus haberlesmesi zaman agimina ugramistir. Asagidakileri
kontrol edin ve duzeltin:

+ Hata ayari (3018 HAB HATA FONK ve 3019 HAB HATA SURESI).

* Haberlesme ayarlari (uygun sekilde Grup 51: HARICI HABER
MODUL veya Grup 53: EFB PROTOKOL)

» Hat Uzerinde zayif baglanti ve/veya parazit.

2006

Al1 KAYiP

Analog giris 1 eksiktir veya dederi minimum ayarlardan azdir.
Asagidakileri kontrol et:

+ Girig kaynag! ve baglantilari.
*  Minimumu (3021) ayarlayan parametre.
» Alarm/hata isletimini (3001) ayarlayan parametre.

2007

Al2 KAYIP

Analog giris 2 eksiktir veya degeri minimum ayarlardan azdir.
Asagidakileri kontrol et:

+ Giris kaynagi ve baglantilar.
*  Minimumu (3022) ayarlayan parametre.
+ Alarm/hata igletimini (3001) ayarlayan parametre.

2008

PANEL KAYiP

Panel haberlesmesi kayiptir veya asagidakilerden birisi
gergeklesmigtir:

» Sirucu lokal kontrol modunda (kontrol paneli LOC gdsteriyor), ya
da

» Sirtcu uzaktan kontrol modundadir (REM) ve kontrol panelinden
start/stop, yon veya referans komutlarini kabul edecek sekilde
parametre belirlenmisgtir.

Duzeltip kontrol etmek igin:
» Haberlesme hatlari ve baglantilari.
» Parametre 3002 PANEL HAB HATASI.

« Grup 10: START/STOP/YON ve Grup 11: REF YERI SECIMI
bélimiindeki parametreler (suriict ¢calismasi REM ise).
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Alarm
kodu Ekran Aciklama
2009 DEVICE Sirucl sogutma blogu sicak. Bu alarm DEVICE OVERTEMP hatasinin
OVERTEMP yakin olabilecegini uyarir.

R1...R4: 100 °C (212 °F)
R5, R6: 110 °C (230 °F)
Asagidakileri kontrol edin ve duzeltin:
* Fan hatasl.
* Hava akisinda engel.
+ Sogutma blogunu kir veya toz kaplamis.
* Asiri ortam sicakhgi.
* Asiri motor yUku.

2010 MOTOR SICAKLIGI | Siriciniin hesaplamasi veya sicaklik geri beslemesinden dolayi
motor sicak. Bu alarm MOT ASIR SiC hatasi ile agilmanin yakin
olabileceg@i konusunda uyarir. Asagidakileri kontrol et:

* Asin yUkli motoru kontrol edin.

* Hesaplama icin kullanilan parametreleri (3005...3009) ayarlayin.

+ Sicaklik sensérlerini ve Grup 35: MOTOR ISI OLCUMU'ni kontrol
edin.

2011 REZERVE Kullaniimaz.

2012 MOT SiKiSMA Motor sikisma bdlgesinde galistiriliyor. Bu alarm mot sikisma hatasi ile
aciimanin yakin olabilecegi konusunda uyarir.

2013 AUTORESET Bu alarm suriictiniin motoru start edebilecek bir otomatik hata

(Not 1) resetleme yapmak Uzere oldugunu uyarir.

+ Otomatik resetlemeyi kontrol etmek icin, Grup 31: OTOMATIK
RESET kullanin.

2014 OTOMATIK Bu alarm PFC otomatik degistirme fonksiyonunun aktif oldugunu

(Not 1) DEGISTIRME uyarir.

* PFC'yi kontrol etmek igin, 80. sayfadaki Grup 81: PFC KONTROL
ve PFC makro'ni kullanin.

2015 PFC | LOCK Bu alarm PFC kilitlerinin aktif oldugunu bildirerek uyarir bu da
surdcunin asagidakileri start edemedigi anlamina gelir:

* Herhangi bir motor (Otomatik Degistirme kullanildiginda).
* Hiz ayarli motor (Otomatik degistirme kullaniimamaktadir).

2016/ REZERVE Kullaniimaz.

2017

2018 PID UYKU Bu alarm PID uyku fonksiyonun aktif oldugunu bildirerek uyarir, bu da

(Not 1) motorun PID uyku fonksiyonu sona erdiginde hizlanabilecegi anlamina
gelir.

» PID uykusunu kontrol etmek igin 4022...4026 veya 4122...4126
parametrelerini kullanin.

2019 ID RUN ID Run caligtirma.

2020 REZERVE Kullaniimaz.

2021 START ENABLE 1 | Bu alarm Start izni 1 sinyalinin eksik oldugu konusunda uyarir.

MISSING « Start izni 1 fonksiyonunu kontrol etmek igin, 1608 parametresini
kullanin.
Duzeltmek igin, agagidakileri kontrol edin:
 Dijital giris konfigtirasyonu.
* Haberlesme ayarlari.
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Alarm

kodu Ekran Aciklama

2022 START ENABLE 2 | Bu alarm Start izni 2 sinyalinin eksik oldugu konusunda uyarir.

MISSING « Start izni 2 fonksiyonunu kontrol etmek igin, 1609 parametresini
kullanin.

Duizeltmek igin, asagidakileri kontrol edin:
+ Dijital giris konfigUrasyonu.
» Haberlesme ayarlari.

2023 EMERGENCY Acil stop etkinlestirildi.
STOP

2024 ENCODER ERROR | Surtcl, gecerli bir enkoder sinyali algilamiyor. Asagdidakileri kontrol
edin ve duzeltin:

+ Enkoder varligi ve uygun baglanti (ters kablo baglantisi, saglam
olmayan baglanti veya kisa devre).

+ Gerilim logic seviyeleri, belirtilen araligin disinda.

* Calisan ve diizgun sekilde baglanmis Puls Enkoder Araylz
Moddli, OTAC-01.

» 5001 pULS sAYisi parametresinde yanlis deger girilmis. Yanls deger
yalnizca, hata, hesaplanan kaymanin motor nominal kaymasinin 4
katindan buyik olmasindan kaynaklaniyorsa algilanir.

+ Enkoder kullaniimiyor, ancak par. 5002 ENCODER AKTIF = 1 (AKTIF).

2025 FIRST START Bir suriicinin motor 6zellikleri igin First Start degerlendirmesi
gerceklestirdigine isaret eder. Bu, motor parametreleri girildikten veya
degistirildikten sonra motor ilk defa galistirildiginda normaldir. Motor
modellerinin agiklamalari igin, bkz. parametre 9910 ID RUN.

2026 REZERVE Kullaniimaz.

2027 KULLANICI YUK Bu alarm, parametre 3701 KUL.YUK EGRI MOD tarafindan tanimlanan
EGRISI kosulun, 3703 KUL.YUK EGRI zAM parametresi tarafindan tanimlanan
surenin yarisindan daha uzun sure gegerli oldugu konusunda uyarir.

2028 START GECIKMESI | Start gecikmesi sirasinda gosterilir. Bkz. par. 2113 START GECIKMESI.

Not 1. ROdle ¢ikigl alarm kogsullarini gostermek igin konfiglre edildiginde bile (6rnedin, parametre
1401 rOLE GiKiS 1 = 5 (ALARM) veya 16 (HATA/ALARM)), bu alarm bir réle ¢ikigi tarafindan
gOsterilmez.

Alarm kodlari (Temel Kontrol Paneli)

Kontrol paneli alarmlari, Temel Kontrol Panelinde bir kod, A5xxx, ile birlikte gosterilir.
Asagidaki tabloda alarm kodlari ve agiklamalari listelenmistir.

Kod Aciklama
5001 Sdricu yanit vermiyor.
5002 Haberlesme profili striclyle uyumlu degil.
5010 Panelin parametre yedek dosyasi bozuk.

5011 Sdiriicl bagka bir kaynaktan kontrol ediliyor.
5012 Doénls yonu kilitlendi.
5013 Buton devre digl, ¢lnki galisma engellendi.

5014 Buton devre disi, ¢linki suricu hatali.

5015 Buton devre disi, glinku lokal mod kilidi agik.

5018 Parametre hazir degeri bulunamiyor.

5019 Sifir disi bir degerin yazilmasi yasak (sadece sifir degeri yazabilir).

Diagnostik



264 ACS550-01/U1 Kullanim Kilavuzu

Kod Aciklama

5020 Grup veya parametre yok veya parametre degeri uyumsuz.

5021 Grup veya parametre gizli.

5022 Grup veya parametre yazma korumali.

5023 Sirucu galisirken degisiklik yapilamaz.

5024 Sirtcl mesgul, tekrar deneyin.

5025 Sirucuden veya suruclye yuklemede yazma islemi gergeklestirilemez.
5026 Deger, sinirda veya sinirin altinda.
5027 Deger, sinirda veya sinirin Gzerinde.

5028 Deger gecersiz - ayrik degerler listesindeki bir degerle eslesmiyor.

5029 Bellek hazir degil, tekrar deneyin.

5030 Talep gecersiz.

5031 Sirtcu hazir degil, 6rnegin, disik DC gerilimi nedeniyle.

5032 Parametre hatasi tespit edildi.

5040 Secili parametre seti gegerli parametre yedeginde bulunamiyor.

5041 Parametre yedegi, bellege sigmiyor.

5042 Segili parametre seti gegerli parametre yedeginde bulunamiyor.

5043 Calistirma engelleme hakki verilmedi.

5044 Parametre yedegi versiyonlari eslesmiyor.

5050 Parametrenin karsiya yiklenmesi iglemi iptal edildi.
5051 Dosya hatasi tespit edildi.

5052 Parametrenin panele yuklenmesi islemi basarisiz oldu.
5060 Parametrenin siriicliye yiuklenmesi islemi iptal edildi.
5062 Parametrenin surtcuye yuklenmesi islemi basarisiz oldu.

5070 Panel yedek bellegine yazma hatasi tespit edildi.

5071 Panel yedek belleginde okuma hatasi tespit edildi.

5080 isleme izin verilmedi, ¢linkii siiriicii lokal modda degil.

5081 isleme izin verilmedi, ¢linkii bir hata aktif.

5083 isleme izin verilmedi, ¢linkii parametre kilidi agik degil.

5084 isleme izin verilmedi, ¢clinkii siiriici mesgul, tekrar deneyin.

5085 Sirucuye yuklemeye izin verilmedi, ¢inki suricu tipleri uyumsuz.
5086 Sirtcuye yiklemeye izin verilmedi, ¢lnki suricid modelleri uyumsuz.
5087 Sirucuye yuklemeye izin verilmedi, ginku param. setleri eslesmiyor.
5088 islem basarisiz oldu, ¢iinkii siiriicii bellegi hatasi tespit edildi.

5089 Sirtcuye yikleme basarisiz oldu, glinki bir CRC hatasi tespit edildi.

5090 Sdrlciye yukleme basarisiz oldu, ¢linki veri isleme hatasi tespit edildi.

5091 islem basarisiz oldu, ¢linkii parametre hatas tespit edildi.

5092 Sirucuye yikleme basarisiz oldu, ¢linkii parametre setleri eslesmiyor.
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Bakim

UYARI! Ekipman Gzerinde herhangi bir bakim iglemi gerceklestirmeden 6nce, bkz.
bélim Glivenlik, sayfa 5. Givenlik talimatlarini dikkate almamak yaralanma veya
olum ile sonuglanabilir.

Bakim araliklari

Eger dogru kosullarda montaji yapildiysa slrticl gok az bakim gerektirir. Bu tablo
ABB tarafindan tavsiye edilen rutin bakim araliklarini siralar.

Bakim Aralhk Talimat
Sogutma blogu sicaklik kontroli | Ortamin tozluluk durumuna Bkz. Sogutma blogu, sayfa 265.
ve temizligi baghdir (her 6...12 ayda bir)
Ana sogutma faninin Alti yilda bir Bkz. Sogutma Faninin
degistiriimesi Degistirilmesi, sayfa 266.
Dahili sogutma fani Her ¢ yilda bir. Bkz. Sdirticii i¢i fanin
degistiriimesi degistirilmesi, sayfa 268.
(IP54 / UL tip 12 surtcdler)
Kondansator yenileme Depolandiginda her yil Bkz. Yenileme, sayfa 269.
Kondansatériin degistiriimesi Dokuz yilda bir Bkz. Degistirme, sayfa 269.

(R5 ve R6 kasa tipleri)

Geligsmis Kontrol Panelindeki Her on yilda bir Bkz. Pil, sayfa 269.
pilin degistiriimesi

Bakimla ilgili daha fazla ayrinti igin yerel ABB Servisi yetkilisine danisin. Internet'te,
www.abb.com/drive adresine gidin ve Sdirtici Servisleri - Bakim ve Saha Hizmetleri
secimini yapin.

Sogutma blogu

Sogutma blogu kanatlari sogutucu havadaki tozu biriktirir. Tozlu sogutma blogu
surlcunin sogutulmasi i¢in daha az etkin olacagi igin, asiri iIsinma hatalarinin
olusmasi daha olasi hale gelir. "Normal” bir ortamda (tozlu degil, temiz degil)
sogutma blogunu yillik olarak kontrol edin, tozlu bir ortamda daha sik kontrol yapin.

Sogutma blogunu asagidaki gibi temizleyin (gerektiginde):
1. Surlclye gelen enerjiyi kesin.
2. Sogutma fanini sékin (bkz. bélim Sogutma Faninin Degistirilmesi, sayfa 266).

3. Asagidan yukari dogru temiz basingli hava (nemli olmayan) Gfletin ve es zamanl
olarak tozu yakalamak icin hava ¢ikisinda bir elektrik stiptrgesi kullanin.

Not: Yan yana duran diger ekipmanlara toz girmesi riski varsa, temizleme islemini
bir baska odada gergeklestirin.

Bakim
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Sogutma fanini yerine takin.

Yeniden enerji verin.

Sogutma Faninin Degistiriimesi

Siriclindn ana sogutma fani maksimum degerlendirilmis isletim sicakhiginda ve
surdci yukinde yaklagik 60 000 isletim saatlik Smra vardir. Tahmini 6mur fan
sicakliginda (fan sicakligi ortam sicakliklari ve stirici yUklerinin bir fonksiyonudur)
her 10 °C (18 °F)’lik disus icin iki katina ¢ikar.

Fan vidalarindan gelen sesin artmasi ve sogutma blogunun temizlenmesine ragmen
sicakliginin dereceli olarak artisi yoluyla fan arizasi1 éngorilebilir. Strtcl bir
prosesin kritik bir bélimuande galistiriliyorsa, bu belirtiler ortaya ¢gikmaya baslar
baslamaz fan degisiminin gergeklestiriimesi tavsiye edilir. Degistirilecek fanlar
ABB’den temin edilebilir. Belirlenmis ABB yedek pargalari disinda baska parca
kullanmayiniz.

Kasa tipleri R1...R4

2. Surlclu kapagini ¢ikarin.

3. Asagidaki kasa tipleri igin:

. Sdricuye gelen enerjiyi kesin.

Fani degistirmek icin agagidakileri yapiniz:

* R1, R2: Fan kapaklarinin kenarlarinda bulunan
tutma mandallarina bastirin ve yukari kaldirin.

* R3, R4: Fan dayanaginin sol tarafinda bulunan
manivelaya bastirin ve fani yukari dondirip
cikartin.

4. Fan kablosunu cikarin. X0021

5. Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak fani tekrar

6.

monte edin.

Yeniden enerji verin.

Kasa tipi R5

o gk~ 0N~

Fani degistirmek icin asagidakileri yapiniz:
Suriclye gelen enerijiyi kesin.
Fani tutan vidalari sokun.

Fani ¢ikarin: Fani menteselerinde oynatin.

Fan kablosunu cikarin.
Ayni iglemleri tersine dogru tekrarlayarak fani tekrar monte edin.
Yeniden eneriji verin.

Fandaki oklar, donis ve hava akisi yonlerini gosterir.

Bakim
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Kasa tipi R6
e
Fani degistirmek icin asagidakileri yapiniz: - ,,\’f\\
H 2
1. Siiriicliye gelen enerjiyi kesin. %4::§
R EESEINESs Sy

2. Fan muhafazasini tutan vidayi ¢ikarin ve
muhafazayi sinirlayicilara yaslayin.

3. Kablo konnektorinl kaydirarak gikarin ve
baglantisini kesin.

4. Muhafazayi gikarin ve fani muhafazanin
pimlerine geri yerlestirin.

5. Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak
muhafazayi tekrar monte edin.

6. Yeniden enerji verin.

Bakim
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Suruci ici fanin degistirilmesi

IP54 / UL tip 12 muhafazalarda, muhafazanin iginde hava dolagimini saglamak igin

ilave bir fan bulunmaktadir.

Kasa tipleri R1...R4

R1 - R3 (slrdclnin tzerinde bulunur) ve R4 (slrtcinin
onldnde bulunur) kasa tiplerinde dahili muhafaza fanini
degistirmek igin:

1. Sidriclye gelen enerjiyi kesin.

2. On kapagi gikarin.

3. Faniyerinde tutan muhafazanin késelerinde kancali tutma

mandallari vardir. Kancalari serbest birakmak igin dort
mandalin hepsini ortaya dogru bastirin.

Mandallar/kancalar serbest kaldiklarinda, gévdeyi
surlicitden kaldirmak igin yukari dogru c¢ekin.

5. Fan kablosunu cikarin.

6. Asagidakilere dikkat ederek ayni iglemleri tersine dogru

tekrarlayip fani yerlestirin.

* Fan hava akisi yukari dogrudur (fan tzerindeki oka
bakin)

* Fan kablo takimi 6ne dogrudur.

» Disli muhafaza kancalari sag arka késeye
yerlestirilmigtir.

* Fan kablosu surtcunln Gzerinde, fanin biraz ilerisinde
baglaniyordur.

R5 ve R6 kasa tipleri

R5 veya R6 kasa tiplerindeki surtcu i¢i fani degistirmek igin asagidakileri uygulayin:

a M DN~

Sirucuye gelen enerjiyi kesin.

On kapag ¢ikarin.

Fani digari dogru kaldirin ve kablolarin baglantisini kesin.
Ayni iglemleri tersine dogru tekrarlayarak fani monte edin.

Yeniden enerji verin.

)
3AUA000000404

Bakim
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Kondansatorler

Yenileme

Eger stirlict bir yildan uzun bir stire boyunca atil kaldiysa, strtctnin DC hat
kondansatdrlerinin yenilenmesi (sifirlanmasi) gerekir. Yenilenmezse, surtci
calismaya basladiginda kondansatoérler hasar gorebilir. Dolayisiyla kondansatoérlerin
yilda bir yenilenmesi énerilir. Strtict etiketlerinin Uzerindeki seri numaralarindan
Uretim tarihini nasil kontrol edeceginizi 6grenmek igin bkz. 13. sayfada bolim Seri
numarasi.

Kondansatorlerin yenilenmesi hakkinda bilgi almak igin bkz. Internet'te bulunan
ACS50, ACS55, ACS150, ACS310, ACS320, ACS350, ACS550 ve ACH550 igin
Kondansatér Yenileme Kilavuzu (3AFE68735190 [ingilizce]) (www.abb.com
adresine gidin ve kodu Arama alanina girin).

Degistirme

SurlGcunin DC ara devresinde birkag elektrolitik kondansator kullaniimaktadir.
Surlcu yuklenmesine ve ortam sicakligina baglh olarak émurleri 35 000...90 000
saat arasidir. Kondansatoriin 6mri ortam sicakligini distrerek uzatilabilir.

Bir kondansator arizasini 6nceden tahmin etmek mumkun degildir. Kondansator
arizasini genellikle giris besleme sigorta arizasi veya genel bir hata izler. Eger
kondansator arizasi olmasindan supheleniyorsaniz, ABB'yle baglanti kurun. Kasa
tipi R5 ve R6 yedeklerini ABB’den bulabilirsiniz. Belirlenmis ABB yedek parcalari
disinda bagka parca kullanmayiniz.

Kontrol paneli

Temizleme

Pil

Kontrol panelini temizlemek igin yumusak nemli bir bez kullanin. Ekran camini
cizecek sert temizleyic